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ɹࣾͰ 3ͭͷ࣠ͰΠϊϕーγϣンʹऔΓΜͰ͍·
͢ɽ一ͭ٬ސʹՁΛఏ͢ڙΔΠϊϕーγϣンͰɼ
新ͷ出ͳͲ٬ސʹఏ͢ڙΔʮϞϊʯͷมֵΛߦ ʮ͏プ
ϩμクトϊϕーγϣンʯͰ͢ɽۙ࠷ɼ͜Εʹ加͑ͯ٬ސ
ͷ՝Λղܾ͢ΔαービスΛఏ͢ڙΔʮίトʯͷมֵΛߦ
͏ʮιリϡーγϣンΠϊϕーγϣンʯʹྗ͍ͯ͠·͢ɽ
ɹ͏一ͭɼઃܭɾͳͲͷۀ務ͷաఔͷมֵΛ͏ߦ
ʮプϩセスΠϊϕーγϣンʯͰ͢ɽ͜ΕʹΑΓɼ新ɾ
新αービスͷ։ൃΛ加さͤΔ͜ͱ͕Ͱ͖ɼ٬ސʹؒత
ʹՁΛఏ͢ڙΔ͜ͱʹͳΓ·͢ɽプϩセスΠϊϕーγϣ
ンɼ֎部͔ΒͦͷՌ͕ࢠࠇ͘͘ʹ͑ݟతͳ׆ಈͰ͕͢ɼ
ΔॏཁͳׂΛ୲っ͍ͯ·͢ɽ͑ࢧଓతΛ࣋ͷۀا

ɹࣾͷプϩセスΠϊϕーγϣンͷऔΈɼόリϡーν
ΣーンશମʹΘͨΔۀ務աఔͷมֵΛ͓ͯ͠ٻΓɼͦͷ
本ɼT2.（TPUal�2ValJUZ�.aOaHeNeOUɼ૯߹త࣭ج
ཧ）ਪਐ׆ಈͷશࣾల։Ͱ͢ɽܦӦํΛਁಁさͤɼશ
ࣾ一ؙͰ目ඪୡ目׆ͯ͠ࢦಈ͢ΔڥΛඋ͢Δͱͱ
ʹɼৗͷۀ務ඪ४Խͯ͠1%$"αΠクルʹΑΓৗʹվ
ળ͢Δ͜ͱͰܦӦ࣭Λ高Ί͍ͯ·͢ɽ͜ͷ͏ͪɼ։ൃɾ
ઃܭաఔͰ͋ΔΤンδχΞリンάνΣーンͰɼ,-%19
（,aXaTaLJ�%eTJHO�1SPDeTT�TSaOTGPSNaUJPO）ਪਐ׆ಈͱ名
͚ͯมֵΛਐΊ͓ͯΓɼ։ൃɾઃܭプϩセスͷඪ४Խ高
ԽΛਐΊ͍ͯ·͢ɽ·ͨɼաఔͰ͋ΔαプラΠνΣ
ーンͰɼैདྷ͔Β,14（,aXaTaLJ�1SPEVDUJPO�4ZTUeN）
ਪਐ׆ಈΛଓ͚͓ͯΓɼۀ࡞工ͷݮࡏֻ庫ͷݮ
ͳͲͷ生࢈վֵӡಈΛਐΊ͍ͯ·͢ɽ
ɹಛʹۙ࠷ɼ新ࠃڵͷൃలͳͲͰੈք市場ͷن͕֦大
͍ͯ͠Δͱͱʹɼ市場ڥͷมԽܹ͘͠ͳっ͓ͯΓɼ
Πϊϕʕγϣンͷ׆ಈスϐーυΞοプͯ͠ɼڝ߹ଞࣾͱ
ͷڝ૪Λউͪൈ͍͍ͯ͘͜ͱ͕ٸ務ʹͳっ͍ͯ·͢ɽ

ΠϊϕーγϣϯʹͲͷΑ͏ʹऔΓΜͰ͍·͔͢ʁ

ϓϩηスΠϊϕーγϣϯͷऔΈΛ͍ͩͯ͑͘͞ڭ

ɹࣾͰ%9（%JHJUal�TSaOTGPSNaUJPO）ઓུͷऔΈͷ
中Ͱɼʮ͓٬༷ʹͱっͯͷ%9ʯɼʮۀࣄʹͱっͯͷ%9ʯɼʮै
ͱʹۀࣄһʹͱっͯͷ%9ʯΛਐΊ͓ͯΓɼ͜ͷ͏ͪʮۀ
っͯͷ%9ʯͰɼσδタルٕज़ͷੵ׆ۃ༻ʹΑΓプϩセ
スΠϊϕーγϣンͷ加ʹऔΓΜͰ͍·͢ɽ͜ΕʹΑΓ
όリϡーνΣーンͷྲྀԽશମ࠷దԽ͓Αͼ各ۀ務プϩ
セスͷ高ԽͳͲΛ目͍ͯ͠ࢦ·͢ɽ
ɹݱ場ͷͷͮ͘ΓͷͰɼ各छセンαーిࢠ
タάɼϩϘοトࣗಈثػɼ"I（ਓ工知）ʹΑΔビο
άσータॲཧɼશ工ఔΛリΞルタΠϜͰ࠷దԽ͢Δ$14
（$ZCeS� 1IZTJDal� 4ZTUeN）ͷ࣮ݱɼ高通৴（ϩーΧル
5 (ͳͲ）ɼクラυγスςϜɼ9Rٕज़ʹΑΔՄࢹԽͳͲ
ͷσδタルٕज़Λಋೖ͢Δ͜ͱͰɼैདྷͷݱ場վળ׆ಈͷ
1%$"αΠクルΛਖ਼֬ɾ高ɾՄࢹతʹճͨ͢Ίͷٕज़։
ൃʹऔΓΜͰ͍·͢ɽ͜ΕʹΑΓɼࣾ工場ΛؚΊͨα
プラΠνΣーンશମͷӡӦ࠷దԽɼֵ新తͳ生࢈ख๏ͷಋ
出ʹΑΔ飛༂తͳ生ੑ࢈ͷ向上ɼ多छ多༷ͳਓʑ͕ಇ͖
͍͢࿑ಇڥͷ࣮ݱͳͲΛ目͍ͯ͠ࢦ·͢ɽ

ɹࣾͰ2030ʹ目࢟͢ࢦͱͯ͠ʮάループビδϣン
2030ʯΛ੍ఆ͠ɼޙࠓͷࣾձ՝ʹରͯ͠ɼͦͷղܾΛ࣮
Δ͜ͱ͢ݙߩʹάϩーόル͠ڙΔιリϡーγϣンΛఏ͢ݱ
Λ目͍ͯ͠ࢦ·͢ɽͦͷ࣮ݱͷ一ͱͯ͠ɼσδタルٕज़
Λ׆༻ͯ͠ͷͮ͘ΓͷプϩセスΠϊϕーγϣンΛ࣮ݱ
͠ɼͷͮ͘ΓΛֵ新తʹมֵ͍͖ͯ͠·͢ɽ

ϓϩηスΠϊϕーγϣϯΛ加͢Δʹ

ʹޙ࠷

ʲத୩෭ࣾにฉ͘ʳ

のͮ͘Γに͓͚る
ɹɹΠϊϕʔγϣϯのՃ

中谷ɹߒɹදऔక෭ࣾ
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૯ ׅ આ ໌

2

%9にΑるのͮ͘Γのֵ৽

部ɹ博৴
һɹ%9ઓུ本部ߦࣥ

堀内ɹ༐二
һɹٕज़։ൃ本部ɹプϩセスΤンδχΞリンάセンターߦࣥ

ɹ2010͔ࠒΒ76$"（7PlaUJlJUZɿมಈੑʗ6ODeSUaJOUZɿ
ෆ࣮֬ੑʗ$PNQlexJUZɿෳੑࡶʗ"NCJHVJUZɿᐆດੑ）
ͷ࣌ͱݴΘΕɼʮઌ͕͖ߦෆಁ明Ͱɼকདྷͷ༧ଌ͕ࠔ
ͳঢ়ଶʯͱͳっ͍ͯΔɽͨͱ͑ɼΤωルΪーڥͰ
༧Ҏ上ͷスϐーυͰૉ大͖͕͘ΒΕ͍ͯ
Δɽ·ͨɼίϩφՒࡂɾઓՒͳͲͰ೩ྉɾ原ࡐྉɾ
ಋମͳͲͷෆ物ྲྀࠞཚ͕生͡ΔͳͲɼάϩーόルͰα
プラΠνΣーン͕ܹٸʹෆ҆ఆʹͳっ͍ͯΔɽ
ɹ͜ͷΑ͏ͳڥͷ中Ͱ٬ސʹରͯ͠Ձ͋Δɾαー
ビスΛఏ͢ڙΔʹɼͷͮ͘ΓͰσδタルٕज़Λ
ɼมԽͷ͠ݱΛ࣮（JHJUal�TSaOTGPSNaUJPO%）%9ͯ͠ۦ
͍市場ͷରԠྗ向上ɼݻڧͳ࣭อূମ੍ͷߏஙɼ
,14（,aXaTaLJ� 1SPEVDUJPO� 4ZTUeN）ͱσδタルٕज़Λ
༥߹ͨ͠生ੑ࢈ͷ飛༂త向上ೲظ९कମ੍ͷཱ֬ͳͲΛ
スϐーσィーʹਐΊΔඞཁ͕͋Δɽ
ɹさΒʹɼ高ྸԽʹΑΔਓखෆɾٕঝͳͲʹ
ରԠͨ͠新͍࣌͠ʹଇͨ͠࿑ಇڥͷߏஙɼෳࡶͳ࣌
٬ͷ՝ղܾʹରͯ͠ɼͷͮ͘ΓͷϊϋΛސͷ࣌
ͳͲֵ新తͳٕज़։ڙ新͍͠ιリϡーγϣンͷఏ͔ͨ͠׆
ൃߦっ͍ͯ͘ඞཁ͕͋Δɽ

· ͑ ͕ ͖

ɹࣾɼάループビδϣン2030Λࡦఆ͠ɼࣾձ՝ͷղ
ܾʹՌʹνϟϨンδ͢Δ͜ͱΛએͨ͠ݴɽ͜ͷビδϣン
Ͱɼ地ٿԹஆԽ࿑ಇਓݮޱগͳͲͷࣾձ՝ʹରͯ͠ɼ
ֵ新తͳιリϡーγϣンΛタΠϜリーʹఏ͠ڙɼΑΓ๛͔
ͳࣾձͷ࣮ݱΛ目͍ͯ͠ࢦΔɽ·ͨͦͷ࣮ݱʹ向͚ͯɼϚ
ーέοトΠンͷࢹͰࣾձతՁΛ༷ʑͳΛ͑ͯスϐ
ーσィーʹఏ͏͍ͯ͜͠ڙͱ͍͏ࠐ͕͍ࢥΊΒΕ͍ͯΔɽ
ɹͦͷͨΊʹɼۀࣄͷスタΠルͱͦΕΛ͑ࢧΔプϩセス
Λ大͖͘มֵ͍ͯ͘͠ඞཁ͕͋Δɽͦͷ׆ಈͷͻͱ͕ͭ
ʮ,aXaTaLJ�%9ʯͰ͋ΔɽσδタルͷྗΛ׆༻͠ɼϚーέ
οトΠンͱスϐーυΛॏͨ͠ࢹビδωスϞσルͷมֵɼプ
ϩセスֵ新Λ࣮͢ݱ͘ɼ,aXaTaLJ�%9ʹ本֨తʹऔΓ
ΜͰ͍Δɽ
ɹ,aXaTaLJ�%9Ͱɼʮ͓٬༷ʹͱっͯͷ%9ʯɼʮۀࣄʹ
ͱっͯͷ%9ʯɼʮैۀһʹͱっͯͷ%9ʯͷ 3ͭͷྖҬͰऔ
ΈΛਐΊɼ新ͨͳ٬ސՁͷ出ɼϞϊചΓ͔Βίトച
ΓͷビδωスϞσルมֵɼجۀࣄ൫ͷΞδリςィڧԽɼ
ɽ·ͨɼσδタル͍ͯ͘͠ݱһͷಇ͖ํվֵͳͲΛ࣮ۀै
Λ҆શɾ҆৺ʹਪਐͰ͖ΔΑ͏ɼαΠόーセΩϡリς༺׆
ィମ੍ڧԽɼプラΠόγーอޢʹऔΓΜͰ͍Δɽ

ɹࣾͷͷͮ͘Γݱ場Ͱͷ生࢈վળ׆ಈɼ1970ޙ
ʹトϤタ生ࣜํ࢈T14（TPZPUa� 1SPEVDUJPO� 4ZTUeN）
Λϕースͱͨ͠新生ࣜํ࢈ΛϞーターαΠクル༉ѹثػ
ͳͲͷྔܕ࢈ͷ部ʹಋೖͨ͠ͷ͕࢝·ΓͰ͋
ΔɽͦΕҎ߱ɼػۭߤધഫͳͲݸผडʹద༻Ͱ
͖ΔΑ͏ʹվྑ͢Δ͜ͱͰɼ生࢈ྔɾリーυタΠϜɾड
ܗଶʹؔΘΒͣ͋ΒΏΔʹద༻Λ֦大͠ɼ,14ͱ͠
ͯࣾͷͷͮ͘ΓͷൣنͰ͋Γ原ཧ原ଇͱͳっ͍ͯΔɽ
ɹ,14ʹ͓͚Δݱ場ཧͷཁఘʮ࣮ଶΛ͑ݟΔԽ͠ɼվ
ળͷαΠクルΛճ͢ʯ͜ͱͰ͋Δɽ͜͜Ͱͷʮ͑ݟΔԽʯ

ø ɹ社ͷ%9ͷऔΈ

ùɹ͜Ε·Ͱͷͷͮ͘ΓͷऔΈ

ਤ øɹ社ͷ%9ઓུશମ૾

安全安心
リモート社会

近未来
モビリティ

エネルギー・
環境

ソリューション

「リモートによる新しい価値の
創造」
全ての人々が豊かで安全かつ安心
して暮らせる社会を、リモート技術で
創る

「人・モノの移動を変革」
人やモノが安全で素早く効率良く
移動できる社会を、新モビリティで
創る

「安定したクリーンエネルギー
への挑戦」
低コストで安定した脱炭素社会を
早期に実現する

注力フィールド 目指す姿

グループビジョン2030で目指す姿 Kawasakiの 3 つのDX 

Kawasaki Digital Platform

安全安心リモート社会 近未来モビリティ

社会・顧客・協業先

【①お客様にとってのDX】
各種プレイヤーと繋がるデジタルサービス

【③従業員にとってのDX】
時間・場所に制約されない働き方を実現するリモートワークインフラ

【②事業にとってのDX】
事業オペレーションで利用する各種業務システム/スマートファクトリー

Kawasaki 

デジタル基盤

エネルギー・環境
ソリューション
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ᾇɹԣͷσδタϧԽ
ɹʮԣͷσδタルԽʯͱɼӦۀɾड͔Β։ൃɾઃܭɼ
ௐୡɾɼอकɾαービス·Ͱۀ務ؒͷԣ۲Λ通͠ɼό
リϡーνΣーンશମͰಘΒΕΔ各ใΛσδタルԽ͢Δ͜
ͱͰ͋Δɽ͜ΕʹΑΓਓखΛհさͣʹใڞ༗͢Δ͜ͱ͕
Ͱ͖ɼใୡͷϜμఀΛഉআ͠ɼਝʹਖ਼֬ʹޮ
Α͘࿈͢ܞΔ͜ͱͰɼόリϡーνΣーンͷྲྀԽશମ࠷
దԽΛ目͍ͯ͠ࢦΔɽ
ɹ։ൃɾઃܭプϩセスΛઌਐσδタルٕज़Λ༻͍ͯվળ͢
ΔऔΓΈͱͯ͠ɼ,-%19（,aTXaTaLJ�%eTJHO� 1SPDeTT�
TSaOTGPSNaUJPO）׆ಈΛ։͍ͯ࢝͠Δɽ,-%19ͱ,14ʹ
ΑΓͷ։ൃ͔Β生࢈४උɼ生࢈·ͰͷΤンδχΞリン
άνΣーン͔ΒαプラΠνΣーン·ͰΛγーϜϨスʹ͛ܨ
Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɽ
ɹさΒʹ%9ਪਐͷ台ͱͯ͠ɼΤンδχΞリンάνΣー
ンɼαプラΠνΣーンΛؚΉόリϡーνΣーンશମΛ
T2.（TPUal�2ValJUZ�.aOaHeNeOU）׆ಈʹΑΓ၆ᛌͯ͠
ԣ۲Λ通͢͜ͱͰɼࣾάループશମͷͷͮ͘Γʹؔ͢
Δۀ務プϩセスͷվળɼۀ務࣭ͷ向上ɼۀ務高ޮԽΛ
ਪਐ͠ɼܦӦڥͷมԽʹରԠͰ͖Δڧਟͳۀاମ࣭ͱ
վળΛਐΊ͍ͯΔɽ
ɹͷͮ͘Γ%9ͱͯ͠ɼઃܭɾ工ఔઃܭɾ生ܭ࢈ըͳ
Ͳͷ各プϩセスͰͷใΛσδタルԽ͠ɼ"Iσータ
ੳٕज़Λͯ͠ۦ工場શମͷӡӦ࠷దԽΛ目͢ࢦऔΈΛ
ਐΊ͍ͯΔɽ

ᾈɹॎͷσδタϧԽ
ɹʮॎͷσδタルԽʯͱɼόリϡーνΣーンͷݸʑͷۀ
務プϩセスʹ͓͍ͯσδタルٕज़Λ׆༻ͯ͠ॎํ向ʹਂԽ
さͤΔ͜ͱͰ͋Δɽ։ൃɾઃܭプϩセスͰɼ高ਫ਼ͳγ

ʮۀ࡞Λඪ४Խͨ͠上Ͱɼ༧ఆͱ࣮ͷࠩҟΛѲ͢Δ
͜ͱʯͰ͋Δɽ͜ΕʹΑΓɼվળ͖͢ϙΠント͕明֬ʹ
ͳΓɼͦͷվળ͖͢ϙΠントΛىͱͯ͠1%$"ͷվળ
αΠクルΛճ͢͜ͱͰɼʑ工場ΛਐԽさͤΔ͜ͱ͕,14
ͷݱ場ཧͷཁఘͰ͋Δɽ
ɹࣾͰɼ2000͔ࠒΒͷσδタルٕज़ͷਐาʹ߹Θͤ
ͯɼ,14ʹ͓͚Δ1%$"վળαΠクルΛΑΓਖ਼֬ɾ高ɾ
Մࢹతʹճͨ͢Ίʹσδタルٕज़Λੵۃతʹಋೖ͖ͯ͠
ͨɽͨͱ͑ɼϞχタΛっͨビδϡΞルͳࣔࢦۀ࡞γス
ςϜΛۀ࡞ϛスͷࢭٕۀ࡞ज़ͷঝʹཱ͖ͯͯͨɽ
·ͨόーίーυͳͲΛ༻͍࣮ͨۀ࡞ͷऩूγスςϜʹΑ
Γɼ؆ศʹਫ਼Α͘リΞルタΠϜʹݱ場ঢ়گΛѲͯ͠ɼ
༧࣮ࠩҟੳʹཱ͖ͯͯͨɽ͔͠͠ͳ͕Βɼ͜Ε·Ͱͷ
σδタルٕज़׆༻ݱ場ͷվળ׆ಈΛޮԽ͢Δ͜ͱ͕中
৺Ͱɼͷͮ͘Γͷݱ場୯ҐͰͷ部࠷దԽʹཹ·っ͍ͯ
Δ͜ͱ͕多͔っͨɽ

ɹ,aXaTaLJ�%9ͷ一ͭͰ͋Δʮۀࣄʹͱっͯͷ%9ʯɼ
όリϡーνΣーンͷ中ͷΤンδχΞリンάͷͮ͘Γͳ
Ͳͷۀ務プϩセスΛσδタルٕज़ʹΑΓมֵ͠ɼۀ務Λޮ
Խɾ高Խ͢Δ͜ͱͰɼ٬ސՁΛ࠷大Խ͢Δͱͱʹɼ
ऩूͨ͠σδタルσータΛίトചΓͭͳ͛Δ͜ͱΛ目ࢦ
͍ͯ͠Δɽ͜ͷ中Ͱɼۀ務プϩセスؒͷͭͳ͕ΓΛྲྀ
Խ͠ɼόリϡーνΣーンશମͷ࠷దԽΛਤΔʮԣͷσδタ
ルԽʯͱɼۀ務プϩセス内ͷオϖϨーγϣンΛ高Խ͠Ձ
ʹͭͳ͛ΔʮॎͷσδタルԽʯͷ 2ͭͷσδタルԽ
Λਪਐ͍ͯ͠Δɽ

ú ɹ%9ʹΑΔͷͮ͘Γͷֵ৽

ਤ ùɹ事業ʹͱͬͯͷ%9

顧客
販売・受注

保守・AS

営業・商談情報・顧客
情報のデジタル管理

予兆保全による
保守業務の最適化

リモート指示での
保守作業

自社サプライヤ

調達・購買

サプライヤPF

購買
サプライヤ

サプライヤ

設計者への仕様伝達
仕様検討の高度化

顧客・自社・サプライヤをつなぐ
プラットフォーム

設計

開発・設計
モジュラーデザイン製品情報・

マスタ情報連携

量産立ち上げ
シミュレーション・短縮化

生技・生産準備

サプライチェーンリスクの
可視化

経営・企画

迅速な経営判断

リモートピッキング

倉庫・在庫 物流・輸送

代替輸送
可変輸送

最適地生産・シェアリング工場
生産自働化
混流生産

遠隔監視

作業員
スマートファクトリーPF

人・もの・設備をつなぐ
プラットフォーム

生産設備

もの

協業・協調

製造

設計・生産が連携した
プロジェクト管理

稼働情報の
設計FB

提案型保守
サービス提供

モデルベース設計

供

稼働監視
クラウドを活用したデータ蓄積

Kawasaki
Digital Platform 

3D作業要領書

出図計画
作業順序

エンジニアリングPF

エンジニアリングDX 

ものづくりDX

バリューチェーンDX

TQM（Total Quality Management　総合的品質管理）の推進
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͍पظͰ࣮ࢪͰ͖ΔΑ͏ʹ͢Δͷ͕զʑͷ目ඪͰ͋Δɽͦ
ͷͨΊʹɼ生ܭ࢈ըΛཱҊ͢ΔͳͲɼ工場શମΛಈ͔ͨ͢
ΊͷװجγスςϜER1（EOUeSQSJTe� ReTPVSDe� 1laOOJOH）
Λஔ͠ɼ生ܭ࢈ըʹ͍ͯͮج.E4（.aOVGaDUVSJOH�
ExeDVUJPO� 4ZTUeN）͔Β各工ఔʹࣔࢦۀ࡞Λ出͍ͯ͘͠ɽ
さΒʹ࣮ۀ࡞Λऩूͯ͠ɼͦͷ݁ՌΛ,1I（,eZ�
1eSGPSNaODe�IOEJDaUPS）Ͱࣔ͢͜ͱΛ目͍ͯ͠ࢦΔɽ
ɹ·ͨɼҨతΞルΰリズϜͱ͍っͨ࠷దԽࢉܭख๏σ
ィープラーχンάػցֶशͱ͍っͨ"I（"SUJGJDJal�
IOUellJHeODe）Λっͯɼ1%$"（1laO-%P-$IeDL-"DUJPO）
αΠクルͷվળࡦΛ出͢Δ͜ͱʹऔΓΜͰ͍Δɽͨ
ͱ͑ɼҨతΞルΰリズϜΛっͨ࠷దԽࢉܭ"IΛ
ऴཱラΠンͷೖॱংΛܾఆ͢Δγ࠷ɼͯ͠༺׆
スςϜΛ։ൃ͍ͯ͠Δɽ·ͨɼΧϝラө૾Λղੳ͢Δ"I
Λࢪ࣮ۀ࡞ͯ͠༺׆ঢ়͕҆گશʹߦΘΕ͍ͯΔ͔ɼ͋Δ͍
ɼඪ४͕ۀ࡞कΒΕ͍ͯΔ͔Λ͢ࢹΔγスςϜ։ൃ
͍ͯ͠Δɽ
ɹ͜ͷΑ͏ʹɼ,14ͷ1%$"վળαΠクルʹ͓͍ͯɼܭըɼ
ಈΛσδタルͰ׆ɾ記ɼੳɼվળ·Ͱͷͯ͢ͷࣔࢦ
ਖ਼֬ɾ高ɾՄࢹతʹճͤΔΑ͏ʹͯ͠ɼスϚートフΝク
トリーΛ࣮͢ݱΔ͜ͱΛ目͍ͯ͠ࢦΔɽ

ɹ新͍ͭ͘͠ΓํͰɼཱ工ఔͷ࣭ؒ࣌Λ向上さͤ
ΔͨΊʹɼ9Rٕज़Λ׆༻ͨ͠औΈΛߦっ͍ͯΔɽ9Rٕ
ज़ͱɼ7R（7JSUVal�RealJUZ）ɼ"R（"VHNeOUeE�RealJUZ）ɼ
.R（.JxeE�RealJUZ）ͳͲͷԾ࣮ݱΛߏங͢Δٕज़ͷ૯
শͰ͋Δɽ
ɹ7Rٕज़ɼ࣮ࡍͷۀ࡞場͕ͳͯ͘Ծతʹ࡞
ةҭڭͷऀۀ࡞ͷઙ͍ݧܦΔ͜ͱ͕Ͱ͖ɼ͢ݧΛମۀ
࿅ͳͲʹཱ͍ͯͯΔɽ·ͨ"Rٕ܇前ࣄͷۀ࡞Λ͏ݥ
ज़ʹΑΓɼۀ࡞中ʹࢹۀ࡞ઢ࢟Λม͑Δ͜ͱͳ͘ɼ࡞
ཁྖਤ໘Λ֬ೝ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽさΒʹɼۀ
.JDSPTPGUࣾ�)PlP-eOTʹදさΕΔΑ͏ͳ.Rٕज़Λར

ü ɹ৽͍ͭ͘͠Γํ

ϛϡϨーγϣンٕज़ʹΑΓԾۭؒ上ͰઃܭϞσルͷਫ਼ີ
ͳূݕΛ͜͏ߦͱͰɼ։ൃؒظͷॖ高࣭ͳ։ൃ
Λ目͍ͯ͠ࢦΔɽ·ͨɼอकɾαービスプϩセスͰɼೲ
ೖͨ͠ͷӡసঢ়گΛリϞートͰ͠ࢹɼނোͷະવ
Δɽ͍ͯ͠ࢦԉΛ目ࢧదӡసͷ࠷ࢭ
ɹͷͮ͘Γ%9ͱͯ͠ɼ新͍ͭ͘͠Γํಇ͖ํʹऔ
ΓΜͰ͍Δɽ新͍ͭ͘͠ΓํͰɼσδタルใΛリΞ
ルʹࢹքʹө͠出͢9Rٕज़Λ׆༻ͯ͠ɼཱ工ఔͷؒ࣌
࣭Λ向上さͤΔऔΈΛਐΊ͍ͯΔɽ·ͨɼΧϝラը
૾Λ"IͰੳ͢Δٕज़ϩϘοトٕज़Λ׆༻ͯ͠ɼࠪݕ
工ఔͰͷਓखͷ目ࠪݕࢹΛࣗಈԽɾϩϘοトԽ͢ΔऔΈ
ͳͲΛਐΊ͍ͯΔɽ
ɹ新͍͠ಇ͖ํͰɼ9Rٕज़ϩϘοトͷԕִૢٕ࡞ज़
Λ׆༻ͯ͠ɼ多༷ͳਓ͕ؒ࣌ࡐ場ॴͷ੍Λड͚Δ͜ͱ
ͳ͘ಇ͘͜ͱ͕Ͱ͖ΔڥͷߏஙʹऔΓΜͰ͍Δɽ
ɹさΒʹɼ͜Ε͔Βͷͷͮ͘Γͱͯ͠ɼػցֶशͳͲͷ
σータՊֶΛ׆༻ͯ͠։ൃઃ͢ܭΔ͜ͱʹऔΓΜͰ͍
Δɽ新ࡐྉ新σόΠスΛޮతʹ༧ଌɾൃ͢ݟΔϚςリ
ΞルズɾΠンフΥϚςィクスɼͦ ΕΛޮతʹ࡞Δプϩセスɾ
ΠンフΥϚςィクスɼ࠷దͳઃܭΛ生Έ出͢δΣωϨ
ーςィϒɾσザΠンͳͲʹੵۃతʹνϟϨンδ͍ͯ͠Δɽ

ɹࣾͷ工場ͷ多͘多छগྔ生ܕ࢈Ͱ͋Γɼ 1छ
ͨΓͷ生࢈͕গͳ͘ɼ多छͷ部加工ཱΛݶΒΕ
ͨスϖースͷ中Ͱ࣮͢ࢪΔͨΊʹɼδϣϒγϣοプܕ工場
ͱͳっ͍ͯΔɽ工場内ʹ大ͳͷ工ఔ͕͋ΓɼϞϊͷ
ྲྀΕඇৗʹෳࡶͰ͋Δɽ·ͨɼࣗಈԽ͕͘ɼ生࢈ઃ
උͱ͢ࡏ͕ࠞऀۀ࡞Δ工場Ͱ͋ΔɽさΒʹɼトラϒルର
ԠઃܭมߋରԠൃ生͓ͯ͠Γɼ͜Ε·Ͱਓಉ࢜Ͱͷ
ίϛϡχέーγϣンʹΑΔݱ場ௐͰରԠ͍ͯͨ͠ɽ
ɹ͜ͷΑ͏ͳδϣϒγϣοプܕ工場ʹ͓͍ͯɼ͋ΒΏΔ
ใΛσδタルԽͯ͠࿈ܞさͤͯɼ,14ͷݱ場ཧͷ原ཧ原
ଇʹ͍ͨͮج工場ӡӦΛɼͰ͖Δ͚ͩগͳ͍リιースͰ

û ɹ工場ӡӦͷ࠷దԽʢスϚーτϑΝΫτϦーʣ

ਤ úɹスϚーτϑΝΫτϦーͷΠϝーδ ਤ ûɹ93ʢ73�"3�.3ʣ技術ͱ

設計データベース
EBOM Spec図面 MBOM 作業手順 MES BI工程設計

生産データベース

生産実行
システム

情報受発信装置 生産状況表示板

VR：Virtual Reality
仮想現実 

AR：Augmented Reality
拡張現実 

MR：Mixed Reality
複合現実 

現実と異なる仮想空間を構築
（3次元データ）

仮想空間に没入して体感
（現実は見えない）

現実空間を切り出した平面上
に、仮想情報を映出

（２次元データ）

現実視界に仮想物が合成
（見えないものが見える）

現実空間に仮想オブジェクト
を配置

（3次元データ）

現実空間に仮想物が重畳
（見えないものが見える）
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上Ͱ͢ݱ࠶ΔʮσδタルπΠンٕज़ʯΛద༻͢Δ͜ͱʹΑ
Γɼ։ൃॳ͔ظΒੑੑΛ࠷దԽՄͱ͢ΔΑ͏ͳ
ใՊֶͱ࿈ಈさͤͨ新ͨͳͷͮ͘ΓフϩーͷߏஙΛ目
Δɽ͍ͯ͠ࢦ
ɹ·ͨɼ 3 %プリンターʹදさΕΔૉࡐΛੵΈॏͶͯ
�Λͭ͘Δํ๏Ͱ͋Δ加".（"EEJUJWeܗ
.aOVGaDUVSJOH）ٕज़ͷൃల目֮·͘͠ɼԤถΛ中৺ʹ
࣮༻Խ͕ਐల͍ͯ͠Δঢ়گʹ͋Δɽ".ٕज़ैདྷ๏ʹ
ൺͯઃܭͷࣗ༝͕大͖͘ɼੑΛ大෯ʹมֵͰ͖Δͩ
͚Ͱͳ͘ɼࠓࡢͷσδタルԽͱͷ和ੑ高͘ɼઃܭ
ʹ͓͚Δプϩセスͷ大෯ͳޮԽ（ίストɾリーυタΠ
ϜɾলΤω）Λ࣮͢ݱΔϙςンγϟルΛ༗͢Δɽ͕ͨ͠っ
ͯɼ本ٕज़ʹਵ͢Δઃٕܭज़ɿ%eTJHO�GPS�".Λߏங͠ɼ
新ͨͳ߹金ઃܭࡐྉͳͲϚςリΞルズɾΠンフΥϚ
ςィクスΛਪਐ͢Δ͜ͱʹΑΓࣾͷ高加ՁԽʹ
ͭͳ͕Δͱ͑ߟΔɽ�
ɹ͜ΕΒͷऔΈʹΑΓɼ生ٕ࢈ज़։ൃͷ高Խ新ͨͳ
プϩセスΛมֵ͍ͯ͘͠ͱܭɼઃ͠ݱྉ։ൃΛ࣮ࡐ
ͱʹɼࣾͷ高加ՁԽʹΑΓɼࡍࠃతͳ市場ڝ
૪ྗͷҡ࣋ɾڧԽʹ向͚͍ͯͯ͘͠ݙߩɽ

ɹࣾɼࣾಠࣗͷ生ࣜํ࢈Ͱ͋Δ,14Λൣنͱͯ͠ɼ
ͷͮ͘ΓΛਐΊ͖ͯͨɽͦͯ͠ࡏݱɼʮ,aXaTaLJ�%9ʯ
Λਪਐͯ͠σδタルٕज़Λશࣾతʹੵۃతʹ׆༻͢Δ͜ͱ
ΛਐΊ͍ͯΔɽ
ɹͷͮ͘Γʹ͓͍ͯɼ͕ࣾഓっ͖ͯͨ,14ʹ
ΑΔٕज़ͱൃྗʹɼ%9ʹΑΔ"IͳͲͷσδタルͷྗͰ
広͍ࢹͱͭͳ͕ΓΛֻ͚߹Θͤɼ,14Λֵ新తʹਂԽさ
ͤɼ多༷ͳՁ؍ͱスϐーυײͷ͋ΔۀاจԽʹมֵさͤ
Δ͜ͱͰɼʮΧワΔɺαΩɻʯΛਪਐ͍ͯ͘͠ɽ

͋ ͱ ͕ ͖

༻͢Εɼۀ࡞ͷҐஔɼ༻͢Δ工۩ɼಈ࡞ΠϝーδͳͲ
Δ͜ͱ͕Ͱ͢ݱཁྖΛΑΓ۩ମతʹビδϡΞルʹදۀ࡞
͖ɼݧܦͷઙ͍ऀۀ࡞Ͱඪ४ۀ࡞ΛकΓɼ一ఆͷ࣭Λ
֬อͰ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽ
ɹ·ͨɼࠪݕ工ఔͰΧϝラը૾Λ"IͰੳ͢Δٕज़
ϩϘοトٕज़Λ׆༻ͯ͠ɼਓखͰߦっ͍ͯΔ目ࠪݕࢹΛࣗ
ಈԽɾϩϘοトԽ͢ΔऔΈͳͲΛਐΊ͍ͯΔɽ

ɹ新͍͠ಇ͖ํͰɼʮͩΕ͕ਓؒΒ͘͠生࢈తͳࣄ
͕Ͱ͖ΔࣾձʯΛ目ͯ͠ࢦɼ多༷ͳਓ͕ؒ࣌ࡐ場ॴͷ੍
Λड͚Δ͜ͱͳ͘ಇ͘͜ͱ͕Ͱ͖Δߏڥஙʹ向͚ͯɼ
ԕִૢ࡞ʹΑΔͷリϞートԽʹऔΓΜͰ͍Δɽ
ɹͦΕΛ࣮͢ΔͨΊɼԕִૢ࡞Ͱ͖ΔϩϘοトͷ։ൃʹ
加͑ͯɼॏཁͳσδタルٕज़ͱͯ͠高ແઢ通৴͕͋Γɼ
ಛʹϩーΧル 5 (ٕज़ʹ目͍ͯ͠ΔɽϩーΧル 5 (Λ׆
༻͢Δ͜ͱͰɼ工場内ωοトワークΛॊೈ͔ͭޮతʹߏ
ங͢Δ͜ͱ͕ՄͱͳΔɽ
ɹϩーΧル 5 (�ͷಛͱさΕΔ 3ͭͷج本ੑɼ高大
༰ྔɾԆɾ多ಉ࣌ଓͰɼ͜ΕΒͷػϢーザ
χーズʹ߹ΘͤͯΧスタϚΠズ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ɼͷͮ͘
Γݱ場ͰޮՌతʹར༻͢Δ͜ͱͰ生ੑ࢈ͷ向上ʹݙߩͰ͖
Δͱ͍ͯ͑ߟΔɽ
ɹޙࠓϩーΧル 5 (�Λੵۃతʹ工場内ಋೖ͢Δ͜ͱͰɼ
কདྷతʹແઢʹΑΔԕִૢॎͰ各छ͕ۀ࡞ՄʹͳΓɼਓ
ͷվڥগʹΑΔ࿑ಇྗෆͷରԠɼ࿑ಇऀͷ৬場ݮޱ
ળɼख़࿅ऀۀ࡞ͷٕঝͷޮՌ͕͋ΔɽさΒʹίϩφ
ՒͰٸʹधཁ͕高·っͨリϞートワークΛɼ工場ͷ生࢈
�場ద༻͢ΔリϞートフΝクトリーԽਪਐ͍ͯ͘͠ɽݱ

ɹࣾͰɼઃ͔ܭΒ·Ͱ一࿈ͷূݕΛαΠόーۭؒ

ý ɹ৽͍͠ಇ͖ํ

þɹ͜Ε͔Βͷͷͮ͘Γ

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ üɹԕִૢ࡞ʹ͓͚Δϩーカϧ�(ͷ׆༻ ਤ ýɹͷߴ加ՁԽ

組織・欠陥 品質逐次画像判定

フィジカル空間サイバー空間

熱変形・残留応力

温度モニタリング

合金設計

寸法計測

ー空間 フィジ

機械学習・マテリアルズインフォマティクス

温温温温温温温温温度温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温温 モニタ

【航空エンジン】

【ガスタービン】

【ガスエンジン】 【モーターサイクル】

【油圧機器】

製品の競争力維持・強化

プロセス設計

粉末製造

デジタ
ルツイ

ン

ローカル5G

川崎重工 工場A

ローカル5G

ローカル5G

光通信

光通信

光通信

川崎重工 工場B
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ɹߤ空ػでɼେͳͷ෦を֨ݫͳ࣭ج準ʹج
͍ͮてཧ͢Δඞཁ͕͋Δɽ͜Ε·でࢴͱਓͷखʹΑΓใ
を͛ܨて࣭を֬อして͖͕ͨɼޙࠓ࣭をҡ࣋しͭͭੜ
ΊΒΕて͍Δɽ͜͏しͨঢ়ٻΊて͍͘͜ͱ͕ߴʹを͞Βੑ࢈
Β%9ʹऔΓ組みɼ業ϓϩηεをデジタル化͢Δ͜ͱ͔گ
で࣭֬อͱੜੑ࢈を྆立しͨɽ

ɹɹɹɹɹञɹҪɹɹɹږᶃɹɹɹ3ZP�4BLBJ
ɹɹɹɹɹਗ਼ɹՈɹՅɹতᶄɹɹɹ:PTIJBLJ�4FJLF
ɹɹɹɹɹ൧ɹాɹ݈ɹଠᶅɹɹɹ,FOUB�*JEB
ɹɹɹɹɹখɹ川ɹ༟ɹوᶆɹɹɹ:VVLJ�0HBXB
ɹɹɹɹɹླɹɹྙଠᶇɹɹɹ3JOUBSPV�4V[VLJ
ɹɹɹɹɹ石ɹҪɹཅɹਅᶈɹɹɹ:PVNB�*TIJJ

ઃ͔ܭΒੜ࢈·ͰのใをσδλϧͰҰݩԽʮ4NBSU�,ʯ
Smart-K Enables Digital Integration of Information from Design to Shop Floor

· ͑ ͕ ͖

ɹ新ܕίϩφΠルスͷྲྀߦʹΑΓػۭߤधཁ一࣌తʹ
ͨ͠ͷͷɼ中ظతʹճ෮ͯ͠ैདྷҎ上ͷधཁʹ
ͳΔͱ༧ݟさΕ͍ͯΔ̍）ɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹػۭߤͷ工ఔ大نɾෳܥࡶͰ͋Δ͕ɼΒ͘ਓ
खͱࢴʹΑΔૢߦ͕ۀΘΕ͖ͯͨɽޙࠓɼػۭߤΛΑΓ高
࣭͔ͭ高ޮʹ͍ͯ͘͠ʹɼߦݱͷਓखͱࢴͷۀ
務プϩセスͰݶք͕͋Γɼ工場ͷ%9Խ͕ඞཁͱさΕͯ
͍ͨɽ

ù ͷಛػۭߤ

ɹػۭߤͷಛͱͯ͠ɼʮಛతͳػମߏʯʮ多छɾ
গྔ生࢈ʯʮ͍͠ݫ࣭ཁٻʯ͕͛ڍΒΕΔɽ·ͣɼۭߤ
物ߏܕͿ大ٴΓͷ部͕300ສʹͨ͋ػ一ػ
Ͱ͋ΔɽΞルϛɾνタンɾૉણҡڧԽプラスνοク
$FR1ͳͲɼ多༷ͳૉࡐΛదࡐదॴͰ͍͚ͭͭɼػց
加工ɾ൘金加工ɾ༹ɾԽֶॲཧɾઢͱ͍っͨさ·͟·
ͳ工ఔΛܦΔ͜ͱͰػۭߤ͢Δɽ一ํɼػۭߤʹ
ɼ一ʹނΔ͕͢ٻさΕΔɽܰྔԽΛٻͷܰྔԽ͕ཁݶۃ

ͷҟͳΔʮ一一༷ʯͳ༷Δ͕͑ݟʹΔͱಉ͡Α͏͢ݟ
部͕多ଘ͠ࡏখϩοトͰͷ生ج͕࢈本ͱͳΔɽ多
ͷछɼ工ఔ͕ଘ͢ࡏΔ͜ͱ͔ΒࣗಈԽઐ༻ラΠンԽ
͍͠ڥʹ͋Γɼ͕ࣾ内֎ͷඦͷ৬場Λෳࡶʹ८
Δʮδϣϒγϣοプܕʯͷ生࠾͕ࣜํ࢈༻さΕ͍ͯΔɽ·
ͨɼ上༌ૹػͱҟͳΓɼػۭߤۭͷ上Ͱނোͯ͠
さΕͳ͍ɽ҆શੑΛอূ͢Δ上ͰɼڐΔ͜ͱ·ࢭମ͕ػ
աఔʹ͓͍ͯඇৗʹ͍͠ݫ࣭ཁ͕ٻ՝さΕ͓ͯ
ΓɼI40ೝূͷJI4�2� ߤΛ͡Ίͱͨ͠（Ӊۭߤ）9100
Δɽ͜͏ͨ͢͠ࡏスϖοク͕ଘٻಛ༗ͷೝఆ੍ཁػۭ
ͱͱʹɼͦͷ記Λ֬͏ߦదͳΛ͍ͯͮجʹఆن
࣮ʹऔಘ͠ɼඞཁʹԠͯ͡ਝʹ։ࣔ͢Δ͜ͱٻΊΒΕ
Δɽ
ɹ͜ͷΑ͏ʹɼ大ͳ目͔ͭෳࡶͳ工ఔͷ部܈Λɼ
ػۭߤཧ͠ͳ͚ΕͳΒͳ͍͕͍ͯͮجʹఆنͳ֨ݫ
ಛ༗ͷ͠さͰ͋Δɽػۭߤͷݱ場Ͱɼਤ໘ɾۀ࡞
ʯͰཧ͠ɼ࣭ࢴɾ各छ記ͳͲɼ大ྔͷใΛʮࣔࢦ
Λ֬อ͖ͯͨ͠ྺ͕࢙͋ΓɼʮػۭߤࢴͰ飛Ϳʯͱさ͑
ٕज़ऀͷϊϋঊͷٕͷ݁ࢴΘΕ͍ͯΔɽແͷݴ
ूͰ͋Γɼさ·͟·ͳࢴ໘Λ࡞͠ɼࢴͱࢴͷؒͷใΛ
場ʹ͓͚Δॏཁͳ৬務ͱͳっ͍ͯݱͰ͍͘͜ͱ͕͍ܨ
Δɽ͔͠͠ͳ͕ΒɼͷߏʑෳࡶԽ͢Δͱͱʹɼ
࣭ཧͷཁٻϨϕル高·っ͓ͯΓɼैདྷͷࢴͱਓखʹ
ΑΔରԠݶքΛܴ͑ͭͭ͋っͨɽ

ᶃᶄᶅᶆɹۭߤ�ӉγスςϜΧンύχーɹۭߤӉσィビδϣンɹ生࢈૯ׅ部ɹ生ا࢈ը部
ᶇɹ%9ઓུ本部ɹσδタルઓུ૯ׅ部ɹσータαΠΤンスٕज़部
ᶈɹ%9ઓུ本部ɹσδタルઓུ૯ׅ部ɹσδタルプϩセス部

ɹ*O�BJSDSBGU�NBOVGBDUVSJOH�JU�JT�OFDFTTBSZ�UP�DPOUSPM�BO�FOPSNPVT�OVNCFS�PG�QBSUT�CBTFE�PO�TUSJDU�RVBMJUZ�TUBOEBSET��6OUJM�
OPX�EJGGFSFOU�QJFDFT�PG�JOGPSNBUJPO�IBWF�CFFO�DPOOFDUFE�CZ�QBQFS�BOE�IVNBO�MBCPS�UP�BTTVSF�RVBMJUZ��(PJOH�GPSXBSE�XF�
BSF�SFRVJSFE�UP�GVSUIFS�FOIBODF�QSPEVDUJWJUZ�XIJMF�NFFUJOH�TUSJDU�RVBMJUZ�SFRVJSFNFOUT��6OEFS�TVDI�DJSDVNTUBODFT�XF�IBWF�
TVDDFTTGVMMZ�EJHJUBMJ[FE�PVS�XPSL�QSPDFTTFT�UISPVHI�EJHJUBM�USBOTGPSNBUJPO�	%9
�UIFSFCZ�BDIJFWJOH�CPUI�RVBMJUZ�BTTVSBODF�
BOE�QSPEVDUJWJUZ�FOIBODFNFOU

�'VKJUTV
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ú ʮ4NBSU�,ʯϓϩδΣΫτ

ɹ͜͏ͨ͠ঢ়گΛଧഁ͢ΔͨΊʹɼࣾʮ4NaSU-,ʯプϩ
δΣクトΛཱͪ上͛ͨɽʮ4NaSU-,ʯプϩδΣクトɼਤø
ʹࣔ͢Α͏ʹɼઃܭ出ਤʖ工ఔઃܭʖ生ߦ࣮࢈ʖ࣮ऩू
·Ͱͷ͋ΒΏΔใΛσータԽ͠ɼۀ務プϩセスΛͯ͢
σδタルͰ͙͜ܨͱΛίンセプトʹ͍ͯ͠ΔɽओͳऔΈ
ʮઃܭཁٻͷ࣮֬ɼ͔ͭਝͳୡʯɼʮࣔࢦۀ࡞ͷσδ
タルԽʯɼʮ͋ΒΏΔσータͷूܭɾՄࢹԽʯͷ 3Ͱ͋Γɼ
σδタルԽʹΑΓۀ務ͷ࣮֬ੑͱスϐーυΛ高ΊΔ͚ͩͰ
ͳ͘ɼੵさΕ͍ͯ͘σータͷར׆༻͢Δ͜ͱͰɼ生ੑ࢈
向上Λૂっͨɽ
ɹ本プϩδΣクトରͱ͢Δۀ務ɾ৬場͕工場શମʹ
Γɼߏங͢ΔγスςϜඇৗʹ大نͰ͋Δɽ͕ͨ͠っͯɼ
ઃܭɾ生ٕ࢈ज़ɾ生࢈ཧɾɾ࣭อূɾใγスς
Ϝͷ各部͔ΒਓһΛूΊͯ新ͨͳ部ॺΛ新ઃ͠ɼ富࢜通ɾ
4"1ͱ͍っͨࣾ֎ύートφーۀاͱີʹ࿈͠ܞͳ͕Β
プϩδΣクトͷߦʹ͋ͨっͨɽ

ᾇɹઃܭཁٻͷ࣮֬ɼ͔ͭਝͳୡ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹػۭߤͰɼ原ଇͱͯ͢͠Δػମ͝ͱʹݧࢼ
ิॿղੳΛٻΊΒΕΔ͕ɼઃܭਤ໘ʹʮূࣜܕ明ʯΛద༻
͢Δ͜ͱͰݧࢼΛ؆ུԽ͋Δ͍লུ͢Δ͜ͱ͕ೝΊΒΕ
͍ͯΔɽ͢Δػମ͝ͱʹ大ྔͷݧࢼղੳΛ࣮͢ࢪΔ
ͷ࣮ݱతͰͳ͘ɼূࣜܕ明੍ͷར༻ۀࣄΛܧଓ͢
Δ上Ͱͷඞਢ条݅Ͱ͋Δͱ͑ݴΔɽ͜ͷূࣜܕ明͕ػ͢
Δ大前ఏɼࣄ前ݧࢼͰূ明ࡁΈͷਤ໘各छنఆͷͱ͓
ΓʹͰ͖͍ͯΔͱ͍͏ʮੑݱ࠶ͷอূʯͱɼաఔ
ʹ͓͚Δʮదͳ記ͷཧʯͰ͋Δɽ
ɹੑݱ࠶Λอূ͢Δʹɼٕज़ใ͕࣮֬ʹݱ場ʹୡさ

Ε͍ͯΔ͜ͱ（ʮٕज़ใͷフϩーμンʯͱݺͿ）͕ෆ
ՄܽͰ͋Δɽ࣮務上ɼܭ୲ऀ͕٬ઌཁٻٕज़スϖο
クΛجʹઃܭ部ද（E-#0.）ਤ໘Λ࡞͠ɼͦ͜ʹ
生ٕ࢈ज़୲ऀ͕スϖοクΛΓࠐΜͰɼ部ද
（.-#0.）ۀ࡞खॱʹམͱ͠ࠐΈɼͦͷ上Ͱɼݱ場࡞
͢ۀ࡞ʹखॱͲ͓Γۀ࡞ज़୲ऀ͕ఏٕࣔͨ͠࢈生ऀۀ
Δɼͱ͍っͨプϩセス͕ඞཁͱさΕΔɽ·ͨɼݱ場ऀۀ࡞
ɼ各工ఔʹ͓͚Δ݁ۀ࡞Ռऀۀ࡞名ͳͲͷඞཁใΛ
దʹ記͢Δ͜ͱ͕ٻΊΒΕΔɽ͜͏ͨ͠記࣭記
ͱͯ͠อ͠ɼඞཁʹԠͯ͡։ࣔͰ͖Δ͜ͱɼ͢ ͳΘͪɼ
ʹؔ͢ΔʮトϨーαビリςィͷ֬อʯ͕ඞਢͱͳΔɽ
⛷ɹ՝ɹɹ
ɹطʹड़ͨΑ͏ʹػۭߤͷݱ場大نɾෳܥࡶͰ
͋Γɼ工場内ʹৗ࣌ेສͷ部͕ଘ͠ࡏɼສ通Γ
ͷルートͰྲྀΕ͍ͯΔɽ大ͳͷ物ʹର͠ɼैདྷ͔Β
大ྔͷࢴഔମΛਓखͰ͙͜ܨͱͰٕज़ใͷフϩーμン
Λཱさ͖͕ͤͯͨɼઃܭมߋ工ఔมߋͳͲɼม࣌ߋͷ
内༰өใཧʹ多大ͳ࿑ྗΛཁ͍ͯͨ͠ɽ·ͨɼト
Ϩーαビリςィࢴ໘Ͱ֬อさΕ͍ͯΔͷͷɼใ͕ඞ
ཁʹͳっͨ場߹ແʹ͋Δࢴͷ中͔ΒॴͷใΛ୳͠
出͢ඞཁ͕͋Γɼใ։ࣔͷスϐーυͷ໘Ͱ͕͋っͨɽ
⛸ɹղܾํ
ɹ上記ͷΑ͏ͳঢ়گʹର͠ɼʮ4NaSU-,ʯプϩδΣクトͰ
大ͳྔͷใΛΑΓਝ͔࣮ͭ֬ʹѻ͑ΔΑ͏ʹɼࢴ
ใΛσδタルσータస͢Δ͜ͱΛͨ͑ߟɽ本݅ʹ͓
͍ͯɼઃܭ出ਤ͔Β生ߦ࣮࢈·Ͱͷ෯広͍ۀ務ʹ͓͍ͯɼ
ԯΛ͢Ϩίーυ͕生さΕΔͱ༧さΕΔɽదͳσー
タཧΛ͑ߦΔΑ͏ʹ·ͣطଘͷۀ務プϩセスͷ՝Λ
Ѳ͠ɼ͋Δ͖ۀ務プϩセスΛࡦఆͯ͠ཁ݅Λཧ͢Δ
͜ͱ͔Β࢝Ίͨɽରͱ͢Δۀ務プϩセス༏ʹ100Λ
͑Δ͕ɼؔ࿈部ͷ୲ऀΛަ͑ͨٞڠΛ͍ߦɼඞཁͳσ
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ਤ øɹʮ4NBSU�,ʯͷίϯηϓτ
'JH� ø ɹ$PODeQU�PG�4NaSU-,

製造現場
システムはサプライヤーにも公開

★あらゆるデータの可視化 ★個人別の作業指示と記録

★設計要求の確実・迅速な伝達

プラットフォーム
として一元化
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ͱ࣭Λ֬อͰ͖ΔΑ͏ʹͳޮۀ࡞Ͱ͋っͯ高͍ऀۀ
っ͍ͯΔɽ·ͨɼݸਓผ生࢈ཧ൘Λ༻͍ͯۀ࡞ͷ࣮࣌
ؒΛऩू͠ɼ目ඪؒ࣌ͱͷࠩҟΛੳ͢ΔͳͲͯ͠ɼΑΓ
࢈ਓผ生ݸ出͍ͯ͘͠ɽࣾͰ͜ͷݟ๏Λํۀ࡞͍ྑ
ཧ൘Λ༻͍ͯɼʮͲͷݱ場一ͱͯ͠ಉ͡ঢ়ଶແ͍ʯ
ͱ͑ݴΔ΄ͲʹվળαΠクルΛճ͍ͯ͠Δɽ
⛷ɹ՝ɹɹ
ɹݸਓผ生࢈ཧ൘ݱ場ͷϊϋ͕ॖڽさΕͨ
ͷͰɼଞࣾʹͳ͍ࣾಠࣗͷڧΈͱ͑ݴΔɽͨͩ͠ɼͦ
ͷ多͘ࢴഔମͰӡ༻さΕ͓ͯΓɼࣔࢦͷ࡞࣮ͷऩ
ʹΛཁ͢Δ͜ͱ͔ΒɼվળαΠクルΛճͤΔճؒ࣌ʹू
ݶք͕͋っͨɽ·ͨɼ前ड़ٕͨ͠ज़ใͷフϩーμン
ඞཁͳͨΊɼ上ҐࣔࢦͰ͋Δ生ٕ࢈ज़部ͷۀ࡞खॱͱ
内༰ۀ࡞ʹཧ൘ͷ内༰Λ߹さͤͭͭɼසൟ࢈ਓผ生ݸ
Λߋ新͢Δʹ多大ͳ࿑ྗ͕ඞཁͱͳっ͍ͯͨɽ͜͏ͨ͠
ʮվળαΠクルʯͱʮ֨ݫͳ͕ܨΓʯͷཱ྆ࠔͰɼݸ
ਓผ生࢈ཧΛӡ༻͢Δ上Ͱͷ大͖ͳ՝Ͱ͋っͨɽ
⛸ɹղܾํ
ɹʮ4NaSU-,ʯプϩδΣクトͰɼ各৬場Ͱར༻さΕ͍ͯ
Δݸਓผ生࢈ཧ൘σδタルԽ͠ɼࣔࢦͷ࡞࣮ऩ
ूͷলྗԽΛਤっͨɽ前ड़ͷ౷߹プラοトフΥーϜʹɼ
γスςϜ.E4ʯߦ࣮࢈Λʮ生ػཧ൘૬ͷ࢈ਓผ生ݸ
ͱͯ͠ER1ͷԼҐଆʹ࣮͍ͯ͠Δɽݱ場ͷ୲ऀɼ
.E4上Ͱɼ生ٕ࢈ज़ऀ͕ఏࣔ͢Δۀ࡞खॱͷ内༰ͱ߹
Λ֬อͭͭ͠ɼݸਓผ生࢈ཧ൘Λ؆ศʹ࡞͢Δ͜ͱ͕
Ͱ͖ΔΑ͏ʹͨ͠ɽ·ͨɼݸਓผ生࢈ཧ൘ͷ内༰
.E4内ʹϚスタσータͱͯ͠อଘさΕɼଞࣾʹର͢Δڝ
૪༏Ґੑͱͯ͠ੵɼϒラογϡΞοプさΕ͍ͯ͘Έ
Ͱ͋Δɽ
ɹ࡞ͨ͠ݸਓผ生࢈ཧ൘ɼਤ úʹࣔ͢Α͏ʹऀۀ࡞
ͷखݩͷタϒϨοトʹӨさΕΔɽࣸਅਤͳͲͷά
ラフィΧルͳදࣔʹΑΓۀ࡞内༰͕一目Ͱ͔Γɼඞཁʹ
Ԡͯؔ͡࿈υΩϡϝントࢀরͰ͖Δ͜ͱ͔Βɼऀۀ࡞
ϛスͳ͘͢ۀ࡞Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɽ·ͨɼタϒϨοト͔
Β࣮ใ؆୯ʹऩूͰ͖ɼ౷߹プラοトフΥーϜʹ
ੵさΕΔͨΊɼޮۀ࡞ͳͲଈ࠲ʹධՁͰ͖Δɽଞʹɼ

ータۀ務ػΛચ͍出͢͜ͱͰɼਤ ùʹࣔ͢Α͏ͳɼۀ
務ʹඞཁͳ͋ΒΏΔσータΛूՄͳʮ౷߹プラοトフ
ΥーϜʯΛߏங͢Δʹࢸっͨɽ
ɹ͜ͷ౷߹プラοトフΥーϜ多ͷۀ務ྖҬΛΧόー
͠ɼઍਓنͷैۀһ͕ར༻͢ΔͷͰ͋Δ͜ͱ͔Βɼ୯
一γスςϜͰͷ࣮ࠔͰ͋っͨɽ͜ͷͨΊɼ本݅Ͱ
市ൢύοέーδͰ͋Δ4"1�44/)"/"�.aOVGaDUVSJOH�GPS�
1SPEVDUJPO�EOHJOeeSJOH�aOE�0QeSaUJPO�（1E0）Λ中֩ʹɼ
౷߹ۀװج務γスςϜER1Λ͡Ίͱͨ͠طଘγスςϜ܈
Λ༗ػతʹ࿈ಈさͤΔܗͱͨ̎͠）ɽ1E0ʹؔ͢Δσ
ータͷ一؏ੑΛ֬อͰ͖ΔػΛͪ࣋ɼࣾͷ目తʹ߹க
͢ΔͷͰ͋っ͕ͨɼಋೖΛ2017͍ͨͯ͠౼ݕ࣌ొ
場͔ͨ͠ΓͷιリϡーγϣンͰ͋Γɼੈքతʹಋೖྫ
͕ͳ͔っͨɽಋೖʹリスク͕͋ΓඇৗʹઓతͳࢼΈͰ
͋っ͕ͨɼ1E0ͷඪ४ػΛ࠷大ྗۃͯ͠༺׆ݶ加։
ൃΛආ͚Δ͜ͱͰɼؒظͳ͕Β大نͳγスςϜΛ։ൃ
͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ͨɽ
ɹ౷߹プラοトフΥーϜʹ出ਤ͔ΒʹࢸΔ各छσー
タ͕શͯूさΕɼඥ͚ΒΕͨঢ়ଶͰอさΕΔɽ͜ͷ
ͨΊɼेສͷ部ʹରٕͯ͠ज़ཁٻมߋใΛ࿙Ε
ͳ͘ਝʹݱ場ʹୡ͢Δ͜ͱ͕ՄͰ͋Δɽ·ͨɼޙड़
͢Δ͕ɼ౷߹プラοトフΥーϜʹݱ場ͷࣔࢦۀ࡞࣮
ऩूʹಠࣗͷΈΈࠐΜͩɽࣔࢦͱ࣮ͷରԠؔ
࣮֬ʹ୲อさΕɼΛʮ୭͕ʯʮ͍ͭʯʮͲͷΑ͏ʹʯ
͔͕ͨ͠一目ྎવͱͳっ͍ͯΔɽ͜ͷΑ͏ʹٕͯ͠ज़
ใͷフϩーμントϨーαビリςィΛΑΓݻڧͳͷ
ͱ͢Δ͜ͱͰɼকདྷͷ૿࢈ʹରԠͰ͖Δ͕ڥっͨɽ

ᾈɹ࡞業ࣔࢦͷσδタϧԽ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹࣾͰಠࣗͷ生ࣜํ࢈Ͱ͋Δʮ,14（,aXaTaLJ�
1SPEVDUJPO� 4ZTUeN）ʯʹ͖ͮجʑݱ場վળΛ͍ߦɼ生
向上ʹΊ͍ͯΔɽ͜͏ͨ͠վળαΠクルΛճͨ͢Ίੑ࢈
ͷදతͳπールʹʮݸਓผ生࢈ཧ൘ʯ͕͋Δɽݸਓผ
生࢈ཧ൘ݱ場ۀ࡞Λ一ڍख一ͷཁૉϨϕルͰॻ͖
出ͨ͠ͷͰ͋Γɼۀ࡞ΛৄࡉԽ͢Δ͜ͱͰݧܦͷઙ͍࡞

ਤ ùɹ౷߹ϓϥοτϑΥーϜ
'JH� ù ɹIOUeHSaUeE�QlaUGPSN

ਤ úɹݸਓผ生産ཧ൘
'JH� ú ɹ%eUaJleE�XPSL�JOTUSVDUJPOT�GPS�JOEJWJEVal�XPSLeST

工程設計

新規

新規 電子化

データ活用

業務プロセス
電子化

すべての情報はシステム上のリンクを保ったまま、
次の業務プロセスに受け継がれる。
より高度なトレーサビリティ
蓄積されたデータは、上流工程にフィードバックされ、
さらなる改善に役立てる。
データを用いた生産性向上

新規

生産設備等エンジニアリングチェーン

PLM

ERP

サプライチェーン

受注情報 マスタデータ

M-BOM 
作業手順マスタ

PEO

データ
活用基盤

MES 
生産実行系

システム

E-BOM
図面

SPEC
工程設計
システム

中断理由

数値記録
作業メモ

不具合内容
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ۀ࡞ϊϋࣸਅϝϞͰ記Ͱ͖ɼ͖ͮؾͷऀۀ࡞
ͷ࣮ؒ࣌ͱ߲ࣄ͖ͮؾΛෳ߹తʹੳ͢Δ͜ͱͰɼվળ
ΛΑΓૣ͘ɼਂ͑͘ߦΔΑ͏ʹͳっͨɽ
ɹ͜ͷΑ͏ʹͯ͠ػۭߤʹٻΊΒΕΔʮ֨ݫͳ͕ܨΓʯ
Λอͪͭͭɼ高ʹʮվળαΠクルʯΛճͤΔঢ়ଶΛ࣮ݱ
Ͱ͖ͨɽ

ᾉɹ͋ΒΏΔσータͷूܭ・ՄࢹԽ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹ͜Ε·Ͱ工場内ͷσータͷऩ ɾूੵΛ中৺ʹ͕ͨ͡ɼ
࣭向上生ੑ࢈向上ͷͨΊʹੵさΕͨσータͷ׆༻
͕ॏཁͱͳっͯ͘Δɽݱ場ʹ͓͍ͯɼޙࠓϕςラ
ンͷݧܦצͳͲͷओ؍తͳஅ͔Βɼσータʹ͍ͨͮج
ΊΒΕΔɽٻ͕తͳஅͷస؍٬
⛷ɹ՝ɹɹ
ɹػۭߤͷݱ場ʹແͷਓɾͷɾઃඋ͕ଘ͠ࡏɼ
͜Ε·Ͱ工場内ͷঢ়گΛਖ਼֬ʹѲ͢ΔͷඇৗʹࠔͰ
͋っͨɽ·ͨɼैདྷ各部ͰݸผʹσータऩूɾੳΛ
దͳஅ͕ͳさΕΔͱ͍っ࠷ॴہっ͍ͯΔ͜ͱ͕多͘ɼߦ
೦͋っͨɽݒͨ
⛸ɹղܾํ
ɹ܁Γฦ͠ʹͳΔ͕ɼ౷߹プラοトフΥーϜʹ工場内ͷ͋
ΒΏΔσータ͕ूさΕɼ͍ͭͰΞクセスͰ͖Δঢ়ଶʹ
ͳっͨɽޙࠓ͜ΕΒͷσータ͔Β部ॺΛԣஅͨ͠
ੳΛ͍ߦɼશମ࠷దͳஅΛ࣮͢ݱΔ͜ͱͰɼ工場ͷ
ྗΛΑΓ高ΊΔͨΊͷΞΠσΞɼࠓ·Ͱʹͳ͍ؾ͖Λ
ಘΒΕΔͱࠐݟΜͰ͍Δɽ
ɹσータͷར׆༻ɼ·ͣੵσータͷՄࢹԽ͔ΒਐΊ
ͨɽͨͱ͑ɼਐͷリΞルタΠϜϞχタリンάػ
͕࣮ࡁΈͰ͋Γɼݱ場ʹ出ͳ͘ͱঢ়گΛѲՄ
ʹͳっ͍ͯΔɽ͜͏ͨ͠ՄࢹԽͷൣғΛ広͛ɼΏ͘Ώ͘
生׆࢈ಈશମͷՄࢹԽ͢Δɽ·ͨɼՄࢹԽ͚ͩͰͳ͘ɼܦ
Ӧ向͚ͷੳʹऔΓΜͰ͍Δɽ生׆࢈ಈ͔ΒಘΒΕ

ΔใΛ工場ૢۀܦӦࢹͷ,1I（,eZ� 1eSGPSNaODe�
IOEJDaUPS）ʹ͠ܗɼਤ ûʹࣔ͢Α͏ͳ上Ґͷஅࢧ
ԉΛ͏ߦΈΛߏங͍ͯ͠ΔɽޙࠓܦӦʹ͢ࢿΔใ
Λఏ͠ڙɼσータυリϒンͳܦӦΛ࣮͢ݱΔɽ
ɹੳɾՄࢹԽͷઌʹɼσータͷΑΓಈతͳフィーυ
όοクɼ͢ͳΘͪ"IͳͲʹΑΔ工場ͷίントϩール࠷
దԽΛߦっ͍ͯ͘༧ఆͰ͋Γɼ͜ͷΑ͏ͳ׆ಈΛ通ͯ͡リ
ーυタΠϜॖίストμンΛਤΓɼଞࣾʹͳ͍高ޮ
ͳ工場ʹൃలさ͍ͤͯ͘ॴଘͰ͋Δɽ

͋ ͱ ͕ ͖

ɹʮ4NaSU-,ʯプϩδΣクト大نͰෳࡶͳػۭߤ
ͷݱ場Λରʹͨ͠%9׆ಈͰ͋Γɼ౷߹プラοトフΥー
ϜΛߏங͢Δ͜ͱͰ࣭֬อ生ੑ࢈向上ͱ͍っͨ各छ՝
Λղܾͨ͠ɽߏஙͨ͠Έʮ#,117ʯʮ#787ʯ
ͳͲͷ一部ػछΛରʹӡ༻中Ͱ͋Γɼޙࠓଞػछͷ
ద༻ల։ΛਐΊ͍ͯ͘ɽ·ͨɼʮ4NaSU-,ʯプϩδΣクト
ͷཧ೦ϕストプラクςィスΛଞͷ工場ʹԣల։
͠ɼࣾ内ͷスϚートԽΛਐΊ͍ͯ͘ɽ

ࢀ ߟ จ ݙ

1 ）�一ൠஂࡒ๏ਓ�本ػۭߤ։ൃڠձɼຽؒػۭߤʹؔ
͢Δ市場༧ଌɹ2020-2040（2021）

2 ）�4"1� 4/4)"/"�.aOVGaDUVSJOH� GPS� 1SPEVDUJPO�
EOHJOeeSJOH�aOE�0QeSaUJPOTͰઃܭͱΛσータ౷
߹ɼlػۭߤʹ%9Λ͢͜ى川崎ॏ工ۀͷνϟϨン
δz J46(�$POGeSeODe�2019（2019）

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ ûɹܦӦ͚μογϡϘーυ
'JH� û %aTICPaSE�GPS�NaOaHeNeOU
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ɹڝ૪ͷܹし͍άϩʔόルࢢでڝ૪༏Ґੑを֬อ͢Δͨ
Ίɼશ体࠷దをࢦしͨߴ࣭ɾ短ೲ期ੜ࢈を̨̠̥ͱデジ
タル技術ͷ༥߹で͑ࢧΔֵ৽తͳੜ࢈γεςϜを։ൃɾಋೖ
してɼϦΞルタΠϜௐをՄͱ͢ΔϑϨΩγϒルੜ࢈をࢧ
͑ΔεϚʔτϑΝΫτϦʔͷ࣮ݱをࢦしʮֵ৽ੜ࢈γε
ςϜʯをߏஙしͨɽ͞Βʹ༹ࢪ工ཧγεςϜͱ࿈ͤ͞ܞɼ
ਓɾͷɾઃ備ͱใをϑル׆༻で͖ΔΑ͏ʹしͨɽ

ɹɹɹɹɹদɹ本ɹɹᶃɹɹɹ/PSJUPNP�.BUTVNPUP
ɹɹɹɹɹɹɹେɹีᶄɹɹɹ%BJTVLF�.PSJXBLJ
ɹɹɹɹɹ内ɹ౻ɹلɹᶅɹɹɹ/PSJZVLJ�/BJUP
ɹɹɹɹɹେɹౡɹɹɹमᶆɹɹɹ0TBNV�0TIJNB
ɹɹɹɹɹยɹࢁɹ༟ɹయᶇɹɹɹ)JSPOPSJ�,BUBZBNB
ɹɹɹɹɹळɹ川ɹɹᶈɹɹɹ5BLVZB�"LJHBXB
ɹɹɹɹɹྛɹాɹɹًᶉɹɹɹ:PTIJUFSV�)BZBTIJEB
ɹɹɹɹɹ西ɹԬɹਖ਼ɹߦᶊɹɹɹ.BTBZVLJ�/JTIJPLB

ϑϨΩγϒϧੜ࢈を͑ࢧるֵ৽ੜ࢈γεςϜのߏங
Establishment of an Innovative Production System to Support Flexible 
Production

· ͑ ͕ ͖

ɹडܹԽܦӦڥͷมԽʹରԠ͠ɼ市場ͱ٬ސͷཁ
ʹԠ͑ͳ͕Βɼ高࣭Ͱೲظͷ生࢈Λ͍ͭͭߦɼίスト
μンͱऩӹੑ向上Λ࣮͢ݱΔඞཁ͕͋Δɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹͷͮ͘ΓͷͨΊͷਖ਼֬ͳใΛフル׆༻ͯ͠リΞルタ
ΠϜௐΛՄͱ͢Δ高ͳフϨΩγϒル生࢈γスςϜΛ
ཱ֬͢Δ͜ͱ͕ෆՄܽͱͳっ͖͍ͯͯΔɽͦ͜Ͱɼࣾ
ʹؔΘΔਓɾͷɾઃඋɾ工ఔɾཁྖͳͲͷใ（ビ
οάσータ）ΛγーϜϨスʹऔಘ͠ɼ࠷దͳ生࢈Λಋ͖出
͢ʮֵ新生࢈γスςϜʯΛߏங͢Δ͜ͱʹΑΓɼଞࣾΛ྇
կ͢ΔスϚートフΝクトリーͷ࣮ݱΛ目͍ͯ͠ࢦΔɽ

ᾇɹ,)*ͷ生産ํ式ʢ,14ʣ
ɹࣾͰɼͷͮ͘ΓʹؔΘΔͯ͢ͷݱ場Ͱ,14
（,aXaTaLJ�1SPEVDUJPO�4ZTUeN）Λਪਐ͍ͯ͠Δɽ,14ͷ
ʹʯΛ目ඪʹɼਓɾͷɾઃඋ࢟ɼʮ͋Δ͖ࢥ本ج
ؔΘΔશͯͷϜμΛపఈతʹഇআ͢Δ͜ͱʹΊɼフルʹ

Λ高Ίɼδϟスޮ࢈ΈΛඋ͢Δ͜ͱͰ生Δ͢༺׆
トɾΠンɾタΠϜʹ生͢࢈Δ͜ͱͰɼリーυタΠϜΛॖ
͍ͯ͜͠͏ͱ͢ΔͷͰ͋Δɽ͢ͳΘͪɼ生࢈ཧɾ工ఔ
ཧɾ࣭ཧͳͲͷ工場ཧͷ向上ʹΑΓಘΒΕΔརӹ
Λ͠ٻɼͷͮ͘ΓΛվળɾվֵͯ͠ɼ͜ͷ͍ͯ͑ݟͳ
͍རӹΛ֫ಘ͢Δ͜ͱʹ͋Δɽ͜ͷརӹͷ 1ͭɼ生࢈ͷ
ϜリɾϜラɾϜμʹӅさΕ͓ͯΓɼ生ݱ࢈場ʹજΉϜリɾ
ϜラɾϜμΛ͚ͭݟղফͰ͖ΕརӹΛಘΒΕΔɽϜリͱ
ɼ飛ͼࠐΈʗׂΓࠐΈɼඇՊֶతͳؒ࣌ۀ࡞ͰͷࣄΛ
生ݱ࢈場ʹ͍ڧΔͷͰɼ͜ΕΛΕ生ݱ࢈場ͷ生ޮ࢈
ۃʹѱ͘ͳΔɽϜラͱɼ生͢࢈Δຖʹ࣭工
͕όラπク͜ͱͰɼ͜ͷόラπΩΛ͑͘Δ͜ͱͰརӹ
ʹͳΔɽͦͯ͠Ϝμͱɼϩスͷ͜ͱͰɼ生ݱ࢈場ʹ͓͍
ͯؒ࣌ͷϩスɼࡐྉͷϩスɼෆྑͷϩスͳͲ͕͋Γɼ͜
ΕΒͷϩスΛ͑ͯͷͮ͘Γ͕Ͱ͖ΕརӹʹͳΔɽ

ᾈɹσδタϧ技術ͷਐԽ
ɹۙɼͷͮ͘Γʹֵ新తͳσδタルٕज़͕ժ生͖͑ͯ
ͨɽͦΕクラυٕज़Ͱ͋Γɼ·ͨ"I（ਓ工知）ͷ
ٕज़Ͱ͋Δɽクラυٕज़ΛっͨαプラΠνΣーンཧ
ʹ͓͍ͯɼखؒͳ͘ॠ࣌ʹ部ࡐͷҐஔঢ়ଶ͕ѲͰ͖

ᶃɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹプϩセスΤンδχΞリンάセンターɹͷͮ͘Γਪਐ部
ᶄᶅɹ�%9ઓུ本部ɹσδタルઓུ૯ׅ部ɹσδタルプϩセス部
ᶆᶈɹ�ΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンύχーɹ生࢈本部ɹΤωルΪーɾഫ༻ਪਐ部

ɹ*O� PSEFS� UP� HBJO� B� DPNQFUJUJWF� BEWBOUBHF� JO� UIF� JODSFBTJOHMZ� DPNQFUJUJWF� HMPCBM�NBSLFU� XF� IBWF� EFWFMPQFE� BOE�
EFQMPZFE� BO� JOOPWBUJWF� QSPEVDUJPO� TZTUFN� GPS� TVQQPSUJOH� IJHI�RVBMJUZ� BOE� RVJDL�EFMJWFSZ� QSPEVDUJPO� BJNFE� BU� PWFSBMM�
PQUJNJ[BUJPO�XJUI� UIF� DPNCJOBUJPO� PG� UIF� ,BXBTBLJ� 1SPEVDUJPO� 4ZTUFN� 	,14
� BOE� EJHJUBM� UFDIOPMPHJFT��8F� IBWF�
FTUBCMJTIFE�UIJT�JOOPWBUJWF�QSPEVDUJPO�TZTUFN�XJUI�UIF�BJN�PG�SFBMJ[JOH�4NBSU�'BDUPSZ�XIJDI�TVQQPSUT�GMFYJCMF�QSPEVDUJPO�
UIBU�FOBCMFT�SFBM�UJNF�DPPSEJOBUJPO��"MTP�XF�IBWF�DPOOFDUFE�UIJT�TZTUFN�XJUI�PVS�XFMEJOH�NBOBHFNFOU�TZTUFN�TP�BT�UP�
NBLF�GVMM�VTF�PG�IVNBO�SFTPVSDFT�NBUFSJBMT�FRVJQNFOU�BOE�JOGPSNBUJPO�

ATOM

Swallow

Owl

Eagle

UGUISU

Nest
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ΔΑ͏ʹͳΓɼ·ͨɼ"IΛͨ͠ࡌϚςリΞルൖૹثػ
ʹΑっͯɼड༷ຖʹҟͳΔ部ࡐͷࣗಈൖૹ͕Ͱ͖ΔΑ
͏ʹͳΔՄੑ͕͖ͨͯ͑ݟɽ
ɹࣾͰɼ͖Ί͔ࡉͳۀ࡞ΛビδϡΞルͰࣔ͢ࢦΔిࢠ
生࢈ཧ൘Λ中৺ʹɼͷͷσδタルI%ԽɼઃඋͷՔಈ
ڍಈͷσδタルԽΛ࣮͢ݱΔͨΊͷཁૉٕज़։ൃΛ
ଓ͚͍ͯΔɽ

ᾉɹ,)*൛スϚーτϑΝΫτϦーͷߏஙʹ͚ͯ
ɹ,)I൛スϚートフΝクトリーɼਤ øʹࣔ͢Α͏ʹ,14
ͱσδタルٕज़Λ༥߹͢Δ͜ͱͰ࣮͢ݱΔɽ
ɹࣾͰɼ生࢈γスςϜͷ中֩Λ୲͏װجγスςϜΛ新
ங͢Δʮ4NaSU-,ʯͷプϩδΣクトΛਐΊ͍ͯΔ͕ɼߏʹͨ
ΑΓؒظɾίストͰ࣮͢ݱΔͨΊɼطଘͷװجγスς
ϜΛ׆༻࣮ͯ͠༻ੑͷ͋Δػ܈Λ加͢Δ͜ͱʹΑΓ
ʮֵ新生࢈γスςϜʯΛ։ൃ͢Δ͜ͱʹͨ͠ɽ

ù ʮֵ৽生産γスςϜʯͷ開発ํ

ɹࣾͷΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンύχーͰ
ɼ؋ఖɾタービンɾσィーθルɾਫྗɾۭྗɾΨスΤン
δンͷ 6ʗ 3工場（؈ɼػցɼཱ）ʹͯมछมྔ
ͷࠞྲྀ生ߦ͕࢈ΘΕ͓ͯΓɼ͜Ε·Ͱʮෳࡶͳͷͷྲྀ
ΕʯΛʮ多छ多༷ͳࣔࢦۀ࡞ʯʹΑっͯͦΕͧΕͷ工場Ͱ
ཧさΕ͍ͯͨɽ
ɹকདྷʹ向͚ͨ lͷͮ͘Γྗz ૪ྗΛڝԽʹΑΔڧ
ಘΔ͘ɼશମ࠷దΛࢦ向ͨ͠リーυタΠϜͷ࠷దԽɼਓɾ
ͷɾઃඋͷフル׆༻工場内ೲظ٬ઌೲظΛ९क͢Δ
ͨΊͷΈͷڧԽͱͯ͠ɼʮݸผड生࢈ʹ͓͚Δ,14
ͷਪਐʯͱʮσδタルٕज़Λ׆༻ͨ͠工場ཧͷ高Խʯ
Λڠಉɾڠௐ࣮͠ࢪ生ੑ࢈向上ΛਤΔ͜ͱʹͨ͠ɽ
ɹ,14ͷਪਐʹΑΔͷͮ͘Γͷվળɾվֵඇৗʹૣ͘ɼ
͜Εʹਵ͘͢ɼΞプリέーγϣンͷػ加リリー
スΑΓਝʹߦΘΕΔ͜ͱ͕ٻΊΒΕͨɽ͜͏ͨ͠ཁٻ

ʹରԠ͢ΔͨΊʹ։ൃʙリリースʙվળ·ͰͷαΠクルΛ
ؒظͰ܁Γฦ͍ͯ͘͠ʮΞδϟΠル։ൃʯͱɼෳࡶͳΞ
プリέーγϣンΛػ͝ͱʹޮΑ͘։ൃ͢ΔʮϚΠクϩ
αービスΞーΩςクνϟーʯͷ։ൃࢥΛઌߦతɾੵۃత
ʹऔΓೖΕͨɽ

ú ʮֵ৽生産γスςϜʯͷ開発߲

ɹʮֵ新生࢈γスςϜʯਤ ùͰࣔ͢各Ξプリέーγϣン
（"T0.ɼ4XallPXɼ08-ͳͲ）ͷΈ߹ΘͤʹΑΓߏ
͓ͯ͠ΓɼҎԼͷΑ͏ͳΞプリέーγϣンΛ։ൃͨ͠ɽ

ᾇɹװجγスςϜͷ一ݩཧػʢ"50.ʣ
ɹطଘװجγスςϜʹ,14ਪਐʹΑΓཧさΕͨඪ४ɾج
४σータΛ一ݩཧ͢ΔͨΊͷػɽ

ᾈɹఔܭըͷཱҊ支ԉʢ4XBMMPXʣ
ɹ各工場ͷఔܭըΛ一ݩཧɾӡ༻͢Δ新͍͠ۀ務Λ֬
ཱ͠ɼ͜ΕʹԠͨ͡一߹ੑͷ͋Δ生ܭ࢈ըઢදʗ中
ఔʗখఔΛཱҊ͢Δػɽ

ᾉɹిݸࢠਓผ生産ཧ൘ʢ08-ʣ
ɹװجγスςϜʹొさΕͨඪ४ɾج४σータͱ࿈ͨ͠ܞ
σδタルࣔࢦۀ࡞࣮ۀ࡞Λ記͢Δػɽ

ᾊɹ生産ঢ়گͷϦΞϧタΠϜՄࢹԽʢ&BHMFʣ
ɹࣔࢦۀ࡞σータ࣮ۀ࡞σータΛऩूɾੵ͠ɼ工ఔ
ਐઃඋՔಈঢ়گͳͲ多目తʹՄࢹԽ͢Δػͷಋೖɼ
ಈʹ׆ੳࠩҟཧ༝ѲͳͲ,14վળؒ࣌ۀ࡞ͼɼٴ
ɽػͨ݁͠

ᾋɹ౷߹σータϕースʹΑΔใ一ݩԽʢ/FTUʣ
ɹ生࢈ཧʗ工ఔཧʗৗཧʹؔΘΔશͯͷͷͮ͘

ᶇɹΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンύχーɹ生࢈本部ɹͷͮ͘Γਪਐ部
ᶉᶊɹΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンύχーɹ生࢈本部ɹΤωルΪーɾഫ༻ਪਐ生ٕ࢈ज़部�

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ øɹ,14ͱσδタϧ技術ͷ༥߹
'JH� ø ɹIOUeHSaUJPO�PG�,14�aOE�EJHJUal�UeDIOPlPHJeT

ਤ ùɹֵ৽生産γスςϜͷ֓ཁ
'JH� ù ɹ0WeSWJeX�PG�JOOPWaUJWe�QSPEVDUJPO�TZTUeN

計画情報

ATOM

スケジューラ

計画情報

中間DB Nest

計画情報
電子生産管理板

Owl
UGUISU

理板
指示情報

指示情報

実績情報

実績情報

展開

CT更新

データ入力デバイス

指示
受信

作業実績
記録

溶接データ収集装置

送信

Eagle

加工設備

フィードバック

品質情報

品質記録

Swallow

標準作業
データ

見える化／対策立案システム
計画／指示／実績
稼働情報／受信

対策情報

稼働情報

手順情報
日程情報

日程計画
情報更新

ムダの徹底廃除
ＫＰＳの基本思想

リードタイムの短縮

人：作業の標準化

もの：工程の流れ化

設備：可動率の向上 設備停止の
要因把握

設備
稼働実績

生産実績
入出庫実績

生産管理板
作業要領書

DBaaSデジタルサイネージ
仕組みづくり問題の顕在化

製品・部品の
変動把握

標準と実績の
差異分析

カイゼン

人・もの・設備のフル活用
デジタル技術の活用
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൘（08-）Ͱ記࣮ͨ͠ۀ࡞Λू͠ܭάラフԽ͢Δ#I
πールͱͯ͠ͷׂΛ୲͑ΔΑ͏ʹͳっͨɽɾ工ఔɾ
खॱɾۀ࡞ͱ͍っͨ大͖さͷҟͳΔ୯ҐͰؒ࣌ۀ࡞Λूܭ
͢ΔυリルμンػΛඋ͑Δ͜ͱͰɼさ·͟·ͳ͔֯
Β࣮ΛධՁͯ͠ΛࡏݦԽ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɽ·ͨɼ
ඪͰࢦͷൺΛʮୡʯͱ͍͏ؒ࣌ͱ࣮ؒ࣌ͷ目ඪۀ࡞
ධՁ͠ɼ各ۀ࡞ͷΛ͚ͭݟ͘͢͢ΔͨΊʹୡ
ॱʹฒͼସ͑Δͱͱʹɼ༧ఆさΕ͍ͯΔྔۀ࡞ͱྃ͠
͍ͯΔྔۀ࡞Λൺֱ͢Δ͜ͱͰۀ࡞ਐΛѲ͢Δ͜ͱ͕
Ͱ͖Δɽ
ɹ͜ΕΒʹΑっͯɼ,14ৗཧిࢠ生࢈ཧ൘ʹΑΔ
ऩूɼਤ࣮ۀ࡞ͱࣔࢦۀ࡞ ûʹࣔ͢Α͏ʹɼͦͷσータ
ͷՄࢹԽʹΑΔվળ׆ಈͷ1%$"ख๏͕ඪ४ԽさΕɼ୭
͕高ͳվળΛ࣮ߦͰ͖ΔΑ͏ʹͳっͨɽվળख๏͕高
ԽさΕΔͱͱʹ1%$"Λճ͢スϐーυ向上͠܁Γฦ͠
վળΛ࣮͢ࢪΔ͜ͱͰΞトプοトϨϕル向上ͨ͠ɽݱ
場ಜऀऀۀ࡞ʹ 1ͷৄࡉͳࣔࢦۀ࡞Λ͍ߦɼۀ࡞
ऀ͏͜ͱͳࣔ͘ࢦさΕͨखॱ通Γʹۀ࡞Λ࣮ࢪͰ͖Δ
Α͏ʹͳΓɼඪ४͔ؒ࣌ۀ࡞ΒͷズϨͰ͋ΔࠩҟΛୡ
ͱ͍͏明֬ͳͰධՁ͢Δ͜ͱͰۀ࡞ͷ中ʹൃ生ͨ͠
Λଈ͚ͭݟʹ࠲ɼͦͷ原ҼΛڀ明͠ɼରࡦΛ͡ߨΔ͜ͱ
Ͱۀ࡞ͷ中ʹજΜͰ͍ͨϜリɾϜラɾϜμΛഇআ͢Δ͜ͱ
͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳっͨɽ
ɹ͜ͷΑ͏ʹɼैདྷͷվળಜऀͷスΩルʹґଘ͓ͯ͠
ΓଐਓతվળͰ͋っ͕ͨɼվળπールΛσδタルԽ͢Δ͜
ͱͰվળํ๏͕ඪ४ԽさΕɼ୭Ͱ高͍ϨϕルͷվળΛ࣮
Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳっͨɽߦ

� ༹ࢪ工ཧγスςϜͱͷ࿈ܞ

ɹʮֵ新生࢈γスςϜʯͰ࣮ͨ͠ݱ工ఔɾۀ࡞ͷσδタ
ルٕज़ͷ׆༻ʹ加͑ɼ,14ͷ͏一ͭཁૉͰ͋Δઃඋʹͭ
͍ͯɼਤ üʹࣔ͢Α͏ʹɼ༹ࢪ工ཧΛσδタルԽ͠
ͯʮֵ新生࢈γスςϜʯͱ࿈ܞさͤΔ͜ͱʹΑΓ生࢈γス

ΓใΛ一ݩཧ͢ΔͨΊͷσータϕース܈ɽ

ᾌɹ࡞業ਐΛՄࢹԽ͢ΔΞϯυϯʢ6(6*46ʣ
ɹऀۀ࡞ຖͷۀ࡞ͷਐͱۀ࡞ʹཁ͢Δؒ࣌Λදࣔ͢
Δ͜ͱʹΑΓɺಜऀ͕リΞルタΠϜͰਐΛཧͰ͖
Δػɽ

� ɹʮֵ৽生産γスςϜʯͷಋೖՌ

ɹ生࢈γスςϜͷ͑ݟΔԽվળ׆ಈαΠクルͷਝԽΛ
Մͱ͢ΔスϚートフΝクトリーج൫Λߏங͢Δ͜ͱ͕Ͱ
͖ͨɽ
ɹͨͱ͑ɼʮిࢠ生࢈ཧ൘（08-）ʯɼਤ úʹࣔ͢
Α͏ʹऀۀ࡞ 1ਓ 1ਓͷ 1ͷ͓ࣔࢦۀ࡞Αͼ࣮ۀ࡞
Λ記͢ΔػΛ୲͍ɼ多छগྔ生࢈ʹॊೈʹରԠͰ͖
ΔΑ͏ʹͳっͨɽࣾ工場ͰऔΓѻ͏܈ͷ中ʹ͓٬
༷͝ͱʹܗঢ়͕ҟͳΔʮ一一༷ʯɼؒʹճ
Γฦ͠ʯͳͲ͕͋ΓɼͦΕͧΕ܁Δʮ͢࢈Γฦ͠生܁
ʹͷͮ͘Γͷಛ͕͋Δɽ一一༷ʹؒظͷリ
ーυタΠϜΛదͳさͷ工ఔʹׂࣔ͠ࢦۀ࡞Λػ͏ߦ
͕ඞཁͰ͋ΓɼΧϨンμーϕースͷ工ఔදΛΠϝーδ͠
ͨΠンターフΣースΛఏ͢ڙΔɽ·ͨ܁Γฦ͠ͷ中ʹ
ෳਓͷڞಉۀ࡞ͷ୲͕ܾ·っ͍ͯΔ͕͋Γɼ
ͷΈ߹ΘͤදΛΠϝーδۀ࡞ෳਓͷ͍͓ͯʹۀ࡞ཱ
ͨ͠ΠンターフΣースΛఏ͢ڙΔɽಛʹػց加工工場Ͱ
一ਓ͕ෳઃඋΛಉ࣌ʹՔಇさͤΔ多台ͪ࣋ʹରԠ͢Δඞ
ཁ͕͋Γɼ·ͨனۈγフトΛߦっ͍ͯΔͨΊɼனऀۈͱ
ऀۈͷؒͰۀ࡞ΛҾ͖ػ͙ܧ͕ඞཁͱͳΔɽさΒʹ
Λ͢ΔͨΊͷۀ࡞Ҏ֎ʹேྱઃඋۀ࡞ݕͳ
Ͳຖ࣮͢ࢪΔؒۀ࡞ͷࣔࢦΛ͏ߦఆྫػࣔࢦۀ࡞͕
ඞཁͱͳΔɽ 1ҎԼʹࡉԽさΕͨࣔࢦۀ࡞内༰Λ一ॠ
ͰཧղͰ͖ΔΑ͏ʹ͢ΔͨΊɼจࣈͰͳࣸ͘ਅਤΛ
ཁྖॻΛදࣔ͢Δɽۀ࡞ࢠిͨ͠༺
ɹ·ͨɼʮ生࢈ঢ়گՄࢹ（EaHle）ʯ前ड़ͷిࢠ生࢈ཧ

ਤ úɹిࢠ生産ཧ൘ʢ08-ʣ
'JH� ú ɹEleDUSPOJD�QSPEVDUJPO�DPOUSPl�CPaSE�	08-


ਤ ûɹϜϦ・Ϝϥ・ϜμͷՄࢹԽʢ&BHMFʣ
'JH� û ɹ�7JTValJ[aUJPO�PG�NVSJ�	6OSeaTPOaCleOeTT
�NVSa�	IODPOTJTUeODZ


aOE�NVEa�	8aTUe
�	EaHle
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ルタΠϜʹՄࢹԽ͢Δɽ·ͨɼʮ༹ࢪ工ͷ記ʯʹඞཁ
ͱͳΔ༹ใΛిࢠσータͱͯ͠อଘ͠ɼࢦఆͷ༹条
݅記දʹ༹σータΛࣗಈϚοϐンάɽ

͋ ͱ ͕ ͖

ɹʮֵ新生࢈γスςϜʯͷߏஙͱಋೖΛ通ͯ͡スϚートフ
Νクトリーͷج൫ٕज़Λཱ֬ɾ֦ॆ͠ɼ͜Εͷԣల։Λਤ
Δ͜ͱͰɼ,14ͷཧ೦Ͱ͋Δʮਓɾͷɾઃඋͷフル׆༻ʯ
ʹ加͑ʮใͷフル׆༻ʯΛ͠ٻɼ一ͷਂԽΛਐΊΔ
͘۩ମతͳҊ݅Λରͱͨ͠ΈΛඋͨ͠ɽ
ɹࡏݱɼ生ݱ࢈場σータͷऩूɾੵͰɼ࣮ࡍͷ生ݱ࢈
場ΛରʹɼͷͷI%Խ（σδタルԽ）ઃඋՔಈσー
タऔಘͳͲ生ݱ࢈場ͷਓɾͷɾઃඋͷใΛऩू͢Δ
ͱͰಋೖͷਝ͜͏ߦΛඋ͠ɼඪ४ԽʗϞδϡールԽΛڥ
ԽɾՁ֨ԽΛ࣮͢ݱΔԣల։ՄͳスϚートフΝクト
リーج൫ͷ֦ॆΛਐΊ͍ͯΔɽߏஙͨ͠ڥʹΑΓऩूɾ
ੵさΕͨ生࣮࢈σータɼਐঢ়گͷフΥϩー生࢈
Δ͜ͱ͕ՄͰ͋ΓɼରԠͷਝԽリー͢༺׆ʹదԽ࠷
υタΠϜॖͱ͍っͨޮՌ͕ظͰ͖Δɽ
ɹޙࠓɼ͜ΕΒͷͷͮ͘Γͷσδタルٕज़Λ高Խさ
ͤΔͱͱʹɼద༻֦大Λਪਐ͢Δ͜ͱͰɼਓɾͷɾઃ
උͱ͍っͨݱ༗リιースΛ࠷大׆ʹݶ༻͠ɼ,14ͷ一ͷ
ਪਐʹ͍ͯ͘͠ݙߩॴଘͰ͋Δɽ

ςϜͰσータΛ׆༻Ͱ͖ΔΑ͏ʹͨ͠ɽ
ɹෳࡶͳ༹ࢪ工条݅Ͱͷ高ͳ࣭ཁٻʹରԠ༹͘͢
ࢪ工ཧͷൈ本తվֵΛਐΊͨɽֵ新生࢈γスςϜಋೖ
前ͷखۀ࡞ɾखॻ͖ʹΑΔϚχϡΞルཧ͔Β༹͔ػΒ
ൃ生͢Δさ·͟·ͳใΛσータͰऩू͠ɼσδタルԽʹ
ΑΔࣗಈ記ʹਵ࣌Ҡۀ࡞ͯ͠ߦཧͷޮԽΛਤっͨɽ
͕ࣾ։ൃ༹ͨ͠σータऩूγスςϜɼ༹͔ػΒσ
ータΛऔΓ出༹͢σータऩूஔ（4#ɿ4eOTPS� #Px）ɼ
༹ػσータͱ࣮ۀ࡞σータΛऩू͠ɼ༹ࢪ工記ͱ
ͯ͠ੵɾՄ͢ࢹΔ࣭ཧػɼ༹ऀۀ࡞ʹ༹ݸॴ
༹ཁྖΛࣔ͢ࢦΔిࢠ生࢈ཧ൘（08-）ͷ 3ͭΛ
Έ߹ΘͤͯγスςϜߏͨ͠ɽ
ɹ͜ͷγスςϜͷಋೖʹΑΓҎԼ͕࣮ݱͰ͖ͨɽ

ᾇɹ༹ใͷσδタϧอଘ
ɹ͜Ε·Ͱࢴʹखॻ͖記ೖ͍ͯͨ͠ʮ༹ࢪ工ͷ記ʯʹ
ඞཁͳ༹ใΛσδタルͰอଘɽ

ᾈɹ༹݅ͷҳͷ௨
ɹ༹ిྲྀͷ༹条༹͕݅ࢪ工ൣғ͔Βҳͨ͠場߹
通知ɽʹ࣌工ऀʹॠࢪʹ

ᾉɹ༹σータͷࣗಈऩू・ૹ৴
ɹ༹ిྲྀɾ༹ిѹɾ༹0//0FF৴号༹ػ
͔ΒɼͦΕҎ֎ͷऀۀ࡞I%ɾ番号ɾܧख番号ͳͲ
όーίーυʹΑΓऔಘ͠ɼऩूͨ͠σータΛແઢ-"/ʹ
ΑΓ上ҐଆͷอଘɾදࣔΞプリʹૹ৴ɽ

ᾊɹՄࢹԽʹΑΔ࣭ཧ
ɹ༹σータऩूஔ本ମ͔Βૹ৴さΕͨσータΛσータ
ϕースʹஞొ࣍ͭͭ͠ɼ༹ిྲྀɾ༹ిѹΛリΞ

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ üɹ༹ࢪ工ཧγスςϜͱͷ࿈ܞ
'JH� ü $POOeDUJPO�XJUI�XelEJOH�NaOaHeNeOU�TZTUeN

・溶接情報の自動記録
・施工記録検索の敏速化

グラフ
施工記録

三つの情報の統合

作業情報
作業開始時間
作業終了時間：

個人別
生産管理板

事前登録

タブレット
端末

作業者

新旧様々な溶接機
炭酸

TIG 手棒

DB
溶接情報
溶接電流
溶接電圧：

溶接条件情報
事前登録

WELDMAP
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ɹϏジωεల։ͷෆ࣮֬ੑ͕ߴ·ͬて͓Γɼ業ͱしてੜ
ͷม化ʹਝ͔ͭॊೈʹରڥて͍ͨ͘Ίʹɼࣾձ͖ͬ
ԠՄͳݱ͕ඞཁで͋Δɽ"*ɾ࠷ద化技術ʹΑΓɼ作
業ணखॱংͷ࠷ద化作業࣭ͷߴ化ͳͲɼݱঢ়گʹԠ
ͨ͡அ͕ՄͱͳΔɽ͜ΕΒͷ技術をద༻して業ϓϩη
εをมֵしɼख़࿅ऀґଘ͔Βͷ٫ϦʔυタΠϜ短縮ͳͲ
ͷੜ্ੑ࢈をୡしͨɽ

ɹɹɹɹɹ本ɹଟɹจɹതᶃˎɹɹ'VNJIJSP�)POEB
ɹɹɹɹɹླɹɹྙଠᶄɹɹɹ3JOUBSP�4V[VLJ
ɹɹɹɹɹࣉɹԬɹྒɹ༞ᶅɹɹɹ3ZPTVLF�5FSBPLB
ɹɹɹɹɹอɹ川ɹݓɹਓᶆɹɹɹ,FOUP�:BTVLBXB
ɹɹɹɹɹޙɹ౻ɹ༞ɹีᶇɹɹɹ:VTVLF�(PUP
ɹɹɹɹɹްɹ坂ɹ༟ଠᶈɹɹɹ:VUBSP�"UTVTBLB
ɹɹɹɹɹધɹɹେɹ海ᶉɹɹɹ)JSPVNJ�'VOBUTV
ɹɹɹɹɹᜊɹ౻ɹ༏ɹࢤᶊɹɹɹ:VTIJ�4BJUP

"*ɾ࠷దԽ技術を༻͍ͨσʔλ׆༻にΑるੜ্ੑ࢈
Utilization of AI and Optimization Technologies for Productivity 
Enhancement with Manufacturing Data

· ͑ ͕ ͖

ɹۙɼܹม͢ΔࣾձڥʹΑΓޙࠓͷビδωスల։ͷෆ
࣮֬ੑ͕高·っ͓ͯΓɼมԽʹਝ͔ͭॊೈʹରԠ͠ͳ͕
Β生ੑ࢈向上Λ࣮ݱͰ͖Δڝ૪ྗͷ͋Δݱ場͕ඞཁͱ
さΕ͍ͯΔɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹΠンフラඋͳͲʹ͍ɼۙ࠷ൺֱత༰қʹビοάσ
ータΛੵՄͳ͕ڥ͍ͭͭ͋Δɽ·ͨɼ"Iσー
タੳٕज़ٸʹൃలΛ͛ͯ高ͳஅ͕Մͱͳっ
͖͓ͯͯΓɼݱ場ͷ生ੑ࢈向上ʹ向͚͕ͨྫࣄ༺׆多ใ
場ʹ͓͍ͯσータऩूɾݱさΕ͍ͯΔ̍）ɽࣾࠂ
ੵͷऔΈ͕ਐΜͰ͓Γɼ͑ݟΔԽۀ務ࣗಈԽͳͲͷ
Έ͕Ͱ͖ͭͭ͋Δɽ

ù σータར׆༻ʹΑΔ生産ੑ্

ɹσータར׆༻ٕज़ɼۙͰσータੳڥͷॆ࣮ɾ
Ձ֨ԽʹΑΓಋೖͷෑډ͘ͳっ͍ͯΔɽ͔͠͠ɼ生
場ͷ͋ΒΏΔ՝ղܾʹద༻Մͳը一తͳσータݱ࢈

ੳख๏ଘͣͤࡏɼղܾࡦͷఏҊʹ౷ֶܭػցֶशͳ
Ͳσータੳʹؔ͢Δج本知ࣝΛͭ࣋σータੳऀ͕ඞཁ
Ͱ͋Δɽ
ɹ一ํͰɼσータΛརࡍ࣮ͯ͠༺׆ʹ生ੑ࢈向上ʹཱͯ
Δʹɼ୯ʹγスςϜΛಋೖ͢Δ͚ͩͰͳ͘ɼݱঢ়ͷ՝
Λਂ͘ཧղͯ͋͠Δ͖ۀ務プϩセスΛఆٛ͠ɼͦΕʹ向
͚ͯมֵΛ࣮͢ߦΔ͜ͱ͕ඞཁͰ͋Δɽ͜ͷͨΊɼσータ
ੳऀʹɼ୯ʹσータαΠΤンスٕज़ͷཧղ͚ͩͰͳ͘ɼ
務ͷཧղΛਂΊͯਅͷ՝ΛѲۀʹ場୲ऀͱͱݱ
͠ɼͦͷղܾࡦΛఏҊ͢Δྗ͕ٻΊΒΕΔɽ
ɹࣾͰɼσータੳऀ͕ݱ場ͷ୲ऀͱີʹڠ
ྗ͢Δ͜ͱͰ՝ΛѲ͠ɼσータΛっͯͦͷղܾࡦΛ
（దԽ̎࠷ըͷܭ࢈出͢͜ͱͰɼ工場ϨΠΞトͷཱҊ生ݟ

ͳͲさ·͟·ͳऔΈΛਐΊɼ生ੑ࢈向上ʹͭͳ͖͛ͯͨɽ

ú औ事ྫ

ɹσータར׆༻ʹΑΔ生ੑ࢈向上ͷۙ࠷ͷऔྫࣄͱ͠
ͯɼඪ४͔ۀ࡞ΒͷҳΛリΞルタΠϜͰ͢ࢭΔݕ知γ
スςϜɼཱラΠンͷೖॱংΛࣗಈͰ࠷దԽ͢Δܭը
γスςϜɼ大ن工場ͷリーυタΠϜΛॖ͢Δ生࢈ཧ
ख๏Λࣔ͢ɽ

ᶃᶄᶅᶆᶇɹ%9ઓུ本部ɹσδタルઓུ૯ׅ部ɹσータαΠΤンスٕज़部
ᶈɹۭߤӉγスςϜΧンύχーɹۭߤӉσィビδϣンɹ生࢈૯ׅ部ɹ生ا࢈ը部�
ᶉɹ�ਫ਼ີػցɾϩϘοトΧンύχーɹਫ਼ີػցσィビδϣンɹ生࢈૯ׅ部ɹ生ٕ࢈ज़部

ɹ6ODFSUBJOUZ� JO�CVTJOFTT� JT� JODSFBTJOH�� *O�PSEFS� UP� TVSWJWF�BT�B�NBOVGBDUVSFS�XF�BSF� SFRVJSFE� UP�IBWF�NBOVGBDUVSJOH�
GMPPST� UIBU� DBO� SFTQPOE� QSPNQUMZ� BOE� GMFYJCMZ� UP� DIBOHFT� JO� UIF� TPDJBM� FOWJSPONFOU�� "*� 	BSUJGJDJBM� JOUFMMJHFODF
� BOE�
PQUJNJ[BUJPO� UFDIOPMPHJFT� IBWF� BMMPXFE� VT� UP�NBLF� EFDJTJPOT� CBTFE� PO� PO�TJUF� DPOEJUJPOT� TVDI� BT� PQUJNJ[JOH�XPSL�
TFRVFODFT�BOE�CPPTUJOH�XPSL�RVBMJUZ��#Z�BQQMZJOH�UIFTF�UFDIOPMPHJFT�XF�IBWF�TVDDFTTGVMMZ�FMJNJOBUFE�EFQFOEFODF�PO�
TLJMMFE�XPSLFST�BOE�IBWF�SBJTFE�QSPEVDUJWJUZ�JODMVEJOH�SFEVDJOH�MFBE�UJNFT�UISPVHI�SFGPSNJOH�XPSL�QSPDFTTFT�

ˎٕज़࢜（ใ工ֶ部）
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ᾇɹඪ४࡞業͔ΒͷҳΛϦΞϧタΠϜͰࢭ
⛶ɹ՝ɹɹ
ɹࣾਫ਼ີػցσィビδϣンͰɼ建ઃػցͳͲʹ༻さ
ΕΔ༉ѹثػΛ͍ͯ͠Δɽݱ場Ͱɼۀ࡞ͷඪ४
ԽΛపఈͯ҆͠શͱ࣭Λ֬อͨ͠上Ͱͷ生ੑ࢈向上ʹऔ
ΓΜͰ͍Δ͕ɼܹ͍͠धཁมಈʹै͢ΔͨΊʹۀ࡞
һΛ૿ͤ͟ݮΔΛಘͣɼසൟʹۀ࡞һ͕ೖΕସΘっͯ͠
·っ͍ͯͨɽ͜ͷͨΊɼۀ࡞ʹෆ׳Εͳ新ਓ͕ऀۀ࡞ɼඪ
४͔ۀ࡞Βҳ（ҟৗۀ࡞）͠ɼͦΕ͕ࡂ࣭ͷ
༠ൃɼ生ੑ࢈ͷԼʹͭͳ͕っ͍ͯͨɽ
ɹ͜ͷରࡦͱͯ͠ݱۀ࡞場ʹϙΧϤέΛಋೖͨ͠ΓɼΧϝ
ラΛಋೖͯ͠ۀ࡞ঢ়گΛըͨ͠Γ͍ͯ͠Δɽͨͩ͠ɼϙ
ΧϤέ৴号Λ出ྗͰ͖ͳ͍πールΛۀ࡞͏ʹద༻͕
͍͠ɼըͷ֬ೝͰ原ҼͱͳΔҟৗۀ࡞ͷൃ生ΛリΞ
ルタΠϜͰݕ出Ͱ͖ͣޙࣄରԠʹͳっͯ͠·͏ɼͱ͍っͨ
͕͋Δɽ
ਤ øʹࣔ͢δϣΠスςィοクܕͷిؾリϞートίントϩ
ールϢχοト（ిؾδϣΠスςィοク）ͷཱ৬場ࠞྲྀ
フϩーラΠンࣜܗͱͳっ͓ͯΓɼෳ名ͷۀ࡞һ͕ۀ࡞ス
ςーδ上Ͱࢠ部ͷऔ͚ɾωδకΊɾάリスృͳͲͷ
一࿈ͷඪ४ۀ࡞Λ܁Γฦ࣮͍ͯ͠͠ࢪΔɽ本工ఔͰɼ工
۩ͱ࿈ಈͨࣔ͠ࢦۀ࡞γスςϜ̏）ΛಋೖࡁΈͰ͋Γɼۀ࡞
ཁྖΛఏࣔͯ͠نఆさΕͨඪ४ۀ࡞Λண࣮ʹ࣮͍ͯ͠ߦΔ
͕ɼػցతʹྃۀ࡞Λݕ知͢Δ͜ͱ͕ࠔͳʮάリスృ
ʯʮணࡎృʯۀ࡞Ͱԡ͠ϘタンͰྃۀ࡞Λೖ
ྗ͓ͯ͠Γɼۀ࡞ΕృաͳͲͷώϡーϚンΤラー
Λશʹ͙͜ͱͰ͖͍ͯͳ͍ɽ
⛷ɹղܾํ
ɹݱ場ʹಋೖさΕͨΧϝラ͕出ྗͨ͠ಈըΛར༻͠ඪ४࡞
知ͯ͠ΞラーϜݕʹΒͷҳΛリΞルタΠϜͰࣗಈత͔ۀ
Λ出͢͜ͱͱ͠ɼ"Iٕज़Λద༻ͯࣗ͠ಈݕ知ٕज़ͷ։ൃ
ʹऔΓΜͩɽ
ɹಈըσータ͔Βը૾Λந出͠ɼʮணࡎද໘ృۀ࡞ʯʮ
ணࡎཪ໘ృۀ࡞ʯʮͦͷଞۀ࡞ʯͷ 3ͭͷラϕル͚ʹ
ΑΓࢣڭσータΛ४උͯ͠ɼࣄ前ֶशࡁΈϞσルΛっͯ
ը૾ྨ"IϞσルΛ࡞ͨ͠ɽさΒʹɼۀ࡞ಈըΛ0. 1ඵ

ִؒͰΓ出͠ɼߏஙͨ͠ϞσルʹΑΓͦΕͧΕͷॠؒͷ
Ͱάラフྻܥ࣌っͨɽͦͷྨ݁ՌΛߦछผͷྨΛۀ࡞
Խͨ͠ͷΛਤ ùʹࣔ͢ɽ͜ͷ݁Ռ͔Βɼࣄ前ʹඪ४ۀ࡞
Λ࣮ͨ͠ࢪ場߹ͷۀ࡞छผͷਪҠ（ඪ४γーέンス）Λఆ
͓͖ٛͯ͠ɼఆ݁Ռ͕ඪ४γーέンスͲ͓Γ͔Ͳ͏͔Λ
知Մͳ͜ݕΛリΞルタΠϜͰۀ࡞Δ͜ͱͰɼҟৗ͢ࢹ
ͱ͕Θ͔っͨɽ
ɹͦ͜Ͱɼࣄ前ݕ౼Λ࣮ࢣڭͯ͠ࢪσータͱϞσルͷνϡ
ーχンάΛ͍ߦɼఆਫ਼ͷ向上ʹऔΓΜͩɽͦͷ݁Ռɼ
ෳͷऀۀ࡞ʹΑΔ1 000Ҏ上ͷワークͷۀ࡞ಈըʹର͠
ͯɼҟৗۀ࡞Λਖ਼ৗͱஅͯ͠͠·͏ݟಀ͠ 0 �ɼਖ਼ৗ
ใޡ͏·Λҟৗͱஅͯ͠͠ۀ࡞ 5 �Ҏ内͕ୡͰ͖ͨɽ
⛸ɹɹɹՌ
ɹ2021 4 ݄ʹγスςϜԽΛ࣮͠ࢪɼҎདྷ 1Ҏ上ӡ༻Λ
ϛスͷൃۀ࡞場Ͱݱଓ͍ͯ͠Δɽ本γスςϜʹΑΓɼܧ
生ΛΧϝラʹΑΓリΞルタΠϜͰݕ知Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳΓɼ
࣭͓Αͼ生ੑ࢈ͷ向上ʹد༩͍ͯ͠Δɽ·ͨɼ本γスς
Ϝۀ࡞ϛスͷݕ知ʹΑΔ࣭向上Ҏ֎ʹɼ͕ؒ࣌ۀ࡞ඪ
४ؒ࣌Λҳ͍ͯ͠ΔέースΛݕ知ͯͦ͠ͷ原Ҽٴɾର
場վળʹͭͳ͛Δ͜ͱՄͰ͋ݱΔ͜ͱͰ͢ࢪΛ࣮ࡦ
Γɼվળʹ向͚ͨトラΠ࣮ࢪ中Ͱ͋Δɽ本γスςϜඪ
४ԽさΕͨ͋ΒΏΔ܁Γฦ͠ۀ࡞ʹൺֱత؆୯ʹల։Մ
ͳͨΊɼࣾࡏݱ内Ͱԣల։ΛਐΊ͍ͯΔɽ

ᾈɹཱϥΠϯͷೖॱংΛࣗಈͰ࠷దԽ
⛶ɹ՝ɹɹ
ɹࣾϩϘοトσィビδϣンͰɼ市場͔Βͷさ·͟·ͳ
धཁʹରԠ͢Δ͘ɼඦͷラΠンφοプΛऔΓͦ
ろ͓͑ͯΓɼ工場ͷཱラΠンͰ多छগྔͷࠞྲྀ生࢈
Λߦっ͍ͯΔɽ͜͏ͨࠞ͠ྲྀ生࢈ͷラΠンʹ͓͍ͯɼワ
ークΛదͳॱংͰೖ͠ͳ͚Εɼઃඋɾ࣏۩ͷڝ߹ͳ
ͲʹΑΔख͕ͪൃ生͠ɼ݁Ռͱͯ͠ೲظԆۀͷൃ
生Λট͘ڪΕ͕͋Δɽ͜ͷͨΊɼख़࿅ͷܭը୲ऀ͕ʑ

ᶊɹਫ਼ີػցɾϩϘοトΧンύχーɹϩϘοトσィビδϣンɹ生࢈૯ׅ部ɹ明石生࢈部� 川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ øɹిؾδϣΠスςΟοΫͷཱ
'JH� ø ɹ"TTeNClZ�PG�EleDUSJD�ReNPUe�$POUSPl�6OJU

ਤ ùɹ"*ʹΑΔ࡞業ྨ݁Ռ
'JH� ù ɹ8PSL�DlaTTJGJDaUJPO�CZ�"I

ᾱɹҟৗ࡞業

ᾰɹਖ਼ৗ࡞業

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

その他

表面塗布

裏面塗布

時間〔秒〕

標準シーケンスから逸脱

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

その他

表面塗布

裏面塗布

時間〔秒〕
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ͷ༷มߋͳͲڥͷมԽʹԠͯࣗ͡ΒೖルールΛमਖ਼
͓ͯ͠ΓɼγスςϜԽʹ͋ͨっͯڥมԽʹରԠͰ͖Δ
ॊೈੑ͕ඞਢͰ͋っͨɽͦ͜ͰɼೖルールΛ࠶ཧͨ͠
ͱ͜ろɼೖルールಛఆͷύターンʹྨ͕ՄͰ͋Γɼ
ͦΕͧΕύラϝータද͕ݱՄͳ͜ͱ͕Θ͔っͨɽͦ ͜Ͱɼ
ೖルールΛநԽͯ͠ɼը໘ઃఆʹΑΓࣗ༝ʹ加ɾम
ਖ਼Մͳೖॱং࠷దԽγスςϜΛ։ൃͨ͠ɽγスς
Ϝ֓ཁΛਤ ûʹࣔ͢ɽ
⛸ɹɹɹՌ
ɹ本γスςϜɼ2021 4 ݄ʹ࣮༻Խ͠ɼҎདྷ 1Ҏ上ӡ
༻Λܧଓ͍ͯ͠Δɽ本γスςϜͷಋೖʹΑΓख़࿅ऀ͕ෆࡏ
ͷঢ়گͰؒ࣌ͰܭըཱҊͰ͖ΔΑ͏ʹͳΓɼ生࢈ྔ
ͷ҆ఆԽʹد༩͍ͯ͠Δɽ·ͨɼೖルールΛࣗ༝ʹ加ɾ
मਖ਼Ͱ͖ΔΑ͏ʹͨ͜͠ͱͰプϩάラϛンάઐ知ࣝΛ࣋
ͨͳ͍୲ऀͰॊೈʹมԽʹैͰ͖ΔΑ͏ʹͳっͨͩ
͚Ͱͳ͘ɼଞラΠンͷԣల։༰қͱͳっ͓ͯΓɼࡏݱ
ର৬場Λ֦大中Ͱ͋Δɽ

ᾉɹେن工場ͷϦーυタΠϜΛॖ͢Δ生産ཧख๏
⛶ɹ՝ɹɹ
ɹۭߤӉσィビδϣンͰɼྔ࢈部͔Βؒݸͷಛ
घ部·Ͱ多छ多༷ͳ部Λ生͍ͯ͠࢈Δɽੇ๏ɾྔͷ
ҟͳΔさ·͟·ͳ部͕ɼػց加工ɾखۀ࡞工ఔɾද໘ॲཧɾ
ృͳͲෳͷ工ఔΛͯܦさΕΔͨΊઐ༻ラΠンԽ͕
ʹࣜํ࢈Ͱ͋Γɼਤüʹࣔ͢Α͏ʹδϣϒγϣοプ生ࠔ
ΑΓ部͕さ·͟·ͳ৬場ΛΓา͘͜ͱͰ部Λߦ
っ͍ͯΔɽ৬場ඦɼ部͕Γา͘ルートؒສ
通Γɼ生࢈ཁٻৗ10࣌ສҎ上ͱඇৗʹ大ن͔ͭෳࡶͳ
ͨΊɼリιースঢ়گΛࡉৄྀͨ͠ߟͳ生ܭ࢈ըͷཱҊ͕ࠔ
Ͱ͋ΓɼແݶྗΛ前ఏʹඪ४リーυタΠϜʹ͖ͮجఆ
ΊͨશମܭըΛࢀর͠ͳ͕Βɼ各৬場ʹͯʑͷܭۀ࡞ը
ΛཱҊ͍ͯͨ͠ɽ͔͠͠ɼ܁Γฦ͠ੑͷ͋Δྔܥ࢈部ͱ
Δ͜ͱɼෆྑͷ͍ͯ͠ࡏ部͕ࠞܥΓฦ͠ੑͷͳ͍一܁
ൃ生ಛٸॲཧͳͲͷରԠ͕සൃ͢Δ͜ͱɼͳͲ͔Β৬
場ؒͰܽաࡏ庫͕ൃ生͢Δͱ͍͏՝Λ๊͍͑ͯͨɽ
⛷ɹղܾํ
ɹ大ن工場ʹ͓͍ͯɼൺֱత؆୯ʹリーυタΠϜॖɾ

దͳワークͷೖॱংΛܭը͢Δ͜ͱͰରԠ͍ͯ͠Δɽ
͔͠͠ɼదͳೖॱংΛܭը͢ΔͨΊʹラΠン内ͷػ
छ͝ͱͷۀ࡞ෛՙɾઃඋͷߏɾ࣏۩ͷͳͲͷさ·͟·
ͳཁૉΛྀ͢ߟΔඞཁ͕͋Γɼ࣌ݱͰݶΒΕͨ୲ऀ
ըཱҊܭըͰ͖ͣ内༰͕ଐਓతʹͳっ͍ͯΔ͜ͱɼܭ͔͠
ʹʑؒ࣌Λཁ͍ͯ͠Δ͜ͱ͕՝ͱͳっ͍ͯͨɽ
⛷ɹղܾํ
ɹ҆ఆͨ͠生࢈Λܧଓ͢ΔͨΊɼݧܦͷઙ͍୲ऀͰ
࠷ըͰ͖ΔΑ͏ʹ͢Δ͜ͱΛ目తʹɼܭͰೖॱংΛؒ࣌
దԽٕज़Λ༻͍ͨೖॱংܭըͷࣗಈԽʹऔΓΜͩɽର
ɼਤ úʹࣔ͢Α͏ͳ൚༻大ܕϩϘοトͷཱ৬場Ͱɼ
ཱラΠンͱӡసࠪݕラΠン͕ྻʹଓさΕͨࠞྲྀフϩ
ーラΠンࣜܗͰ生͍ͯ͠࢈Δɽ
ɹ本৬場Ͱѻ͏ػछͷオプγϣンߏ༷٬ઌཁٻʹ
Ԡܹͯ͘͡͠มಈ͢ΔͨΊɼػछɾ͝ۀ࡞ͱʹඪ४࣌ۀ࡞
ؒΛҡ࣋ɾߋ新͢Δ͜ͱ͕ࠔͰ͋Δɽ·ͨɼ୯७ʹ࠷
Ϛؒ࣌ۀ࡞ΕΑ͍Θ͚Ͱͳ͍ͨΊɼඪ४ྃ͢Ͱؒ࣌
スタʹ࠷͖ͮجదղΛֶతʹ͢ࢉܭΔΞプϩーνࠔ
Ͱ͋ΓɼৄࡉͳϚスタσータͷϝンςφンス͕ෆཁͳํ๏
Λݕ౼ͨ͠ɽ
ɹख़࿅ͷܭը୲ऀ͔Βೖॱংܭըํ๏ΛώΞリンά͠
ͨͱ͜ろɼܭը୲ऀ಄ͷ中Ͱ͍͔ͭ͘ͷ९क͖͢ル
ールΛఆٛ͠ɼೖॱংΛධՁ͍ͯ͠Δ͜ͱ͕Θ͔っͨɽ
ͦ͜ͰɼͦΕΒͷೖॱংʹؔ͢Δルール（ҎԼɼೖル
ール）ΛリストΞοプ͠ɼ各߲目ͷॏཁΛԽ͢Δ͜
ͱͰɼػࢉܭͰॲཧͰ͖ΔΑ͏ʹཧͨ͠ɽさΒʹɼͦΕ
ͧΕͷೖルールʹ͍ͭͯɼҧͨ͠場߹ॴఆͷҧ
Λ՝͠ɼҧͷ૯和Λ࠷খԽ͢ΔΑ͏ͳೖॱংΛҨ
తΞルΰリズϜʹΑΓܾఆ͢Δ͜ͱͱͨ͠ɽ͜ΕʹΑΓɼ
ख़࿅ͷܭը୲ऀͷߟࢥΛϩδοクʹམͱ͠ࠐΈɼख़࿅ऀಉ
༷ͷ͖ࣗͮجʹํ͑ߟಈͰܭըཱҊ͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳっͨɽ
ɹॳख़࿅୲ऀͷܭըͱ大෯ʹҟͳΔ݁ࢉܭՌ͕出ྗ
さΕ͍͕ͯͨɼख़࿅୲ऀͱͱʹೖルールͷઃఆɾݟ
͠ΛਐΊͨͱ͜ろɼख़࿅୲ऀ͕ ͨ͠ೖ࡞Ͱؒ࣌1
ॱংͱͦΜ৭ͳ͍݁Ռ͕ 5Ҏ内ʹಘΒΕΔΑ͏ʹͳっͨɽ
ɹ͜ΕʹΑΓϩδοクཱ֬Ͱ͖͕ͨɼख़࿅୲ऀػछ

出荷

投入

＊　 ：工程

中間
在庫

組立ライン

運転検査ライン

ਤ úɹϩϘοτͷ生産ϥΠϯߏ
'JH� ú ɹ1SPEVDUJPO�lJOe�DPOGJHVSaUJPO�VTJOH�SPCPUT

ਤ ûɹೖॱং࠷దԽγスςϜ
'JH� û ɹ1SPEVDUJPO�TeRVeODe�PQUJNJ[aUJPO�TZTUeN

25 ＡＡＡＢＢＢ‐Ａ100 
3 ＡＡＡＢＢＢ‐Ａ200 
5 ＣＣＣＥＥＥ‐Ｃ100 
8 ＣＣＣＦＦＦ‐Ｃ400 

ＡＡＡＢＢＢ‐Ａ100 
ＡＡＡＢＢＢ‐Ａ200 
ＣＣＣＥＥＥ‐Ｃ100 
ＣＣＣＦＦＦ‐Ｃ400 

製品の投入順序
入力 出力

製品投入
ルール

当日の投入する製品群
製品投入順序
最適化システム

製品 投入順序 製品
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ೲظ९क֬อΛ࣮͢ݱΔํ๏ͱͯ͠ɼ工場ʹೖ͢Δૉࡐ
ͷྔΛ੍͢ޚΔͱͱʹɼ༏ઌΛͯࣔ͠ࢦೲೖリーυタ
ΠϜΛௐ͢Δೖཧख๏͕͋Δ̐）ɽදతͳख๏ͱ͠
ͯɼਤ ýʹࣔ͢Α͏ͳ工場内ʹଘ͢ࡏΔワーク8I1（8PSL�
IO� 1SPDeTT）ͷʹ上ݶΛઃ͚ͯɼ工場ͷૉࡐೖྔΛ
Δ$0/8I1（$0/TUaOU�8I1）ख๏͕知ΒΕ͍ͯΔ͢ݶ੍
͕ɼ本ख๏ྔܥ࢈部ʹ͔͠ద༻Ͱ͖ͳ͍ͱ͍͏੍͕ݶ
͋っͨɽͦ͜Ͱɼ本ख๏ʹର͠ɼ部ΛݶΒΕͨͷάル
ープʹྨͯ͠άループ୯ҐͰૉࡐೖྔΛ੍͢ݶΔɼྔ
४ج部リーυタΠϜΛܥ部8I1ྔͰɼ一ܥ࢈
ͱͯ͠༏ઌΛࢉ出͢Δɼͱ͍っͨվྑΛ࣮ͨ͠ࢪɽ͜Ε
ʹΑΓɼྔܥ࢈部ͱ一ܥ部ΛಉྻʹѻっͯೖタΠ
ϛンάΛஅՄͳೖϩδοクΛߏஙͰ͖ͨɽ
⛸ɹޮՌূݕ
ɹߏஙͨ͠ϩδοクʹ͍ͯͮجγϛϡϨーγϣンΛ͍ߦɼ
ͦͷޮՌΛͨ͠ূݕͱ͜ろɼ8I1Λ20ݮ�গさͤͨ場߹ɼ
出དྷ高Λ΄΅ಉʹอͪͭͭɼリーυタΠϜΛ15ݮ�Մ
Ͱ͋Δ͜ͱ͕֬ೝͰ͖ͨɽ͜ΕΛड͚ͯɼ2022中ʹ
一部工場ʹݧࢼద༻͠ɼূݕΛਐΊ͍ͯ͘༧ఆͰ͋Δɽ
ɹۭߤӉσィビδϣンͰɼʮ4NaSU-,ʯʹΑΓΤンδ
χΞリンάνΣーンͱαプラΠνΣーンͷۀ務プϩセスશ
ମͷσδタルʹΑΔ౷߹ΛਐΊɼݱ場ͷさ·͟·ͳσータ
͕औಘՄͳスϚートフΝクトリーΛ࣮͍ͯ͠ݱΔɽޙࠓɼ
͜ΕΒͷσータΛ׆༻͠ೖཧΛద༻͢Δ͜ͱͰɼリー

υタΠϜΛܦͯ͠ݮӦʹ͍ͯ͘͠ݙߩɽ

͋ ͱ ͕ ͖

ɹ%9ͷޙࠓ·͢·֦͢大͠ɼݱ場ͷ۱ʑ·Ͱσδ
タルԽさΕ͍ͯ͘ͱఆさΕΔɽ一ํͰɼݱ場ͷ՝Λσ
ータར׆༻ʹΑΓղܾ͠ɼۀ務վֵ新ͨͳՁͷʹ
ͭͳ͛ΔͨΊʹɼݱ場ͱσータੳٕज़ͷϚονンά͕
Մͳσータར׆༻ਓ͕ࡐඞཁͰ͋Δɽ͜ ͷͨΊɼҾ͖ଓ͖ɼ
場୲ऀͱタοάΛΜͰ՝ʹऔΓΈͳ͕Βɼσーݱ
タར׆༻ਓࡐͷҭΛਐΊ͍ͯ͘ɽ·ͨɼσータར׆༻Λ
Λ୯ͳΔέースワーྫࣄΔͨΊʹɼޭ͢༺׆ʹݶ大࠷
クʹࢭΊΔ͜ͱͳ͘ɼΈԽͯ͠ΑΓ多͘ͷέースͰ࣮
ફͰ͖ΔΑ͏֦大͍ͯ͘͜͠ͱ͕ඞཁͰ͋Γɼ͜Ε·Ͱͷ
知ݟΛ͔ͯ͠׆ΈΛ͑ͯൃలさ͍ͤͯ͘ॴଘͰ͋Δɽ

ࢀ ߟ จ ݙ

1 লɿͷͮ͘Γനॻ（2021）ۀ࢈ࡁܦ�（
2 ）�:.ITIJJɼ/./aLaNVSaɼ:./aHaPɼF.)POEaɿl1SPEVDUJPO�
EGGJDJeODZ� INQSPWeNeOU�NeUIPE� GPS�0Oe-PG-a-LJOE�
QSPEVDU� CZ� VTJOH� a� EJTDSeUe-eWeOU� QSPEVDUJPO�
TJNVlaUJPOzɼ1SPDeeEJOHT� PG� 2018� IOUeSOaUJPOal�
4ZNQPTJVN�PO�FlexJCle�"VUPNaUJPO（2018）

3 ）�ଠ田�（ӳ明）ɼݟࡉɼੁ 谷ɼ高ɼ本多ɼՏ上ɼଠ田（ప）ɿ
l生࢈工ఔʹ͓͚Δࢧऀۀ࡞ԉٕज़zɼ川崎ॏ工ٕใɼ
/P.164ɼ�QQ.14-17（2007）

4 ）�)eSNaOO� -PEEJOHɼ)aOECPPL� PG�.aOVGaDUVSJOH�
$POUSPl�4QSJOHeS（2011）

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ ü 部ͷ生産ํ式ػۭߤ
'JH� ü 1SPEVDUJPO�TZTUeN�GPS�aJSDSaGU�QaSUT

ਤ ý $0/8*1生産ख๏
'JH� ý $0/8I1�QSPEVDUJPO�NeUIPE

構外
（加工外注）

素材

構内

組立へ

仕掛品の上限を設ける

完成品 組立へ

上限を超えない範囲で投入

素材
投入

作業区1 作業区2

作業区3 作業区4
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ɹ٬ސχʔζͷଟ༷化ʹΑΓ༷工ఔෳࡶʹͳ
Γɼಉ࣌ʹ技ঝ͕ͱͳͬて͍ΔɽͦͷͨΊʹࣾ֎
ͱͷίϛϡχέʔγϣϯͱ෦間࿈ܞͷਂ化ɾ࣭֬อɾί
ετݮɾೲ期९कͷ͞ΒͳΔٻ্͕ΊΒΕΔɽ͜ͷ՝
をղܾ͢ΔͨΊɼデジタル化ʹΑΓಘΒΕΔ�%Ϟデルデʔ
タを༻͍ͨ9R技術ͷ׆༻ʹΑΓίϛϡχέʔγϣϯをੑ׆
化しɼ業をඪ準化ɾඇଐਓ化͢Δ͜ͱをࢦして͍Δɽ

ɹɹɹɹɹాࢠࢤɹൟɹ一ᶃɹɹɹ4IJHFLB[V�4IJLPEB
ɹɹɹɹɹؠɹ本ɹխɹ߂ᶄɹɹɹ.BTBIJSP�*XBNPUP
ɹɹɹɹɹ道ɹ্ɹխɹ࢙ᶅˎɹɹ.BTBTIJ�.JDIJVF
ɹɹɹɹɹɹɹɹݎɹལᶆɹɹɹ,FOKJ�.PSJ
ɹɹɹɹɹۅɹ生ɹେɹีᶇɹɹɹ%BJTVLF�,JSZV
ɹɹɹɹɹ西ɹԬɹߤɹଠᶈɹɹɹ,PUB�/JTIJPLB

93技術にΑるのͮ͘Γのมֵ
XR Technology Brings about Innovative Changes in Manufacturing

· ͑ ͕ ͖

ɹۙɼ٬ސχーズ多༷Խ͓ͯ͠ΓɼϝーΧͱͯ͠٬ސ
ͷさ·͟·ͳཁٻʹ͑ΔΛ市場ೖ͍ͯ͘͠ඞཁ͕
͋Δɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹ٬ސχーズͷ多༷Խʹରͯ͠ɼզʑϝーΧ٬ސͷ͜ͱ
ΛΑ͘知Δඞཁ͕͋ΓɼϢーザͱͷίϛϡχέーγϣン͕
ॏཁʹͳΔɽ·ͨࣾྔܥ࢈͔Βݸผड
·Ͱ෯広͍܈Λ͕ͭ࣋ɼ各工ఔͰͷ࣭֬อ✤ͱۀ務
ޮԽʹΑΔίストݮ✖ɼೲظ९क✗͕ॏཁͰ͋Δɽͦ
ͷͨΊʹɼ͜Ε·ͰҎ上ʹۀ務プϩセスվળۀ࡞ͷඪ४
Խ͕ඞཁͱͳΔɽٕঝʹରͯ͠ɼϕςランͱए
खͷίϛϡχέーγϣンΛີʹ͢Δ͜ͱɼϕςランͷۀ務
ΛఆྔԽɾඪ४Խ͢Δ͜ͱʹΑΓσータԽ͢Δ͜ͱͰٕ
ΛඇଐਓԽ͢Δ͜ͱ͕ඞཁͰ͋Δɽ

ù 93技術ʹΑΔ՝ղܾͷํͱϓϩηス

ɹ͜ͷΑ͏ͳ՝Λղܾ͢Δख段ͱͯ͠σδタルٕज़ͷ׆
༻ɼ͍ΘΏΔ%9ͷਪਐ͕͑ߟΒΕΔɽͨͱ͑ใɾ

ใɾٕज़ใ͚ͩͰͳ͘ɼ͜Ε·ͰσータԽ͕ࠔ
ͱさΕ͍ͯͨਓͷಈ࡞ٕΛσδタルσータԽͰ͖Ε
ఆྔతද͕ݱՄʹͳΔɽ͜ΕʹΑΓۀ務プϩセスΛՄࢹ
Խͯ͠վળΛਂԽさͤɼඇଐਓతͳඪ४ԽΛ࣮ݱͰ͖Δɽ
一ํͰσδタルσータΛ各工ఔͰ一ؾ通؏ͯ͠׆༻͢Δ͜
ͱͰɼ各部さΒʹϢーザͱͷίϛϡχέーγϣン׆
ੑԽ͠ਂԽͰ͖Δɽͦͷ݁Ռɼ各工ఔ͕࿈ۀͯ͠ܞ務Λਐ
ΊΔίンΧϨント͕࣮ݱͰ͖Δɽ
ɹͷͮ͘Γʹ͓͍ͯ࠷׆༻さΕΔσδタルσータͱ͠
ͯ 3 %Ϟσルσータ͕͋Δɽ 3 %Ϟσルσータओʹઃܭ
部͕ ͠ɼόリϡーνΣーン各ॴͰར࡞Ͱ%"$ݩ࣍3
༻ՄͰ͋Δɽ 3 %ϞσルσータஔさΒʹ
͠ࡏԽͰ͖Δɽ࣮物ͷ͕ଘࢹՄڥۀ࡞ͳͲͷ۩࣏
ͳ͍段階͔ΒؔؒऀͰΠϝーδΛڞ༗Ͱ͖ΔͷͰɼίϛ
ϡχέーγϣンੑ׆Խͱۀ務プϩセスվળʹඇৗʹ༗ޮ
Ͱ͋Δɽͦͯ͠ 3 %ϞσルσータʹΑΓՄࢹԽさΕͨใ
Λɼ高͍ײ࣮ݱͰ׆༻͢Δख段ͱͯ͠9Rٕज़͕͋Δɽ
ɹ9Rͱ7R（7JSUVal�RealJUZ）ɼ"R（"VHNeOUeE�RealJUZ）ɼ
.R（.JxeE�RealJUZ）ͳͲͷ૯শͰ͋Δɽ7Rମ͕ऀݧ$(
ͳͲͰߏさΕΔԾۭؒ内Ͱɼ࣮ࡍʹͦͷ場ʹ͍Δ͔ͷ
Α͏ͳ֮ײΛಘΒΕΔٕज़Ͱ͋Δɽ"Rͱ.Rڞʹಉ͡
Α͏ͳٕज़Ͱ͋Γɼۭ࣮ؒݱʹԾ物ମใఄࣔΛ͏ߦ
ٕज़Ͱ͋Δɽಛʹ.Rఏࣔ͢ΔԾ物ମΛɼ࣮ࡍͷۭؒ

ᶃɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹγスςϜٕज़։ൃセンターɹγスςϜج൫ٕज़։ൃ部
ᶄɹٕज़։ൃ本部ɹプϩセスΤンδχΞリンάセンターɹ։ൃプϩセスਪਐ部
ᶅɹٕज़։ൃ本部ɹٕज़ڀݚॴɹڧڀݚ部�

ɹ"T� DVTUPNFS� OFFET� BSF� EJWFSTJGZJOH� QSPEVDU� TQFDJGJDBUJPOT� BOE�NBOVGBDUVSJOH� QSPDFTTFT� BSF� CFDPNJOH� JODSFBTJOHMZ�
DPNQMJDBUFE�BOE�BU�UIF�TBNF�UJNF�UIF�QBTTJOH�PO�PG�TLJMMT�CZ�FYQFSJFODFE�XPSLFST�IBT�CFDPNF�BO�JTTVF��5IFSFGPSF�XF�
BSF� SFRVJSFE� UP� GVSUIFS� QSPNPUF� UIF� EFFQFOJOH� PG� JOUFSOBM� BOE� FYUFSOBM� DPNNVOJDBUJPO� BT�XFMM� BT� GVSUIFS� JNQSPWJOH�
JOUFSEJWJTJPOBM� DPPQFSBUJPO� RVBMJUZ� BTTVSBODF� DPTU� SFEVDUJPO� BOE� DPNQMJBODF�XJUI� EFMJWFSZ� EBUFT�� 5P� TPMWF� UIJT�
DIBMMFOHF�XF�BSF�XPSLJOH�UP�TUJNVMBUF�DPNNVOJDBUJPO�UISPVHI�UIF�VUJMJ[BUJPO�PG�9R�	&YUFOEFE�RFBMJUZ
�UFDIOPMPHZ�VTJOH�
�%�NPEFM�EBUB�PCUBJOFE�UISPVHI�EJHJUBMJ[BUJPO�XJUI�UIF�BJN�PG�TUBOEBSEJ[JOH�PVS�XPSL�BOE�FMJNJOBUJOH�UIF�EFQFOEFODZ�PO�
TQFDJGJD�JOEJWJEVBMT�

ˎٕज़࢜（ػց部）
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ͷҐஔใΛऔಘ͢Δ͜ͱͰৗʹۭؒ内ͷಉ͡Ґஔʹఏࣔ
Ͱ͖Δ͜ͱ͕ಛͰ͋Δɽ9RΤンターςΠϝントڭ
ҭɾԾలࣔͳͲʹ׆༻さΕΔ͜ͱ͕多͘ɼ·ͨϋーυ
ΣΞɼιフトΣΞ一ൠʹ高ՁͰઃඋ大ܕͰ͋っͨɽ
͔ۙ͠͠ɼϢーザーΠンターフΣΠスͷՁ֨Լૢ࡞
ͷ؆қԽͳͲʹΑΓ׆༻͍͢͠ঢ়گʹ͋Δɽ
ɹ9RʹΑΓۀ࡞ͷࣄ前ূݕײతʹཧղͰ͖Δਖ਼֬ͳ
プϩセスͷ࢈生ݮଛ͡Δɽྫ͑ɼ͑ߦ͕ࣔࢦۀ࡞
前ʹԾࢪͳͲɼ࣮ূݕ前ࣄͷگঢ়ۀ࡞ͷࡍ͠ɼ࣮ݟ
ମ͢ݧΔ͜ͱͰͦͷ࣮ޮੑΛ֬ೝͰ͖Δɽ·ͨ։ൃ్上Ͱ
͋っͯ 3 %ϞσルσータΛ४උ͢ΕɼӦۀɾઃܭɾɾ
ԽʹΑΔࢹͰؚΊͯՄ·٬ސɾαービスͱΑΓࠪݕ
αービスͷΠϝーδڞ༗͕͑ߦΔͷͰɼίϛϡχέー
γϣンଅਐ͕ظͰ͖ΔɽࣾͰաڈʹਓؒ工ֶূݕͱ
7RΛΈ߹ΘͤͨධՁख๏Λ։ൃ͠ɼ࣮ࡍʹమ道ं྆ӡ
స੮ઃ͕͋ྫࣄͨ͠༺׆ʹܭΔ̍ɼ̎ ）ɽ͜ͷ࣌·ͩϋー
υΣΞɾιフトΣΞڞʹ高ՁͳͨΊʹ׆༻ͷԣల։͕
͔͠っ͕ͨɼࠓࡢͷՁ֨ԽʹΑΓɼ9R׆༻ͷϋー
υル͕Լ͕っ͍ͯΔɽ

ú 93ద༻事ྫ

ɹҎԼʹ༹ۀ࡞Λ͏ߦ前ʹɼࣗऀۀ࡞͕7RͰࣄ前ݕ
ূ͢Δ͜ͱͰɼۀ࡞中ʹൃ生͢ΔトラϒルΛྫࣄͨ͠ݮɼ
.RΛ༻͍ͯࣔࢦ͕ऀۀ࡞ॻͳͲΛखʹͣͨ࣋ʹෳࡶͳ࡞
ɼ上ྲྀ工ఔͰྫࣄͱ࣭Λ向上さͤͨޮۀ࡞ɼ͍ߦΛۀ
9RʹΑΓઃޮܭԽΛ࣮ྫࣄͨ͠ݱΛࣔ͢ɽ

ᾇɹ73ʹΑΔ༹࡞業事લূݕ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンύχー生࢈本部
ͰɼΨスΤンδンɾৠؾタービンɾۭྗػցɾਫྗػց
ͳͲさ·͟·ͳΛ͢ΔͨΊͷ生ٕ࢈ज़Λ։ൃͯ͠
͍Δɽಛʹ༹ۀ࡞ߏΛ͑ࢧΔᝑମΛ࡞ΔͨΊʹ
ॏཁͳ工ఔͰ͋Δɽैདྷઃܭ部͔ΒൃߦさΕͨ ݩ࣍2
ਤ໘Λʹݩঢ়ଶΛΠϝーδ͠ͳ͕Βۀ࡞内༰Λݕ౼͢
Δ͜ͱͱͳΓɼۀ࡞Մͩろ͏ͱ͍͏֬৴Λͯ࣋ͳ͍··ɼ
Λ։ͤ࢝͟ΔΛಘͳ͍͜ͱ͋っͨɽ࣮ࡍɼऔ
部ͷͨΊऔҐஔʹ部͕ೖΒͳ͍ͱ͍͍͋ڱɼࡍͷۀ࡞
っͨトラϒル͕ൃ生ͨ͜͠ͱ͋ΓɼͦͷͨΊʹਫ਼高͘
前γϛϡϨーγϣンͰ͖ͳ͍͔ͱ͍͏՝Λ๊͑ࣄΛۀ࡞
͍ͯͨɽ·ͨɼݕۀ࡞౼ͷ్中ͰઃܭมߋΛґཔ͍ͨ͠Օ
ॴ͕͋っͨ場߹ɼઃܭ部ͱ上ख͘ΠϝーδΛڞ༗Ͱ͖ͣ
ҙૄࢥ通͕͍͠ঢ়گൃ生͍ͯͨ͠ɽ
⛷ɹରɹɹԠ
ɹͦ͜Ͱਤ øʹࣔ͢Α͏ʹ7RʹΑΓͷ 3 %Ϟσルσ
ータΛӾཡͰ͖ΔΑ͏ʹ͠ɼ7Rۭؒͷ中Ͱ৺ͳۀ࡞Օ
ॴΛɼ࣮ 前֬ೝ͢Δ͜ͱͰɼࣄΛੑۀ࡞Ͱܗ͍ۙʹڥͷࡍ

前ʹվળ͢Δํ๏ۀ࡞前ʹѲ࣮͠ࣄさΛࠔՄ൱ۀ࡞
Λͨ͑ߟɽݱ場͔ऀۀ࡞Βɼۀ࡞ͷྲྀΕΛࣄ前ʹମݧͰ
͖ɼ҆৺࣮ͯ͠ۀ࡞ʹऔΓΊͦ͏ͩͱͷײ৮Λಘͨɽ
ɹࢼద༻Λ܁Γฦ͢中Ͱɼ͔ऀۀ࡞ΒΑΓྑ͍վળํ๏ͷ
ఏҊ͕出さΕΔΑ͏ʹͳΓɼ7RͰͷൃ׆͕ূݕʹͳっͯ
͖ͨͨΊɼ7RΛͨ͏ߦΊͷઐ༻ルーϜΛ४උͯ͠ɼ͍ͭ
Ͱखܰʹۀ࡞ূݕΛڥ͏ߦΛ͑ͨɽ
ɹͨͱ͑ɼਤ ùʹࣔ͢Α͏ͳৠؾタービンͷ͍͋ڱ部Ͱ
ͷ༹ۀ࡞Λࡍͨ͠ূݕʹɼॳɼఆ͍ͯͨ͠Α
Γ༹࣌ۀ࡞ͷࢹೝੑ͕ྑ͘ͳ͍͜ͱ͕7RʹΑΓ֬ೝͰ
͖ͨɽͦ͜Ͱɼଆ͔Βपลͷߏݟ͠Λઃܭ部
ʹఏҊ͠ɼ7RΛ׆༻ͯ͠આ明Λߦっͨɽ7RΛ༻͍Δ͜
ͱͰઃऀܭ࣮ࡍͷ༹ۀ࡞ͷঢ়گΛཧղ͢Δ͜ͱ͕Ͱ
͖ɼઃܭม͕ߋదͰ͋ΔͱஅΛͨ͠ɽさΒʹɼ本ఏҊ
ʹΑΓॳΛׂ༹ͯ͢͠ΔܭըͰ͋っ͕ͨɼͦ
ͷׂΛͳ͘͢͜ͱՄͱͳっͨɽಉ部Ͱ一物
Λ多͘खֻ͚ΔͷͰॳΊͯऔΓΉ͕ۀ࡞多͘ɼ࣮ۀ࡞
前ʹ7RͰ֬ೝͰ͖Δ͜ͱ高ϨϕルͰͷܭۀ࡞ըʹͭͳ

ᶆɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹγスςϜٕज़։ൃセンターɹ੍ޚγスςϜ։ൃ部
ᶇɹΤωルΪーιリϡーγϣンˍϚリンΧンόχーɹ生࢈本部ɹΤωルΪーɾഫ༻ਪਐ生ٕ࢈ज़部
ᶈɹۭߤ�ӉγスςϜΧンύχーɹۭߤӉσィビδϣンɹ生࢈૯ׅ部ɹຽؒػۭߤ生ٕ࢈ज़部

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ øɹ73ʹΑΔ༹࡞業事લূݕ
'JH� ø ɹ"EWaODe�WeSJGJDaUJPO�PG�XelEJOH�XPSL�XJUI�7R�UeDIOPlPHZ

ਤ ùɹৠؾターϏϯʢ発ి༻ʣ
'JH� ù ɹ4UeaN�UVSCJOe�	GPS�QPXeS�HeOeSaUJPO
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ɹ2019ʹ前ड़ͷ՝ͷղܾʹऔΓΜͩɽਫ਼վળͷ
ͨΊʹج४ҐஔΛࣔ͢ϚーΧΛෳஔ͢Δ͜ͱͰ࣏۩
ஔʹඞཁͳදࣔҐஔਫ਼Λ֬อͨ͠ɽ·ͨ2019ʹ
)PlP-eOT 2 ͕ൃച։࢝さΕͯɼܗঢ়มߋʹΑΓண͕ײվ
ળさΕͨɽόοςリーՔಇؒ࣌ӡ༻ํ๏ͱෳ台ӡ༻Ͱ
ରԠՄͱஅͨ͠ɽซͤͯ生ٕ࢈ज़ऀ͕ࣔࢦ内༰Λ࡞
Ͱ͖ΔΑ͏ʹɼਤ ûʹࣔ͢Α͏ͳ.R࡞ࣔࢦۀ࡞Τσィ
タΛ։ൃͨ͠ɽࣔࢦऀ࡞プϩάラϛンάΛඞཁͱͤͣɼ
通ৗͷ࡞ࣔࢦۀ࡞ͱಉ༷ʹ新͍ࣔ͠ࢦۀ࡞Λ࡞Ͱ͖Δɽ
ɹͨ͠.Rࣔࢦۀ࡞γスςϜ)PlP-eOT 2 ʹରԠ͠ɼ
2RίーυΛϚーΧͱͯ͠༻͢Δɽݱ場ऀۀ࡞ͷධՁࢹ
͕֯広͘ͳΓணײվળさΕ͍ͯΔͨΊςンプϨート
γート͔Βஔ͖͑ͯۀ࡞Ͱ͖Δͱ͍͏ධՁΛಘͨɽ
ɹ·ͨɼ͜ Ε·Ͱ࣏۩ஔۀ࡞Λ೦಄ʹ։ൃ͖͕ͯͨ͠ɼ
ผͷۀ࡞ͷԣల։ݕ౼ͨ͠ɽフϨーϜԾ݁߹Λ͏ߦタ
οΩンάۀ࡞ͰɼࣔࢦさΕͨॱংʹै͍ମ内໘͔Βタ
οΩンάۀ࡞Λ͕͏ߦɼ.Rࣔࢦۀ࡞γスςϜΛ͏ͱࢦ
ࣔॻΛݟͳ͕Β͢ۀ࡞Δඞཁ͕ͳ͍ɽͦͷͨΊʹऀۀ࡞
工۩ͷΈΛखʹͭ࣋ͷͰ͕͠ۀ࡞͘͢ɼ͔ͭࣔࢦ内༰
)PlP-eOT 2 ӽ͠ʹମน໘ʹࣔࢦさΕͯɼ࣍ͷۀ࡞
ҐஔΛҹͰࣔ͢ࢦΔͨΊۀ࡞ॱংΛؒҧ͏͜ͱͳ͍ɽ
·ͨ一ͭͷۀ࡞Λྃ͠ͳ͍ͱ࣍ͷۀ࡞ʹਐΊͳ͍Α͏ʹ
νΣοクػΛ͚͍ͭͯΔͷͰɼۀ࡞࿙Εൃ生͠ʹ͍͘ɽ
छΛ૿ػɼద༻͢Δ͠༺׆工ఔ࡞工ఔ工ࠪݕޙࠓ
͍ͯ͘͠ɽさΒʹۀ࡞記ΛװجγスςϜʹొ͢Δͨ
ΊͷγスςϜ࿈ܞݕޙࠓ౼༧ఆͰ͋Δɽࠓճ։ൃ̢̧ͨ͠
γスςϜɼશࣾͷԣల։ΛਐΊ͍ͯΔɽࣔࢦۀ࡞

͕Γɼ生࢈工ఔͷྲྀԽ͚ͩͰͳ͘ɼ͜Ε·Ͱݱ物Λ前ʹ
ରͯ͠ඇৗʹ༗ޮʹݮ務ͷۀ͍ͨͯ͠౼ݕըΛܭۀ࡞
Ͱɼίストݮɾ࣭҆ఆԽد༩͢Δ͜ͱͱͳっͨɽ
ɹ7RʹΑΔࣄ前ূݕઃܭɾ各部͔ΒධͰɼ࡞
目తɾূݕըཱҊʹ͓͚Δඪ४プϩセスͱͯ͠ɼ7Rܭۀ
タΠϛンάɾ7Rূݕखॱɾఆ݁Ռͷ記ͳͲΛۀ務プ
ϩセスͱͯ͠ཧ͠ɼඪ४プϩセス੍ఆʹ向͚ͯऔΓΜ
Ͱ͍Δɽ

ᾈɹ.3࡞業ࣔࢦγスςϜ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹۭߤӉσィビδϣンͰຽؒػۭߤͷ前部ମͳͲओ
ཁ部Λ͍ͯ͠࡞Δɽさ·͟·ͳ生࢈工ఔͷ中Ͱɼ部
औΓ͚ʹඞཁͳΛ͚͋Δ͕͋ۀ࡞Δɽ΄ͱΜͲͷ
ࣗಈػͰઠ͢Δ͕ɼࣗಈػͰରԠͰ͖ͳ͍部Ґۀ࡞
࣭݀Ґஔͱʹۀ࡞明͚ɽ͏ߦΛۀ࡞明͚͕ऀ
Λ֬อ͢ΔͨΊͷυリルΨΠυ࣏۩（υリルプϨート）Λ
ʹ४ج͚ͨ͋ʹ前ʹମࣄΔɽυリルプϨート͢༺
ҐஔܾΊϐンͰݻఆ͢Δɽෳ͋ΔυリルプϨートΛ
ମଆ໘ʹஔ͢ΔͨΊʹɼैདྷಁ明ͷϙリΤスςルフ
ィルϜςンプϨートγートΛ༻͍ͯ͠ΔɽςンプϨー
トγート高さ 4Nɼさ10N͋Γɼ࣏۩Λ͔ͨͲっͨΓ
͖͕ܽ͋Δɽऀۀ࡞Γ͖ܽʹ߹Θ࣏ͤͯ۩Λஔ͢Δɽ
ςンプϨートγート࡞අ༻͕高ֹͰɼ͔ͭมߋʹ͏
վमଛই部ͷิमΛ͏ߦඞཁ͕͋Δɽ·ͨઃஔࣗۀ࡞ମ
ਓ͕͔ΓͰ20ʙ30͔͚ͯͨ͏ߦΊʹ工͔͔Δɽ͜
ͷΑ͏ͳঢ়͔گΒۀ࡞վળΛ͍͍ͨߦͱ͕͍ͨͯ͑ߟɼς
ンプϨートγートʹΘΔख段͕ͳ͔っͨɽ
⛷ɹରɹɹԠ
ɹ9R͕׆༻͘͢͠ͳっͨͷͰɼςンプϨートγートʹ
ґଘ͠ͳ͍.RΛ༻͍࣏ͨ۩ஔํࣔࢦۀ࡞๏Λݕ౼ͨ͠ɽ
ɹ.R༻ɿ)eaE�.PVOU�%JTQlaZ（).%）ͱͯ͠.JDSPTPGUࣾͷ
)PlP-eOTΛ࠾༻ͨ͠ɽ)PlP-eOTಁաੑͷスクリーンʹө
૾ΛӨ͢Δ͜ͱͰඃऀݧʹۭ࣮ؒݱͰԾ物ମΛಉ࣌
%.(ɼ͠ࡌΔ͜ͱ͕Ͱ͖ΔɽΧϝラ各छセンαΛݟʹ
ͷपғΛܭଌͰ͖ΔͨΊࣗݾҐஔใΛऔಘͰ͖Δɽ͜Εʹ
ΑΓԾ物ମΛݱ物ͱॏͶ߹Θͤͯදࣔ͢ΔॏΛ͜͏ߦ
ͱ͕Ͱ͖Δɽਤúʹࣔ͢Α͏ͳ)PlP-eOTΛ༻͍࣏ͯ۩ஔ
ҐஔΛࣔ͢ࢦΔ.Rࣔࢦۀ࡞γスςϜͷ։ൃΛߦっͨɽ
ɹ2017ʹཁૉݧࢼΛ͍ߦɼ2018ʹ࡞ࢼγスςϜΛ։
ൃͨ͠ɽ࡞ࢼγスςϜʹΑΓɼ)PlP-eOTͷදࣔҐਫ਼
ڑ४͔Βͷج大͖͘ͳΓɼ͕ࠩޡ४Ґஔ͔ΒΕΔ΄Ͳج
ʹରͯ͠ 1 �ఔͷൃ͕ࠩޡ生͢Δ͜ͱ͕͔っͨɽさ
Βʹॳ࠾༻ͨ͠ॳ)PlP-eOTશମॏྔόランス͔Βɼ
ඃ͔ऀݧΒண͘ྑ͕ײͳ͍ͱͷҙ͕ݟ多͔っͨɽ·ͨ
όοςリーՔಇؒ࣌࿈ଓ ೦さΕݒఔͰ࣮༻上ؒ࣌2
ͨɽ͔͠͠ඃऀݧͱͳっͨݱ場͔ऀۀ࡞Βɼମ上ʹ
͕ࣔࢦ出ΔͷͰײతʹΘ͔Γ͍͢ͱධͩっͨɽ

ਤ úɹ.3࡞業ࣔࢦγスςϜʹΑΔタοキϯά࡞業
'JH� ú ɹTaDLJOH�XPSL�VTJOH�.R�XPSL�JOTUSVDUJPO�TZTUeN

ਤ ûɹ.3࡞業࡞ࣔࢦΤσΟタ
'JH� û ɹ.R�XPSL�JOTUSVDUJPO�eEJUPS

ＨｏｌｏＬｅｎｓ2

タッキング工具 作業者の視界

タッキング箇所

モデルのプレビュー画面 作業指示情報の入力画面

技⾡04_220�21.indd   20 2022/10/11   �:5�:35



ൟ一ాࢠࢤ ߂本ɹխؠ 道 ɹ্ խ ࢙

ɹɹ ݎ ལ 生ɹେีۅ 西Ԭɹߤଠ

21

ᾉɹ93׆༻ʹΑΔڞઃܭ
ɹ٬ސͷ多༷ͳཁٻʹԠͨ͡Λ生Έ出͢ʹɼઃܭɾ
։ൃͷΈͳΒͣاը段階͔Β新ͳҊΛؚΉ多ͷΞΠσ
ΞΛ͢ূݕΔඞཁ͕͋Δɽͦͷ׆ಈ場ॴʹറΒΕΔ͜ͱ
ͳ͘ɼ·࣮ͨ物͕ͳ͍ঢ়ଶͰূݕΛਐΊ͍ͯ͘ඞཁ͕͋
ΔɽࣾͰ٬ސͳͲࣾ֎スςークϗルμーฒͼʹࣾ内ؔ
ΛਐΊΔڞ͏ߦಇΛଅ͠ɼ新ͨͳՁΛڠͷؒऀ
ʹ͋ͨΓ9Rͷ׆༻ʹऔΓΜͰ͍Δɽ9RͰίϛϡχέー
γϣンΛੑ׆ԽさͤɼઃڧྗܭԽʹͭͳ͛Δɽ
ɹͨͱ͑ϞーターαΠクルͷ։ൃͰɼラΠμー͕ラΠ
σィンάγϛϡϨータ͔ΒंମͷσδタルϞσルʹૢ࡞Λ
ೖྗ͠ɼγϛϡϨーγϣンʹΑっͯ࣌ߦͷंମͷڍ
ಈΛऔಘͰ͖Δɽ͜ͷ9ʹࡍRΛซ༻͢Δ͜ͱͰɼਤ üʹ
ࣔ͢Α͏ʹラΠμー࣮ࡍʹϞーターαΠクルʹͯ͠
͍Δ͔ͷΑ͏ͳମ͕ݧͰ͖Δɽ·ͨɼಉ࣌ʹෳͷγϛϡ
ϨーγϣンΛ࣮͢ߦΔ͜ͱͰɼंମͷมܗԠྗͳͲɼさ
·͟·ͳσータΛಘΒΕΔɽ͜ΕΒͷγϛϡϨーγϣン݁
ՌΛ9RͰՄࢹԽͯ͠ඃऀݧʹରͯ͠リΞルタΠϜʹఏࣔ
Ͱ͖ΔͷͰɼΞΠσΞূݕҙܾࢥఆʹ͓͚Δフィーυό
οクΛૉૣ͘ಘΔ͜ͱ͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽ·ͨɼ上市ޙ
ಉ༷ʹʹΈࠐ·Εͨ各छセンαͷใΛ9RͰՄ
٬ސ༗͢Δ͜ͱͰɼڞΛ։ൃऀͱگঢ়༺ͷࡍԽ͠ɼ࣮ࢹ
ͷํ͍Λ౿·͑ͯվྑظ࣍։ൃΛਐΊΔ͜ͱՄ
ʹͳΔɽ

ɹࣗૹϩϘοトͷ։ൃʹڞΛ࣮͢ݱΔͨΊʹ9R׆
༻Λߦっ͍ͯΔɽࣗૹϩϘοト༷ʑͳӡ༻場໘Λఆ
ͯͷӡ༻γーンΛ࣮͢ʹࡍΛܾΊ͍͕ͯ͘ɼ͜ͷ༷ͯ͠
ͱඅ༻͕͔͔Δɽ·ͨϚーέοトؒ࣌Δͱ多大ͳ͢ূݕʹࡍ
Πンܕͷ։ൃΛͨ͏ߦΊʹɼ༻場໘ΛϢーザͱڞ༗͠ɼϢ
ーザͷ生ͷίϝントΛҾ͖出͠ͳ͕Β٬ސχーズΛૉૣ͘
Ѳ͢Δඞཁ͕͋ΔɽͦͷͨΊʹ9RΛ׆༻͍ͯ͠Δɽ
ɹ·ͨɼපӃ向͚ૹϩϘοトΛ։ൃ͢Δ場߹ɼਓͱڞଘ
͢ΔۭؒͰͷૹϩϘοトͷߦγϛϡϨーγϣンॏཁ
Ͱ͋Δɽͦ͜Ͱɼਤ ýʹࣔ͢Α͏ʹۭؒʹ.RͰૹϩϘ
οトΛॏͯ͠ਓͱૹϩϘοトͷڞଘΛ͠ݱ࠶ɼૹϩ
ϘοトͷڍಈΛγϛϡϨーγϣンʹΑΓࢉ出ͯ͠.RͰͦ
ͷڍಈΛ͢ݱ࠶ΔɽධՁऀ࣮ࡍͷۭؒͰਓͱԾͷૹ
ϩϘοトͱͷڍಈΛ高͍ྟ場ײͰ֬ೝͰ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽ
ϩϘοトԾͰ͋ΔͨΊϋーυΣΞɾιフトΣΞͷ
มߋʹΑΔ新ͨͳڍಈ༰қʹݱ࠶Ͱ͖Δɽ͜ͷΑ͏ͳऔ
ΈʹΑΓ٬ސͷཁ༷ٻΛૣظʹ֬ఆ͠ɼਅͷ٬ސχー
ズΛಘΔ͜ͱ͕Ͱ͖ΔɽࡏݱɼපӃ内ͰͷૹϩϘοト׆
ΛਐΊ͍ͯΔɽূݕ༺

͋ ͱ ͕ ͖

ɹ9Rٕज़ͷ׆༻Λ通ͯ͡2$%向上Λਪਐ͢Δͱͱʹɼ
ࣾ内֎ͱͷίϛϡχέーγϣンΛଅਐͯ͠多༷ͳ٬ސχー
ズʹରԠ͢Δɽ͜ΕʹΑΓスϐーσィーͳαービス
ͷ市場ೖΛ࣮͍ͯ͘͠ݱɽ

ࢀ ߟ จ ݙ

1 ）�高ڮɼ田中ɼ中村ɼ田ɼᖛ田ɼ多田ɿl٬ސຬ
Λ向上͢ΔͨΊͷσザΠンઃܭzɼ川崎ॏ工ٕใɼ
/P.177ɼ�QQ.22-25（2016）

2 ）�ಛڐɹ第6045338号ɼl࢟ମײγスςϜٴͼ࢟ධՁ
γスςϜz

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ ü ܭઃڞ
'JH� ü $P-DSeaUJWe�EeTJHO

ਤ ý 93ʹΑΔϚーέοτΠϯܕͷ開発
'JH� ý .aSLeU-PSJeOUeE�EeWelPQNeOU�VTJOH�9R

顧客との対話 課題の検討 アイデア

デジタル
モデル評価

バーチャル
ロボット
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ɹ࣭ͷ٬ސཁٻɼػ໘͚ͩでͳ͘ɼΩζͷͳ͍
ඒし͍ද໘で͋Δ͜ͱͳͲ֎؍ʹର͢Δͷଟ͘ͳͬて͖
て͍Δɽ࣭を֬อ͢ΔͨΊɼ作業ऀͷࢹʹΑΔ֎ࠪݕ؍
をશ࣮ࢪして͍Δ��͞ΒͳΔ࣭҆ఆ化技化ͷͨΊ�
ʹ*"Ө技術ɺը૾ॲཧࡱղ૾ΧϝϥͱϩϘοτʹΑΔߴ
ΑΔデʔタॲཧ技術を組み߹Θͤͨࣗࠪݕಈ化技術ͷ։ൃ
ʹऔΓ組Μで͍Δɽ

ɹɹɹɹɹ്ɹɹɹ༟ɹथᶃɹɹɹ:VLJ�)BOBXB
ɹɹɹɹɹݪɹɹɹ一ɹൣᶄɹɹɹ,B[VOPSJ�)BSB
ɹɹɹɹɹલɹ川ɹ௨ɹߴᶅɹɹɹ.JDIJUBLB�.BFHBXB
ɹɹɹɹɹ川ɹɹɹஐɹ明ᶆɹɹɹ5PNPBLJ�,BXB
ɹɹɹɹɹࡾɹҪɹਸɹ࢚ᶇɹɹɹ5BLBTIJ�.JUTVJ
ɹɹɹɹɹࡉɹݟɹ༐ɹوᶈɹɹɹ:VLJ�)PTPNJ
ɹɹɹɹɹࢁɹ֯ɹɹɹ֮ᶉˎɹɹ4BUPSV�:BNBTVNJ

のࣗಈԽࠪݕ؍֎ଌɾը૾ॲཧ技術にΑるܭ
Automation of Visual Inspection with Measurement and 
Image Processing Technologies

· ͑ ͕ ͖

ɹͷ࣭ʹର͢Δ٬ސͷཁٻɼػ໘͚ͩͰͳ͘ɼ
ද໘͕ඒ͘͠ΩズͳͲ͕ແ͍ͱ͍っͨ֎؍ʹର͢Δͷ
多͘ͳっ͖͍ͯͯΔɽ֎؍࣭֬อͷͨΊʹɼͷ֎؍
Λ目ࢹͰશࠪ͢ݕΔ͜ͱ͕一ൠతͰ͋Δɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹࣾͰ֎؍ͷ目ࠪݕࢹ工ఔ͕多͋͘Γɼऔ部ͷ
ঢ়ଶ༹部ͷ֎؍ɺ�ද໘ʹଘ͢ࡏΔҟ物ԚΕɾΩズɾ
มܗɾ͚ܽΛ֬ೝ͍ͯ͠Δɽ͜ΕΒ目ࢹͰ明Β͔ʹஅ
͕ͭ͘ͷ͋Εɼऀۀ࡞ͷ֮ײͮ͘جʹݧܦత
ͳධՁͰஅ͍ͯ͠Δͷ͋ΓɼఆʹΒ͖͕ͭ͋Γ
ఆྔԽ͕Ͱ͖͍ͯͳ͍ɽ·ͨɼۀ࡞ࠪݕ高͍ू中ྗΛཁ
ͨ͠Γ目Λͨ͠ࠅΓ͢Δ高ෛՙͳۀ࡞Ͱ͋Γɼରͷ中
ʹɼ高ͳٕΛ࣋っͨऀۀ࡞Ͱͳ͚Εஅ͕͍͠
ͷଘ͢ࡏΔɽ

ù 開発ํ

ɹ͜ͷΑ͏ͳධՁʹΑΔఆͷΒ͖ͭ高ෛՙͳ࡞
Λແͯ͘͠ɼ҆ఆ࣭ͨ͠Λ֬อ͢ΔͨΊɼଐਓԽͨ͠ۀ

場ͰݱͷࣗಈԽ͕ɼࣾͷさ·͟·ͳͷͮ͘Γࠪݕ
ͷڞ通ͨ͠χーズͱ͕ͯ͠ڍっ͍ͯΔɽ
ɹࣾͷ中Ͱɼػ͚ͩͰͳ͘ɼ֎؍ͷඒ͠さಛ
ʹཁٻさΕΔϞーターαΠクルͰɼ海֎ΛؚΊͨྔ࢈工
ఔͷ中Ͱଐਓతͳ目͕ࠪݕࢹ多͍ɽͦ͜Ͱɼ·ͣϞータ
ーαΠクルΛରʹࣗࠪݕಈԽͷٕज़Λཱ֬͠ɼͦΕΒΛ
શࣾʹల։͍ͯ͘͠ํͰ։ൃΛਐΊ͍ͯΔɽ
ɹϞーターαΠクルͷ目ࠪݕࢹͷ中Ͱɼਤ øʹࣔ͢Α͏ͳ
ᶃཱࠪݕɼᶄ༹ビーυࠪݕɼᶅ֎؍Ωズࠪݕͷ3͕ͭ

ᶃᶄᶅᶆɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹγスςϜٕज़։ൃセンターɹࣗಈԽγスςϜ։ൃ部
ᶇᶈɹΧワαΩϞータースࣜגձࣾɹ生࢈本部ɹ生ٕ࢈ज़部
ᶉɹ�ਫ਼ີػցɾϩϘοトΧンύχーɹϩϘοトσィビδϣンɹػ࢈ϩϘοト૯ׅ部ɹػ࢈γスςϜ部

ɹ$VTUPNFST�BSF�JODSFBTJOHMZ�EFNBOEJOH�QSPEVDU�RVBMJUZ�OPU�POMZ�GSPN�B�GVODUJPOBM�BTQFDU�CVU�BMTP�GSPN�B�WJTVBM�BTQFDU�
JODMVEJOH� GMBXMFTT� CFBVUJGVM� TVSGBDFT�� 5P� FOTVSF� RVBMJUZ�XF� BSF� DPOEVDUJOH� GVMM� JOTQFDUJPO� UISPVHI� B� WJTVBM� DIFDL� CZ�
PQFSBUPST��5P�BDIJFWF�NPSF�TUBCMF�RVBMJUZ�BOE�EFTLJMMJOH�XF�BSF�XPSLJOH�UP�EFWFMPQ�JOTQFDUJPO�BVUPNBUJPO�UFDIOPMPHJFT�
XJUI� UIF� DPNCJOBUJPO� PG� QIPUPHSBQIJOH� UFDIOPMPHJFT� VTJOH� IJHI�SFTPMVUJPO� DBNFSBT� BOE� SPCPUT� JNBHF� QSPDFTTJOH� BOE�
BSUJGJDJBM�JOUFMMJHFODF�	"*
�BOE�PUIFS�UFDIOPMPHJFT�

ˎٕज़࢜（ػց部）

ਤ øɹ外ࣗࠪݕ؍ಈԽͷ開発ํ
'JH� ø ɹRPaENaQ�GPS�aVUPNaUJOH�WJTVal�JOTQeDUJPO

2021 2023 2025

海外工場への展開 

KMC明石工場　生産ラインへ導入

エンジン組立検査
2022年度ライン導入 溶接ビード検査 外観キズ検査

2021

人の感覚・経験に頼る
作業の自動化

検査ロボット

航空エンジン
油圧ポンプ

外観検査の自動化、トレサビシステム構築

他工場へ横展開 

2

AI、画像処理、
ICT/IoT

検査向けロボット市場参入全社のニーズ

メキシコ、タイ・・・
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ଞͷࣾɼͨͱ͑δΣοトΤンδン༉ѹ͓ثػΑ
ͼమ道台ंͳͲͰڞ通͢Δχーズͱ͍ͯ͑ߟΔ̍）ɽͲΕ
ࠪݕର߲目͕多͍͚ͩͰͳ͘ɼྔ࢈工ఔͷ中Ͱඇৗ
ʹؒ࣌ͰͷࠪݕΛཁٻさΕ͍ͯΔɽ
ɹ͜ΕΒͷ՝ʹରͯ͠ɼ高ղ૾Χϝラ センαݩ࣍3
ʹΑΔࡱӨɾܭଌΛ͍ߦɼ高ͳը૾ॲཧ"Iٕज़Λ༻
͍ͨྨɾݕ出ॲཧʹΑっͯɼ高ͳࣗಈఆΛ目̎͢ࢦ）ɽ
·ͨɼऔಘσータΛੵ͢Δ͜ͱͰトϨーαビリςィ工
ఔվળʹ׆༻͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽ

ú 開発ঢ়گ

ᾇɹΤϯδϯཱ工ఔͰͷ外ࠪݕ؍
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹϞーターαΠクルͷΤンδンɼߦʹؔΘΔॏཁͳߏ
Ͱ͋ΓɼཱޙʹઐͷࠪݕһʹΑっͯશ͕ࠪݕ
ΘΕ͍ͯΔɽ部ͷ͚Εɼऔํ向ɾऔ部ؒҧߦ
͍ɼωδͷక݁ঢ়ଶͳͲɼ 1台ʹ͖ͭ100छྨҎ上ͷ߲目
Λ目ࢹखͰ৮っ͍ͯͯࠪ͠ݕΔɽ
⛷ɹରɹɹԠ
ɹ2020ΑΓɼ;900R4༻ΤンδンΛରʹ117߲ࠪݕ目
ͷࣗಈԽݕ౼Λ͍ߦɼΧϝラΛっͨ֎؍ը૾ࡱӨஔ
ը૾ॲཧʹΑΔ߹൱ఆιフトͷ։ൃΛਐΊ͖ͯͨɽ2022
上ظʹஔɾιフトΣΞΛさͤɼݱ場ཱラΠ
ンͷࢼద༻Λ։ͨ࢝͠ɽ
ɹ֎؍ը૾ࡱӨஔɼਤ ùͰࣔ͢Α͏ͳΤンδンΛ上໘
ͱଆ໘͔ΒࡱӨ͢Δ高ղ૾Χϝラɾর明ɾճస͔ߏػΒ
さΕΔɽਤߏ úը૾ॲཧఆͷ一ྫͰɼ͋Β͔͡Ίొ
さΕͨ部ܗঢ়ΛجʹϚονンά߹͍৭ͷࣝผͳͲ
ͷॲཧϩδοクͰ߹൱ఆΛ͏ߦɽ͜ΕʹΑΓɼさ·͟·
ͳܗঢ়৭ͷঢ়ଶΛؒ࣌Ͱਖ਼֬ʹఆ͢Δ͜ͱ͕Մͱ
ͳっͨɽࡏݱɼΧϝラͰͷ平໘తͳೝࣝͰॲཧՄͳ44߲
目ͷ͕ࠪݕՄͰɼ目݁ࠪݕࢹՌͱͷൺֱΛ͍ߦͳ͕Βੑ
ධՁॲཧͷվྑΛߦっ͍ͯ͘ɽޙࠓଞͷػछंମ
ཱঢ়ଶͷࠪݕద༻֦大ΛਤΔɽ

ᾈɹ༹ߏϑϨーϜͷϏーυ外ࠪݕ؍
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹϞーターαΠクルͷフϨーϜɼਤ ûͷΑ͏ͳϩϘοト
ͷ ϒラέοトͳͲͷখ部࢜ͰɼύΠプಉ࡞తͳಈݩ࣍3
Λ༹ͯ͠さΕ͍ͯΔɽंମͷ֨ࠎͱͳΔॏཁͳ部
Ͱ͋ΔͨΊɼ༹部ʹेͳڧɾ߶ੑ͕ٻΊΒΕΔɽ
さΒʹɼۙͷػछͰັͤΔフϨーϜͱͯ͠ͷҙঊ
ੑʹؔΘΓɼビーυͷඒ͠さཁٻさΕΔ͜ͱ͕͋Δɽ
ɹフϨーϜͷ༹部 1台ͨΓ100ΧॴҎ上ଘ͠ࡏɼ部
ͷ߹ͤද໘ঢ়ଶʹΑっͯɼਖ਼ৗͳ༹ビーυͰࡐ
Β͖͕ͭ大͖͍ͱ͍͏ಛ͕͋ΔɽܾΊΒΕͨαΠクルタ
ΠϜͷ中ɼٕΛ࣋っͨࠪݕһ͕目ࢹʹΑΔஅͰॠ࣌ʹ

ෆྑͷ༗ແΛ͍ͯࠪ͠ݕΔɽ͔͠͠ɼࠪݕһͷ֬อͷ͠
さ͕ͱͳっ͓ͯΓࣗಈԽ͕ٻΊΒΕ͍ͯΔɽ
⛷ɹରɹɹԠ
ɹ༹ܽؕɼビーυͣΕ͖݀͋ͱ͍っͨൺֱతஅ͠

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ ùɹΤϯδϯ外؍ͷࣗಈࡱӨஔ
'JH� ù ɹ"VUPNaUeE�QIPUPHSaQIJOH�TZTUeN�GPS�eOHJOe�aQQeaSaODe

ਤ úɹը૾ॲཧʹΑΔΤϯδϯཱঢ়ଶͷࠪݕ
'JH� ú ɹIOTQeDUJPO�PG�eOHJOe�aTTeNClZ�XJUI�JNaHe�QSPDeTTJOH

ᾱɹ৭ͷࣝผʹΑΔఆྫ

ᾰɹ部ܗঢ়ͷϚονϯάʹΑΔఆྫ

NG（キャップの色が異なる）OK

NG（カバーの形状が異なる）OK

エンジン

ミラー

上面用照明側面カメラ 上面カメラ

側面用照明
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ᾉɹ೩ྉタϯΫ・थࢷカϧͷ外؍キζࠪݕ
⛶ɹഎɹɹܠ
ɹϞーターαΠクルͷ೩ྉタンクथࢷΧルͳͲͷ部
ҙঊੑ͕高͘ɼࡏݱಛผͳর明ڥԼͰ͕ऀۀ࡞Ωズ
ଧࠟͳͲͷ༗ແΛશ͘·ͳ͘目͍ͯࠪ͠ݕࢹΔɽෆྑ
ͱͯখさ͍上ʹ大͖ͳワークͷͲ͜ʹ生͡Δ͔༧ଌͰ
͖ͳ͍ͨΊɼख़࿅ͷࠪݕһͰͳ͚Ε͚ͭݟΔ͜ͱࠔ
Ͱ͋Δɽ·ͨɼ部ද໘͕ۂ໘ΛؚΉෳࡶͳܗঢ়ͷͨΊɼ
さ·͟·ͳ͔֯Βޫͷࣹ߹͍ͷҧ͍Λࠪ͢ݕͯݟΔ
ඞཁ͕͋ΓɼࣗಈԽͷқ͕ۃΊͯ高͍ͱ͑ݴΔɽ
⛷ɹରɹɹԠ
ɹද໘Λ͘·ͳ͘ɼ͔ͭෆྑ͕明ʹࣸΔΑ͏ͳࡱӨΛ͢
ΔͨΊʹɼΧϝラɾর明ɾࠪݕワークද໘ͱͷ֯Λ一
ఆʹอͪɼޫͷࣹΛৗʹಉ͡ঢ়ଶʹ͢Δ͜ͱ͕ඞཁʹͳ
Δɽද໘͕ۂ໘Ͱෳࡶͳܗঢ়ͷ೩ྉタンクथࢷΧルΛ
ରͱ͍ͯ͠ΔͨΊɼ 1ラΠンͷΈͷը૾Λऔಘ͢ΔラΠ
ンセンαʹΑΔスΩϟンࡱӨํࣜΛ༻͍Δ͜ͱͱͨ͠ɽラ
Πンセンαͱর明ͱΛΈ߹ΘͤͨࡱӨஔΛϩϘοトͰ
࣋͠ɼද໘ͱͷڑɼ͕֯一ఆʹͳΔΑ͏ʹ࿈ଓతʹ
ࠪ͠ࡱӨ͢Δɽͦͷը૾Λॲཧ͢Δ͜ͱͰఆΛ͏ߦɽ
ɹラΠンセンαΛ͍ɼࡱӨஔ͋Δ͍ରワークΛಈ
ɼ͕ͨ͠ࡏӨ͢Δٕज़ैདྷ͔Βଘࡱさͤͯද໘ঢ়ଶΛ࡞
ಈ͕࡞ઢঢ়ʹݶఆさΕΔɼ͋Δ͍一ఆͳ͍Ͱͷ
ಈݶʹ࡞ఆさΕΔͳͲɼෳܗࡶঢ়部ͷࠪݕʹ͓͍ͯద
ͳ໘͕͋っͨɽࠔ༺
⛸ɹۂ໘高ࡱӨٕज़ͷ։ൃ
ɹͦ͜Ͱࠓճɼෳࡶͳۂ໘ʹԊっͨ高ࡱӨΛ࣮͢ݱΔͨ
ΊɼࣾϩϘοトͷ新ٕज़ʮπールઌҠಈྔ出ྗػʯ
ΛϩϘοトσィビδϣンͱڞಉͰ։ൃͨ͠ɽ
ɹ͜ͷʮπールઌҠಈྔ出ྗػʯͱɼਤ ýͷΑ͏ʹ

͍͢ͷɼΞンμーΧοトͷΑ͏ͳඍࡉͰஅʹٕ
͕ඞཁͳͷͳͲさ·͟·Ͱ͋Δɽࣗ ಈԽͷݕ౼ʹ͋ͨΓɼ
ΤンδンཱࠪݕͷΑ͏ͳルールϕースͱݺΕΔը૾ॲ
ཧͰɼビーυͷΒ͖ͭさ·͟·ͳܽؕʹରԠͨ͠ݕ
出͕͍ͨ͠Ίɼ"IͰͷը૾ఆʹऔΓΜͰ͍Δɽ
ɹෳ台ͷ高ղ૾Χϝラɾর明ΛՍ台ʹऔΓ͚ɼϩϘο
ト༹ޙʹࣗಈͰಛఆͷ༹ビーυΛࡱӨ͢ΔγスςϜΛߏ
ஙͨ͠ɽྔ࢈Λ͍ߦͳ͕Βը૾Λੵ͠ɼ"IͰҟৗΛࢉ
出͢Δ͜ͱͰɼਤüͰࣔ͢Α͏ͳը૾ఆʹऔΓΜͰ͍Δɽ

ਤ ûɹモーターサΠΫϧͷϑϨーϜߏͱϩϘοτ༹
'JH� û ɹFSaNe�TUSVDUVSe�PG�NPUPSDZDle�aOE�SPCPU�XelEJOH

ਤ üɹ"*ʹΑΔ༹Ϗーυը૾ͷධՁྫ
'JH� ü ɹEWalVaUJPO�exaNQle�PG�XelE�CeaE�JNaHe�CZ�"I

ਤ ýɹπーϧઌҠಈྔ出ྗػ
'JH� ý ɹTPPl�UJQ�NPWeNeOU�PVUQVU�GVODUJPO

ᾱɹϑϨーϜߏ

ᾱɹෆྑϏーυ

ᾲɹ"*͕ࢉ出ͨ͠ҟৗϚοϓ

ᾰɹϑϨーϜߏͷϩϘοτ༹

ᾰɹਖ਼ৗϏーυ

パイプとブラケットの溶接

パイプとパイプの溶接

異常度 

高 

低 

ロボットコントローラ

ロボットアーム

ラインセンサ

撮影・検査用PC

信号を受けて撮影

一定“時間”間隔で撮影

時間 

距離 撮影位置

一定“距離”間隔で撮影

開発手法
（ツール先端移動量出力機能）

従来手法
時間 

距離 

ツール先端移動
（ラインセンサと
ワークとの距離・
角度を一定） 

移動量に応じた
撮影用信号出力

ビードがブラケットから外れている
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ϩϘοトΞーϜʹऔΓ͚ͨπールͷઌ（ラΠンセンα
Ґஔ）ͷҠಈྔʹԠͯ͡ɼϩϘοトίントϩーラ͔Β૾ࡱ
ࣗಈతʹࡱӨ༻ͷ৴号ύルス͕出ྗさΕΔػͰ͋Δɽۂ
໘ʹԊっͨෳࡶͳスΩϟンಈ࡞ɼϩϘοト༻オフラΠン
ιフトͰ͋Δʮ,$0/(̏）ʯΛ༻͍ͯ生͢Δɽਤࣔڭ þ
ͷΑ͏ʹɼ೩ྉタンクͷ 3 %Ϟσルʹରͯ͠ɼラΠンセン
αͱর明͕దͳҐஔɾ࢟ʹͳΔΑ͏ͳಈܦ࡞路Λ生
͢Δɽ͜ΕΒʹΑΓɼෳࡶͳワークΛ高ɾ高ਫ਼ʹ࿈ଓ
Δɽ͍ͯ͠ݱΛ࣮࡞Ө͢Δಈࡱ
ɹϩϘοトʹΑΔۂ໘࿈ଓࡱӨͷঢ়گΛਤ ÿʹɼܽؕ部Λ
ͷը૾ΛਤࡍӨͨ͠ࡱ Āʹࣔ͢ɽ一ൠతͳΧϝラͰෳܗࡶ

ঢ়ɾ高ޫͳ೩ྉタンクΛࡱӨ͢Δͱɼਤ Āͷࠨଆͷࣸਅ
ͷΑ͏ʹ一部͕ϘέͨΓɼද໘ͷޫͷӨڹΛड͚Δ͕ɼ
ラΠンΧϝラͰۂ໘ʹԊっͯスΩϟン͢Δ͜ͱͰඦЖN
ఔͷඍখܽؕΛ明ʹࡱӨ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ͨɽޙࠓɼܽ
ݧࢼը૾ॲཧΛ։ൃ͠ɼさ·͟·ͳワークͰ͏ߦ出Λݕؕ
Λ͢Δ༧ఆͰ͋Δɽূݕ

͋ ͱ ͕ ͖

ɹख़࿅ऀۀ࡞ͷݮগʹରԠ͠ɼ海֎生࢈ΛؚΉ҆ఆͨ͠
࣭֬อͷͨΊɼ࠷新ͷΧϝラɾセンαɼը૾ॲཧɾ"Iٕज़
Λ׆༻͠ɼࣗࠪݕಈԽٕज़Λ։ൃ͍ͯ͠Δɽ·ͣϞータ
ーαΠクル向͚ʹ࣮༻Խɾٕज़ཱ֬ͭͭ͋͠Γɼࠃ内工場͔
Β海֎工場ల։͠ɼさΒʹࣾͷさ·͟·ͳԣల։
͍ͯ͘͠ɽϩϘοト新ٕज़ʹΑΔࠪݕɼࣾޙࠓ内工場ͷ
ద༻ͱͱʹɼࣾ֎ͷల։ੵۃతʹਐΊ͍ͯ͘ɽ

ࢀ ߟ จ ݙ

1 ）�松ӬɼञҪɼଠ田ɼ國ԆɼڇϊᖛɼԦࢠɼੁ谷ɼ川ɿ
l༉ѹثػ生࢈ʹ͓͚Δʮͷͮ͘ΓྗʯڧԽzɼ川崎
ॏ工ٕใɼ/P.168ɼQQ.24-29（2009）

2 ）�生田目ɼ堀ݩɼ大谷ɼؠӬɼ西ɿl"IΛ༻͍ͨࠪݕ
工ఔͷਫ਼៛Խɾ߹ཧԽͷऔΓΈzɼϚπμٕใɼ
/P.38ɼQQ.120-126（2021）

3 ）�٢村ɼᬑɼ北ཛྷɼ川ɼ౻ɼ二之౬ɿlద༻֦大
ʹ向͚ͨࣗۀ࡞ࣔڭಈԽͷऔΓΈ�ʵ %"$ݩ࣍3
Λ׆༻ͨ͠オフラΠンࣔڭιフトΣΞͷ高Խʵzɼ
川崎ॏ工ٕใɼ/P.178ɼQQ.34-37（2017）

川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ þɹ೩ྉタϯΫͷスキϟϯಈ࡞ͷΦϑϥΠϯࣔڭ
'JH� þ 0GGlJOe�UeaDIJOH�PG�TDaOOJOH�QPJOUT�PG�GVel�UaOL

ਤ ÿɹϩϘοτʹΑΔද໘外؍ͷスキϟϯ
'JH� ÿ 4DaOOJOH�PG�TVSGaDe�aQQeaSaODe�XJUI�SPCPU

ਤ ĀɹϥΠϯηϯサʹΑΔܽؕࡱӨ݁Ռ
'JH� Ā ReTVlUT�PG�QIPUPHSaQIJOH�PG�EeGeDUT�XJUI�lJOe�TDaO�DaNeSa

ᾱɹઢキζͷࡱӨ݁Ռ

ᾰɹϒπͷࡱӨ݁Ռ

3Dモデルを使って
スキャン動作を教示 

ラインセンサ一般的なカメラ

ラインセンサ一般的なカメラ
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ɹগྸߴࢠ化ʹΑΔ࿑ಇऀෆ ú ,৬ʹ͓͍てݦஶでɼ
࿑ಇڥͷվળ͕ٸで͋ΔɽͦͷղܾࡦͷҰͭͱしてɼ
ݱͷ作業をϦϞʔτ化͢Δ͜ͱ͕ٻΊΒΕて͍Δɽ
ɹ工ͷثػをͭͳ͙ωοτϫʔΫ༗ઢ͕جຊ͕ͩɼ͜
ΕແઢͩͱԠੑ৴པੑ͕֬อで͖ͳ͍ͨΊで͋Δɽし
͔しଟͷثػを༗ઢでଓ͢Δͷɼཧతʹίετత
ʹ੍͕͋ΓɼωοτϫʔΫをͨͬԕִૢॎͷ࣮༻化
し͔ͬͨɽͱ͜Ζ͕ ü (ͷొで͜ΕΒͷ੍͕݅େ͖
͘มΘͬͨɽͦ͜でωοτϫʔΫʹϩʔΧル ü (をͬてແ
ઢ化しɼϩϘοτͷԕִૢॎͷ࣮ݱʹऔΓ組Μͩɽ

ɹɹɹɹɹౡɹాɹɹ༤ᶃɹɹɹ5BEBP�4IJNBEB
ɹɹɹɹɹࢁɹޱɹɹɹ५ᶄɹɹɹ+VO�:BNBHVDIJ
ɹɹɹɹɹେɹྛɹɹɹߤᶅɹɹɹ8BUBSV�0CBZBTIJ
ɹɹɹɹɹ⅖ɹ川ɹɹلᶆɹɹɹ5BLFOPSJ�4FHBXB
ɹɹɹɹɹ中ɹɹ৴ɹ一ᶇɹɹɹ4IJOJDIJ�/BLBOP
ɹɹɹɹɹ߳ɹ川ɹܓɹ明ᶈɹɹɹ:PTIJBLJ�,BHBXB

柔軟な働き方を可能にする遠隔操縦技術の開発
Development of Remote Control Technology That Offers a Flexible 
Working Style

· ͑ ͕ ͖

ɹ本ͷ૯ਓޱɼ2011Ҏ߱一؏ͯ͠ݮগ͓ͯ͠Γɼগ
高ྸԽʹΑΔ࿑ಇऀෆ͕ʹͳっ͍ͯΔɽগͳ͍࿑ࢠ
ಇऀ 3 ,৬場ʹू·Γʹ͘͘ɼ࿑ಇڥͷվળٸ務ͱ
ͳっ͍ͯΔɽ

ø ɹഎɹɹܠ

ɹۙɼ工場内ͷثػऀۀ࡞ͷσータʹIPTٕज़Λ׆༻
ͯ͠औಘ͠ɼ͜ΕΒΛੳɾར׆༻͢Δ͜ͱͰ新ͨͳ加
ՁΛ生Έ出ͤΔΑ͏ʹ͢ΔスϚートフΝクトリー͕目
さΕ͍ͯΔɽスϚートフΝクトリーΛ࣮͢ݱΔʹ工場内
ωοトワークΛॊೈ͔ͭޮతʹߏங͢Δ͜ͱ͕Մͱͳ
Δແઢ通৴͕ඞਢͰ͋Γɼͦ ͷީิ͕ϩーΧル 5 (Ͱ͋Δɽ

ù ͷϦモーτԽ

ɹίϩφՒͰオフィスۀ࡞ͷリϞートԽ͕ٸʹਐΈɼձ

ٞ8eCར༻͕一ൠతʹͳっ͍ͯΔɽ一ํͰݱ場ͷ
場ͰݱྉΛ加工͠ɼࡐっͯΛثػ࡞場ͷ工ݱɼۀ࡞
ΈཱͯΔͷ͕ج本Ͱ͋Δɽ͜ͷͨΊリϞートԽ͕͍͠ɽ
ɹൖૹɼ加工ɾཱɼࠪݕɼ出ՙͷݱ場ͷయܕతͳ
ΛリϞートԽ͢Δ場߹ɼ·ͣແਓൖૹं"(7ۀ࡞
（"VUPNaUJD�(VJEeE�7eIJDle）ϩϘοトΛっͯͰ͖Δͩ
͚ແਓԽ͠ɼ͜ΕΒΛԕִૢॎ͢Δ͜ͱ͕͑ߟΒΕΔɽ͜
ͷ場߹ɼݱ場ͷ༷ࢠΛϞχタͰ͠ࢹͳ͕Β通৴Λっͯ
ࢦͷ࣍ՌʹΑっͯ݁࡞ΛૹΓɼड৴ͨ͠ಈࣔࢦ࡞ૢʹثػ
ࣔΛૹΔͱ͍͏ۀ࡞Λ܁Γฦ͢ඞཁ͕͋Δɽ͜ͷͨΊʹػ
っ͍ͯΔඞཁ͕͋Δ͕ɼ工場内ͷ͕ܨʹωοトワーク͕ث
多ͷثػΛ༗ઢͰଓ͢Δͱ大ͳͷ-"/έーϒル
ϋϒͳͲͷωοトワークثػΛ工場内ʹઃஔ͢Δ͜ͱʹͳ
Δɽ·ͨ͢Δ͕มΘっͯϨΠΞトมߋʹͳΔͱɼ
多ͷ-"/έーϒルΛҾ͖͢͜ͱʹͳΔ͜ͱ͔ΒɼリϞ
ートڥͷඋʹ多͘ͷ४උΛཁ͢ΔɽͦͷͨΊɼリϞー
トԽʹ通৴ͷແઢԽ͕ඇৗʹ༗ӹͰ͋Δɽ
ɹ工場ͷແઢ-"/ಋೖਐΜͰ͍Δ͕ɼϊΠズͷӨڹ
Λड͚҆͘͢ఆͨ͠通৴Λ͜͏ߦͱ͍͠ɽ·ͨɼػ

ᶃᶄᶅɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹγスςϜٕज़։ൃセンターɹγスςϜج൫ٕज़։ൃ部ɹ
�ᶆɹ�ٕ ज़։ൃ本部ɹγスςϜٕज़։ൃセンターɹ੍ޚγスςϜ։ൃ部
ᶇɹ%9ઓུ本部ɹσδタルઓུ૯ׅ部ɹσータαΠΤンスٕज़部

ɹ#FDBVTF� PG� UIF� EFDMJOJOH� CJSUISBUF� BOE� BHJOH� QPQVMBUJPO� UIFSF� BSF� TFSJPVT� MBCPS� TIPSUBHFT� JO� TP�DBMMFE� l�%z� 	%JSUZ�
%BOHFSPVT�BOE�%FNFBOJOH
�KPCT�TVDI�BT�NBOVGBDUVSJOH�BOE�UIF�JNQSPWFNFOU�PG�XPSLJOH�FOWJSPONFOUT�JT�BO�VSHFOU�UBTL��
"T�POF�PG�UIF�TPMVUJPOT�UP�UIJT�QSPCMFN�UIF�SFNPUF�DPOUSPM�PG�NBOVGBDUVSJOH�XPSL�JT�SFRVJSFE�
ɹ#BTJDBMMZ�B�XJSFE�-"/�JT�VTFE�UP�DPOOFDU�UP�EJGGFSFOU�QJFDFT�PG�GBDUPSZ�FRVJQNFOU�BT�8J�'J�DBOOPU�QSPWJEF�BEFRVBUF�
SFTQPOTJWFOFTT�BOE�SFMJBCJMJUZ��)PXFWFS�UIFSF�BSF�QIZTJDBM�BOE�DPTU�DPOTUSBJOUT�UP�DPOOFDUJOH�NBOZ�QJFDFT�PG�FRVJQNFOU�
CZ�XJSF�BOE�UIFSFGPSF�JU�JT�EJGGJDVMU�UP�SFBMJ[F�SFNPUF�DPOUSPM�VTJOH�XJSFE�OFUXPSLT��)PXFWFS�UIF�FNFSHFODF�PG�QSJWBUF��(�
IBT� DIBOHFE� UIFTF� DPOTUSBJOUT� ESBNBUJDBMMZ��8F� IBWF� EFWFMPQFE� UP� SFBMJ[F� UIF� SFNPUF� DPOUSPM� PG� SPCPUT� CZ�NBLJOH�
OFUXPSLT�XJSFMFTT�VTJOH�QSJWBUF��(�
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っ͓ͯΓɼσータ通৴ߦ高ʹσータͷૹड৴Λ࢜ಉث
͕ΕΔͱਖ਼ৗಈ࡞Ͱ͖ͳ͍ɽͦͷͨΊɼ৴པੑ͕高͘ɼ
高ͰԆͷແઢ通৴͕ٻΊΒΕΔɽ͜͜ͰظさΕͯ
͍Δͷ͕第 5ੈҠಈ通৴γスςϜ（ 5 (）Ͱ͋Δɽ
ɹ一ํͰɼԕִૢॎͰਓͷۀ࡞Λ࣮ࢪͰ͖ΔϩϘοトඞ
ཁͰ͋ΓɼͦͷͨΊͷϩϘοトγスςϜͱͯ͠ɼࣾͰ
ʮ4VDDeTTPS̍）ʯΛԽ͍ͯ͠Δɽʮ4VDDeTTPSʯɼઐ༻
ͷૢॎஔͰ͋ΔίϛϡχέータΛっͯϩϘοトΞーϜ
ΛԕִͰૢॎͯ͢͠ۀ࡞Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɽࣾձͷ高ྸԽʹ
ΑΓɼ高ͳٕज़ͷ୲͍खͰ͋Δख़࿅ٕज़ऀͷٕ
ঝ͕ɼ多͘ͷઌਐڞ͍͓ͯʹࠃ通ͷ՝ͱͳっ͓ͯΓɼ
ʮ4VDDeTTPSʯɼ͜ΕΛղܾ͢ΔͨΊͷ新͍͠ϩϘοトγ
スςϜͰ͋Δɽ
ɹͦ͜Ͱɼݱ場ͷリϞートԽ࣮ݱʹ向͚ͯԕִૢॎϩ
Ϙοトͷແઢ通৴ద༻ʹऔΓΜͩɽ

ú 工場௨৴ͷແઢԽʹ͓͚Δ技術՝ɹ

ɹ 5 (本Ͱ2020य़͔Β༻αービス͕։࢝さΕͨ
通৴γスςϜͷ֨نͰ͋Γɼ高ɾ多ಉ࣌ଓɾ
Ԇͱ͍͏ಛΛͭ࣋ɽͦͯ͠ܞଳిऀۀࣄʹΑΔ 5 (
（ΩϟリΞ 5 (）ͱผʹɼਤ øʹࣔ͢Α͏ͳ一ൠͷۀا
地ํެஂڞମͳͲ͕ಠࣗʹ 5 (通৴ΛߏஙͰ͖Δϩー
Χル 5 (͕͋Δɽ͜ Εɼ5 (͔Β新ͨʹಋೖさΕ੍ͨͰɼ
ΩϟリΞ 5 (ͷαービスఏڙঢ়گͱؔͳ͘ɼ࠷దͳ
5 (Λॊೈʹߏங͠ɼӡ༻Ͱ͖ΔͷͰ͋Δɽ
ɹۀ࢈ద༻ʹظさΕΔ 5 (通৴Ͱ͋Δ͕ɼ͜Ε·Ͱແ
ઢ通৴ɼใ通৴Λओମʹར༻さΕ͍ͯΔɽͦ͜Ͱɼ࢈
Δඞཁ͕͋Δɽ͢ূݕΊΒΕΔҎԼͷੑΛٻʹ༺దۀ
ɹᶃɹ通৴
ɹԕִ地ͷ加工ঢ়گΛѲͰ͖ΔͨΊʹ高ਫ਼ࡉө૾
（)%ը૾ 4 ,ը૾）ͷసૹ͕ඞཁͱͳΔɽ
ᶄɹ通৴Ԇ
ɹ 5 (通৴ͰثػΛ੍͢ޚΔͨΊʹ࠷ॏࢹさΕΔͷ
͕ɼԆྔͰ͋Δɽ工場ͷثػϩϘοトɼϛリ

ඵ୯Ґͷؒ࣌Ͱ੍ޚさΕ͓ͯΓɼஔؒͷ通৴͕Θ͔ͣ
ʹΕ͚ͨͩͰਖ਼ৗಈ͠࡞ͳ͘ͳΔՄੑ͕͋Δɽ
ɹᶅɹ通৴ΤリΞ
ɹ 5 (ͷ高ੑΛ͑ࢧΔϛリɼۭؾ中Ͱͷݮਰ͕大
͖͍ͨΊɼిͷ౸ୡڑ͔ͳΓݶఆさΕΔɽ工場ͷ
Δඞཁ͕͋Δɽ͢ূݕ場ͰͲ͜·Ͱి͕ಧ͔͘Λݱ
ᶆɹੑڥ（ϊΠズੑ）
ɹ工場内ʹ大ܕクϨーンフΥークリフトͳͲͷさ·
͟·ͳ工ػ࡞ց͕Քಇ͍ͯ͠Δɽ͜ΕΒϊΠズͷൃ生
工場͕ૢʹࡍ物ʹͳΔɽ࣮ͳっͨΓɼిͷোʹݯ
Δඞཁ͕͋Δɽ͢ূݕͰɼ通৴ͷ҆ఆੑΛگΔঢ়͍ͯ͠ۀ

� ཁ֓ূݕ

ɹ͜ΕΒͷٕज़՝ʹ͍ͭͯɼ 5 (͕ͲͷఔͷੑΛൃ
Ͱ͖Δ͔ɼ202011݄͔Β2021ش 1 ݄ʹ͔͚ͯ播磨工場
ʹ 5 (ͷઃඋΛݧࢼతʹಋೖ͠ɼ࣮ূݧࢼΛ࣮ͨ͠ࢪɽ
ɹࠓճ༻ͨ͠ 5 (通৴ɼ/4"（/PO� 4UaOE�"lPOe）ͱ
ΕΔタΠプͰɼίΞωοトワーク（ೝূσータύέݺ
οトͷసૹܦ路ͷઃఆɼҠಈ੍ޚͳͲͷػΛͭ࣋ઃඋ）
ʹ 4 (ͷͷ͕༻͍ΒΕ͍ͯΔɽ一ํɼ本དྷͷ 5 (通৴
4"（4UaOE�"lPOe）ͱݺΕΔタΠプͰɼແઢ通৴͔Β
ίΞωοトワーク·Ͱɼͯ͢ͷج地ہઃඋΛ 5 (ઐ༻ػ
さΕΔ͕ɼԽ͜Ε͔ΒͰ͋Δɽͳ͓ߏͰث 5 (ͷ
3ͭͷಛͷ͏ͪɼ/4"ํࣜͰ࣮ݱͰ͖Δͷ高大༰
ྔ͚ͩͰɼԆੑ 4 (ͱಉͰ͋Δɽ
ɹԕִૢॎϩϘοトʹɼ播磨工場ͷʮ4VDDeTTPS-(̎）ʯ
Λ༻ͨ͠ɽ͜ΕݚɾόリऔΓɾද໘上͛༻ͱͯ͠
γスςϜԽͨ͠ϩϘοトͰ͋Δɽऀۀ࡞ίϛϡχέータ
Λૢ͢࡞Δ͜ͱͰɼྗ͕ۀ࡞ෆཁʹͳΓɼॵさคਖͱ͍
っͨѱ͔ڥΒղ์さΕΔɽ
ɹݱঢ়ͷʮ4VDDeTTPS-(ʯͰͷԕִૢॎɼۀ࡞ର͕目
ʹ͋ΔఆͰɼίϛϡχέータͱϩϘοトڑͰ͖Δࢹ
༗ઢ-"/ͰଓさΕ͍ͯΔɽਤ ùʹࣔ͢Α͏ʹɼϩーΧ
ル 5 (ΛっͯແઢԽ͠ɼԕִ͔Β 4 ,ө૾Λݟͳ͕Βૢ
ॎՄ͔ɼ͢ͳΘͪリϞートԽՄ͔Λͨ͠ূݕɽ
ɹݧࢼͷスςοプΛਤ úʹࣔ͢ɽ·ͣ 5 (ΞンςφΛ播磨
工場内ͷٕݚमࢪઃঊक़ͷ 1 Fʹઃஔͯ͠ɼج本ੑࢼ

ᶈɹχοクιリϡーγϣンࣜגձࣾɹσδタルج൫本部ɹج൫αービスઃܭ部 川崎重工技報・184号
2022年10月

ਤ øɹϩーカϧ ü (γスςϜ
'JH� ø ɹ1SJWaUe�5(�TZTUeN

無線

有線

コアネットワーク

役割：ルーティング
端末認証
通信制御 etc.

5Gルータ

上り：

下り：

5Gアンテナ

ルータ⇒アンテナ

アンテナ⇒ルータ

ਤ ùɹʮ4VDDFTTPSʯͷ ü (γスςϜߏ
'JH� ù ɹ5(�TZTUeN�DPOGJHVSaUJPO�GPS�4VDDeTTPS

有線区間

4Kディスプレイ

匠塾2F 
総合事務所 

匠塾1F 

5Gアンテナ

5Ｇルータ　

無線区間

4Ｋカメラ

｢Successor-G｣
5Ｇルータ　

ハブ

コミュニ
ケーター
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ᶆɹੑڥ（ϊΠズੑ）
ɹҙਤతʹϊΠズΛൃ生さͤΔݧࢼΛ࣮͠ࢪͳ͔っͨ
͕ɼ工場内Ͱ通ৗͷۀ࡞Λ࣮͓ͯ͠ࢪΓɼ工ػ࡞ցͷ
Քಇʹ͏ϊΠズ༹࣌ͷϊΠズͳͲ͕ൃ生͍ͯ͠
ͨɽͦͷڥͰݧࢼ中ʹ通৴్͕ઈͨ͠Γෆ҆ఆʹͳ
Δ͜ͱͳ͔っͨɽ工場ݱ場ͷڥͰेͳϊΠズ
ੑ͕͋ΔͱظͰ͖Δɽ

ᾈɹʮ4VDDFTTPS�(ʯͷԕִૢॎݧࢼ
ɹۀ࡞ͨ͠ূݕ߯ࡐͷάラΠンμֻ͚Ͱ͋ΔɽάラΠン
μͱɼԁ൫ঢ়ͷ石͕高Ͱճస͢Δ工۩Ͱɼۀ࡞ݚʹ
༻͍ΒΕΔɽάラΠンμ 2ʙ 3 LHͷॏさ͕͋Γɼਤûᾰ
ʹࣔ͢Α͏ʹۀ࡞ݚ中ͣっͱワークʹԡ͚͠Δ͜ͱ͕
ඞཁͳॏ࿑ಇͰ͋Δɽ·ͨɼݚͷ૽Իคͷ飛͕͋ࢄ
Γɼڥۀ࡞ͱ͍ͯ͠͠ݫঢ়گͱ͑ݴΔɽ
ɹʮ4VDDeTTPS-(ʯʹྗ֮フィーυόοクͷػ͕͋Γɼ
ίϛϡχέータΛૢͯ͠࡞ϩϘοト͕࣋っͨάラΠンμ͕
৮͢Δͱɼίϛϡχέータʹྗ͕ΘΔɽ͜ͷʹࡐ߯

播磨ʹ࣍ɼ͠ࢪΛ࣮ݧࢼͱʮ4VDDeTTPS-(ʯͷԕִૢॎݧ
工場内ͷ؈౩ʹ 5 (ΞンςφΛҠઃ͠ɼ通৴ΤリΞ
ϊΠズੑΛͨ͠ূݕɽίΞωοトワーク播磨工場ͷ૯߹
務ॴʹઃஔͨ͠ɽࣄ

� 内༰ͱ݁Ռূݕ

ᾇɹϩーカϧ ü (ͷج本ੑݧࢼ
ɹঊक़ͱ؈౩ͷ 5 (ΞンςφͷҐஔΛม͑ͳ͕Βɼωο
トワークܭଌثΛ͍ɼ通৴ɾԆྔɾిڧͳͲ
Λଌఆͨ͠ɽ
ɹᶃᶄɹ通৴ͱ通৴Ԇ
ɹ通৴.axԼΓ650.CQTɾ上Γ120.CQTͱ༷通Γ
ͷੑͰ͋っͨɽ通৴Ԇ平ۉ 6 NTͰ͋っͨɽ/4"
ͷੑͱͯ͠༧ΑΓখさ͘ɼ高ੑͰ͋っͨɽ
ɹ࣍ʹ 4 ,高ਫ਼ࡉө૾ͷૹݧࢼΛ࣮ͨ͠ࢪɽ͜ ͷ݁Ռɼ
3台ͷ 4 ,ΧϝラͰಉ࣌ʹૹՄͰ͋Γɼ工場内Λ८
ճ͠ͳ͕Βݱ場ͷ༷ࢠΛࣄ務ॴૹΔ͜ͱ͕Ͱ͖ͨɽ
4 ,ͷ高ਫ਼ࡉө૾Ͱԕִ͕ࢹՄʹͳΔͱɼڥͷѱ
Ͱ͖Δɽݮ務͕͔ͳΓܰۀࢹ場Ͱͷݱۀ࡞͍
ᶅɹ通৴ΤリΞ
ɹԞ300ߦNͷ؈౩内ΛҠಈ͠ͳ͕Β各ϙΠントͷి
ڧ通৴ͳͲΛܭଌͨ͠ɽ͜ͷ݁Ռɼ 4 ,ө૾
͕ૹΕΔ上Γ25.CQTҎ上ͷ͕出ΔͷɼΞンςφ
͔Β50NҎ内Ͱ͋Γɼ100NҎ上ΕΔͱੑ͕Լ͢
Δ͜ͱ͕͔っͨɽಛʹΞンςφ͔Βͷݟ通͕͠ॏཁͰ
͋Γɼःณ物͕ͳ͚Ε260NΕͯ 4 ,ө૾͕ૹΕΔ
上Γ30.CQTͷ͕ಘΒΕͨɽ工場内ʹ大খさ·͟
·ͳ工ػ࡞ց͕͋ΔͨΊɼΞンςφઃஔҐஔʹྀ͕ඞ
ཁͰ͋Δɽͳ͓ɼϛリͷ通৴ΤリΞʹؔͯ͠पล
೦͕͋っ͕ͨɼঊक़ݒさΕΔڹͳΓӨ͔ʹڥ 1 Fʹઃஔ
ͨ͠ΞンςφͰಉ͡建屋ͷ 2 FͰ通৴ՄͰ͋っͨɽ

ᾰɹਓख

ਤ ûɹάϥΠϯμ࡞業
'JH� û ɹ(SJOEeS�XPSL

ᾱɹʮ4VDDFTTPS�(ʯ

ਤ úɹݧࢼスςοϓ
'JH� ú ɹTeTU�TUeQT

アンテナ1台での
無線化の検証

STEP1：匠塾1Fのみ
アンテナ2台での無線化の検証
STEP2：匠塾1F～2F間 

工場内遠隔操縦を想定 工場内遠隔操縦を想定 
STEP3：匠塾～事務所 STEP3：匠塾～事務所 

2F 
1F 

1F

匠塾

コア
ネットワーク

構内 
LAN（光） 
構内 
LAN（光） 
構内 
LAN（光） 

事務所
マスタ側 有線接続のみ
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� ɹޙࠓͷల開

ɹԕִૢॎϩϘοトͰྗ֮フィーυόοクΛ࣮ݱͰ͖Δڑ
ɼ50ʙ100LNఔͱ༧さΕΔ͕ɼͦΕҎ上Εͨ場
ॴͰͷૢॎʹɼγϛϡϨータΛར༻͠ԾۭؒͰ͢ۀ࡞
Δ͜ͱ͑ߟΒΕΔɽγϛϡϨーγϣンΛ高ਫ਼ʹ͏ߦඞ
ཁ͕͋Δ͕ɼԾۭؒͱ࣮ۭؒΛγーϜϨスʹͭͳ͛Δσ
δタルπΠンٕज़͕目さΕ͓ͯΓɼ͜ͷͷൃల͕ظ
Ͱ͖Δɽͦͷ΄͔ʹɼૢࣗ࡞ମήーϜͷίントϩー
ラͷΑ͏ͳ؆қͳσόΠスͰ࣮͠ߦɼԕִૢॎϩϘοトʹ
࣮ͨ͠"I͕ਫ਼ີͳಈ࡞Λ࣮͢ߦΔͱ͍͏Ξプϩーν
ΒΕΔɽ͑ߟ
ɹさΒʹӡ༻σータスέδϡールͳͲ࿈ܞさͤɼ
কདྷͷ工場Ͱ٬ސʹ࣭ɼίストɼೲظΛ࠷దԽͯ͠
Λఏ͢ڙΔ͜ͱΛ目͍ͯ͘͠ࢦɽ

͋ ͱ ͕ ͖

ɹϩーΧル 5 (ɼӡ༻ʹ໔͕ڐඞཁ͔ͭ高ίストͱ͍っ
ͨӡ༻໘Ͱͷ՝͕͋Δ͕ɼকདྷతʹແઢʹΑΔԕִૢ
ॎͰ各छ͕ۀ࡞ՄʹͳΓɼʮ4VDDeTTPS-(ʯͳͲͷιリϡ
ーγϣンΛΈ߹ΘͤΔ͜ͱͰɼਓݮޱগʹΑΔ࿑ಇྗෆ
ͷରԠɾ࿑ಇऀͷ 3 ,৬場͔Βͷղ์ɾख़࿅ऀۀ࡞ͷ
ٕঝͳͲͷޮՌ͕ظさΕΔɽ
ɹࠓճͷ࣮ূ͍͍ͨͩͨྗڠ͝ʹݧࢼɼࣜגձࣾオプςー
δँײͷҙΛࣔ͢ɽ

ࢀ ߟ จ ݙ

1 ）�部ɼຑ川ɼ࿇পɿlリϞートͰͷ生࢈ɾ࿑ಇΛ࣮ݱ
͢Δ新ϩϘοトγスςϜʮ4VDDeTTPSʯzɼ川崎ॏ工ٕใɼ
/P.183ɼQQ.14-17（2021）

2 ）�松ɼ上݄ɿlݚɾΓऔΓɾද໘上͛༻ԕִૢ
ॎϩϘοトγスςϜͷ։ൃzɼ༹ٕज़�20207݄号

ʹΑΓɼਤػ ûᾱʹࣔ͢Α͏ʹ࣮ࡍʹάラΠンμΛԡ͠
͚͍ͯΔྗΛ͡ײͳ͕Βɼۀ࡞ݚΛ͜͏ߦͱ͕Ͱ͖Δɽ
͜ΕʹΑΓɼॏ͍άラΠンμΛͭ࣋͜ͱͳ͘ɼάラΠンμ
Λखͪ࣋Ͱૢ͍ͯ͠࡞Δͷͱଝ৭ͳ͍ૢ͕ੑ࡞ಘΒΕΔɽ
͜ͷΈϩϘοトʹ加͍ͯ͠Δྗセンαͷ出ྗΛɼ
ίϛϡχέータʹ高ʹフィーυόοク͢Δ͜ͱͰ࣮͠ݱ
͍ͯΔɽ͔͠͠ɼίϛϡχέータͱϩϘοトؒͷ通৴ʹ
Ԇ͕ൃ生͢Δͱɼ৮ײΛਖ਼͘͠ݱ࠶Ͱ͖ͳ͘ͳΓɼૢ࡞
ੑͷѱԽʹͭͳ͕Δɽ
ɹϩϘοトঊक़ͷ 1 Fʹ͋ΓɼίϛϡχέータΛ૯߹ࣄ
務ॴઃஔͯ͠ԕִͰͷάラΠンμۀ࡞Λ࣮ͨ͠ࢪɽ
4 ,ө૾ͷ大༰ྔσータͱϩϘοトͷ੍ޚ৴号Λ 5 (Ͱ

ಉ࣌ʹૹ৴͢Δ͜ͱͰɼऀۀ࡞ɼ߯ࡐͷݚঢ়ଶΛ50Π
ンνͷσィスプϨΠʹө͠出さΕΔͰ高ਫ਼ࡉͳ 4 ,ө૾Ͱ
ͳ͕Βɼίϛϡχέータͷྗ֮フィーυόοクΛཔΓʹɼݟ
άラΠンμͷۀ࡞ݚΛ͜͏ߦͱ͕Ͱ͖ͨɽ
ɹෳͷඃۀ࡞͕ऀݧΛ࣮͕ͨ͠ࢪɼスϜーズͳૢ͕࡞Ͱ
͖ͣҾっֻ͔ΓΛ͡ײΔͱ͍͏ධՁ͋っͨɽ͜Εݧࢼ
ͷϩーΧル"4/ͨ͠༺ʹ 5 (γスςϜͰԆ͕࣮
ߟͳっͨͱʹײ࡞Ͱ͖͍ͯͳ͍͜ͱͰ༗ઢ通৴ʹྼΔૢݱ
͑ΒΕΔɽ༷"4ޙࠓͷ 5 (͕࣮༻ԽさΕΕɼ༗ઢ
-"/ͱଝ৭ͷͳ͍ૢظ͕ੑ࡞Ͱ͖Δɽແઢ通৴ͷ҆શ
ੑ৴པੑʹ͍ͭͯ͜Ε͔Β͕ূݕඞཁͰ͋Δ͕ɼແ
ઢԽ͕ՄʹͳΔͱɼকདྷతʹ工場内Λࣗ༝ʹಈ͖ճΔϩ
ϘοトΛリϞート͔Βԕִૢॎ͠ɼݱ場ͷ࣮ۀ࡞Λ࣮͢ࢪ
Δ͜ͱ͕Ͱ͖ΔΑ͏ʹͳΔɽʮ4VDDeTTPS-(ʯʹΑΓྗۀ࡞
ѱ͔ڥΒղ์さΕ͕ͨऀۀ࡞ɼ 5 (ͷಋೖͰݱ場ۀ࡞
͔Βղ์さΕΔ͜ͱʹͳΔɽ
ɹࠓճͷݧࢼͰɼঊक़͔ΒઢڑͰ200Nͷ૯߹ࣄ
務ॴ͔Βૢॎ͕ͨ͠ɼকདྷతʹ工場ؒΛ݁Ϳԕִૢॎɼ
͔ࣗΒ工場ͷϩϘοトΛૢॎ͢Δ͜ͱΛఆͨ͠場߹ɼ
工場ؒ工場ͱࣗؒͷڑ͕ʹͳΔɽ͜ͷؒޫフ
ΝΠόΛっͨ༗ઢଓʹͳΔ͕ɼޫ フΝΠόͷԆྔɼ
5ЖT/LNͰ͋Γɼԟ෮ͷԆ͕ 1 NTʹͳΔͷ͕ย道
100LNͷڑʹͳΔɽ6NTͷԆͰૢੑ࡞ͷѱԽ͕ݟΒΕ
͕ͨɼ4"ͷ 5 (͕ 1 NTͷԆΛୡͰ͖ͨͱͯ͠ɼ
༗ઢ区͕ؒ500LN͋ΔͱԆ 6 NTʹͳΔɽԆΛ 2ʙ
3 NTʹ͑ݱঢ়ͱଝ৭ͷͳ͍ૢੑ࡞ΛಘΒΕΔڑɼ
100ʙ200LNҎ内ʹͳΔɽさΒʹ通৴ܦ路ͷ్中ʹルー
タͳͲͷωοトワーク͕ثػઃஔさΕ͓ͯΓɼ͜ΕΒͷػ
Ͱྗ֮フィーυόοクΛ࣌ݱΔͱɼྀ͢ߟͷԆث
ݍۈ50ʙ100LNఔͱఆ͍ͯ͠Δɽ通ڑͰ͖Δݱ࣮
͔Βͷ工場ݱ場ͷリϞートワーク࣮ݱՄͳൣғͱ͑ߟ
ΒΕΔɽ
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特許　第6045338号
発明の名称：姿勢体感システム及び姿勢評価システム
発明者：�志子田繁一，中村直弘，中野信一

―VR技術で体感して作業準備を効率化―

ɹ多༷Խͨ͠٬ސͷཁٻʹਝʹରԠ͢ΔͨΊɼࣾσδタ
ルٕज़Λ׆༻ͯ͠ͷͮ͘ΓΛࢧԉ͢Δٕज़ͷ։ൃʹऔΓΜ
Ͱ͍Δɽ
ɹैདྷ͔Βͷͮ͘ΓΛ͢Δਓͷಈ࡞࢟Λ͢ূݕΔख段ͱ
ͯ͠ɼਤ øͷྫূݕͷΑ͏ʹɼػࢉܭ上ͷਓؒϞσル（σδタ
ルώϡーϚン）Λ༻͍ͯ͋ۀ࡞Δ͍࣌༺ʹ͓͚Δਓͷ各ؔઅ
ͷ࠲ඪ֯ʹؔ͢Δ؍٬తͳఆྔతධՁ͕ߦΘΕ͍ͯΔɽ͜ͷ
ํ๏Ͱ؍٬తͳධՁʹཹ·Γɼ࣮͋ۀ࡞ʹࡍΔ͍༻͢Δਓ

ʹͱっ͍ͯ࢟͠ݫΛͱΒ͟ΔΛಘͳ͘ͳΔɼඞͣ͠ଥ
ͳ݁ՌͱͳΒͳ͍͜ͱ͋っͨɽ
ɹ͜Εʹର͠本ൃ明ɼਤ ùͷྫূݕͷΑ͏ʹɼγϛϡϨーγ
ϣンۭؒ内ͷσδタルώϡーϚンʹ7Rٕज़Λ༻͍ͯར༻ऀɾ࡞
上ʹઃఆͨ͠σδタルώϡーϚػࢉܭͷମΛॏͶΔ͜ͱͰɼऀۀ
ンͷ࢟Λඃ͕ऀݧମײͰ͖ΔΑ͏ʹͨ͠ɽ
ɹऀۀ࡞ͷ࢟ۀ࡞Λ؍٬తɾఆྔతɼ͔ͭओ؍తʹධՁ͢Δ͜
ͱͰɼ࣏۩ͷ४උɼۀ࡞खॱܾఆͳͲ生࢈४උ工ఔΛؒ࣌Ͱ༗
ޮͳ४උΛ͜͏ߦͱ͕Ͱ͖Δɽͦͷ݁Ռɼ工ఔҡ࣋ɼऀۀ࡞ͷ
ମతɾ৺ཧతෛ୲ΛܰݮͰ͖Δɽ·ͨɼઃܭͷ場໘ͰɼϢ
ーザࢹͰͷઃ͕ূݕܭՄͱͳΔɽ

特許　第6833095号
発明の名称：トンネル掘進機の仮組立方法
発明者：�米本臣吾，天野伸彦，皆方祐哉，西山弘樹，坂本敏郎

―デジタル空間で組み立てて工期を短縮―

ɹ地Լ海ఈʹ͓͚Δトンωルͷ۷工ࣄͰɼਤøʹࣔ͢Α
͏ͳトンωル۷ਐػ（γールυ۷ਐػ）͕༻͍ΒΕΔɽトンωル
۷ਐػ10̼ܘΛ͑Δෳͷ大ܕ部͔ΒͳΓɼࣾͦͷ
Λ୲っ͍ͯΔɽ
ɹトンωル۷ਐػɼͦͷ大͖さͷͨΊׂさΕͨ部͝ͱʹ
工場ͰさΕɼ工ݱࣄ場ʹ͓͍ͯΈཱͯΒΕͯͱͳΔɽ
ͳ͔Ͱ大͖ͳ部ࠩޡ࡞ͷूੵʹΑΓઃܭਤ͔ΒͷズϨ
͕ൃ生ͯ͠͠·͍部ಉׯ͕࢜বͯ͠ɼΈཱͯΒΕͳ͍Մ

ੑ͕͋ΔɽͦͷͨΊɼࣄ前ʹ工場ͰԾཱ͠ɼ部ಉ࢜ͷׯব
ঢ়ଶΛ֬ೝͯ͠దٓௐ͢Δඞཁ͕͋Δɽͦͷޙɼ工場͔Βൖ
ૹ͢ΔͨΊʹԾཱঢ়ଶ͔Βղମ͢Δඞཁ͋Γɼ͜ͷԾཱ
工ఔͱղମ工ఔ͕トンωル۷ਐػͷશମ工ظΛ͘͢Δཁ
Ҽʹͳっ͍ͯͨɽ
ɹ本ൃ明Ͱɼͨ͠部Λ 3 ͮجʹଌσータܭଌ͠ɼܭ%
͍࣮ͯ物ʹ࣮ͳ 3 %ϞσルΛ࡞͢Δɽͦͯ͠ɼਤ ùͷΑ͏
ʹ各大ܕ部ͷ 3 %ϞσルΛσδタルۭؒͰΈ߹Θͤͯɼ
ঢ়ଶͰͷ૬ରҐஔʹ部Λஔ͢Δ͜ͱʹΑΓ部ಉ࢜ͷׯ
বঢ়ଶΛ֬ೝ͢Δ͜ͱ͕ՄͱͳΓɼׯবঢ়ଶʹ͍ͨͮجௐ
Λ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɽ
ɹ本ൃ明ʹΑΓɼ࣮物ʹΑΔԾཱ工ఔͱɼղମ工ఔ͕ෆཁͱ
ͳΓɼトンωル۷ਐػͷ工ظॖΛ࣮ݱͰ͖ͨɽ

デジタルヒューマンと作業者の視界

作業者の姿勢 デジタルヒューマンの姿勢

仮組立

ਤ øɹτϯωϧ۷ਐػ

ਤ ùɹ73Λ༻͍ͨమ道車両ͷӡస੮ূݕ֯ࢮ

ਤ ùɹσδタϧۭؒͰͷԾཱ

ਤ øɹσδタϧώϡーϚϯΛ༻༹͍ͨ࢟ͷূݕ

デジタルヒューマン
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事業ηάϝϯτ ओ ཁ   ओཁ拠点

ߤ ۭ Ӊ 
γ ス ς Ϝ

ɾػۭߤ�（ݻఆཌྷػɼϔリίプター）ɼ༠ಋثػɼిثػࢠɼӉؔ࿈ثػɼ
γϛϡϨータ

岐阜工場
名古屋第一工場
名古屋第二工場
,aXaTaLJ�.PUPST�.aOVGaDUVSJOH�$PSQ.�6.4.".（ΞϝリΧ）

ɾػۭߤ�部ɺඪతγスςϜɺϩέοト部ɺӉثػɺ�
උɾվػۭߤ

本飛（ג）ػߦɾԣ工場
本飛（ג）ػߦɾް工場

ɾػۭߤ�༻Τンδンɼػۭߤ༻ΪΞϘοクス 明石工場�
西神工場

車 両
ï川崎車両株式会社ð

ɾమ道ं྆ɼ新ަ通γスςϜɼ՟ं 神戸本ࣾ
播磨工場
,aXaTaLJ�.PUPST�.aOVGaDUVSJOH�$PSQ.�6.4.".（ΞϝリΧ）
,aXaTaLJ�RaJl�$aS�IOD.（ΞϝリΧ）

ɾϩータリーআઇंɼౚ݁ࢄࡎࢭं
ɾي道ϞーターΧーɼॏྔ物ӡൖं

I$)IJ0ɾॶ工場/（ג）
I$)IJ0ɾҴึ工場/（ג）

Τ ω ϧ Ϊ ー
ιϦϡーγϣϯ
ˍ Ϛ Ϧ ϯ

ɾ各छۀ࢈༻プラント（セϝントɼԽֶɼൖૹプラント）
ɾ各छഫ༻ϘΠラ（ൃిۀࣄ༻ϘΠラɼۀ࢈༻ϘΠラͳͲ）
ɾ͝Έॲཧઃඋ
ɾ各छԹஷଂઃඋ（-/(タンク）

播磨工場
�（ࠃ中）࢘ެݶ海ཐ川崎અઃඋ༗م҆
�（ࠃ中）࢘ެݶ海ཐ川崎උ༗م҆
上海海ཐ川崎અอ工ఔ༗࢘ެݶ（中ࠃ）�

ɾΨスタービン（ۀ࢈༻ɺ؋ఖ༻） 明石工場
神戸工場

ɾৠؾタービンɼσィーθルؔػɼΨスΤンδンɼ大ݮܕஔ
ɾഫ༻ਪਐஔ（αΠυスラスタɼટճࣜスラスタͳͲ）
ɾ各छۭྗػց（ఱવΨスѹૹઃඋɼૹ෩ػͳͲ）

神戸工場
播磨工場
川崎ધ༻ػց༗࢘ެݶ（中ࠃ）

ɾۭௐثػɼ൚༻ϘΠラ 川ॏྫྷ工（ג）ۀɾ࣎լ工場

ɾഁػࡅɼؔڥ࿈ثػ ΞースςクχΧɾ八ઍ工場（ג）

ɾ�-/(ӡൖધɼ-1(ӡൖધɼ༉૧ધɼΒੵΈધɼίンςφધɼ
ࣗಈंӡൖધɼ高ધɼ؋ఖɼެிધ

神戸工場
坂出工場
,aXaTaLJ�4VCTea（6,）-JNJUeE（ΠΪリス）
ೆ通中ԕ海ӡ川崎ધഫ工ఔ༗࢘ެݶ（中ࠃ）�
大࿈中ԕ海ӡ川崎ધഫ工ఔ༗࢘ެݶ（中ࠃ）�

ਫ਼ ີ ػ ց ・
ϩ Ϙ ο τ

ɾ建ઃػց༻༉ѹثػɼػۀ࢈ց༻༉ѹثػɾஔ
ɾഫ༻औػɼഫ༻各छߕ൘ػց
ɾۀ࢈༻ϩϘοト
ɾҩༀɾҩྍϩϘοト

明石工場
西神戸工場
,aXaTaLJ�1SeDJTJPO�.aDIJOeSZ（6.,.）-UE.（ΠΪリス）

,aXaTaLJ�1SeDJTJPO�.aDIJOeSZ（6.4.".）�IOD.（ΞϝリΧ）
8JQSP�,aXaTaLJ�1SeDJTJPO�.aDIJOeSZ�1SJWaUe�-JNJUeE（Πンυ）
川崎ਫ਼ີػց（ોभ）༗࢘ެݶ（中ࠃ）
川崎य़ᏻਫ਼ີػց（ᔳߐ）༗࢘ެݶ（中ࠃ）�
川崎（ॏܚ）ثػਓ工ఔ༗࢘ެݶ（中ࠃ）
FlVUeL�-UE.（ؖࠃ）

ɾ༉ѹプϨス 川崎༉工（ג）

モーターサΠΫϧ
ˍ Τ ϯ δ ϯ
ïカワサキモータース
���株式会社ð

ɾ�ϞーターαΠクルɼ"T7（ྠ࢛όΪーं）ɼ�
ϨクリΤーγϣφルϢーςィリςィビークルɼ多༻్ंྠ࢛ɼ�
ύーιφルΥータークラフトʮδΣοトスΩー�ʯ
ɾ൚༻ΨιリンΤンδン

本ࣾɾ本ࣾ工場
加古川工場
,aXaTaLJ�.PUPST�.aOVGaDUVSJOH�$PSQ.�6.4.".（ΞϝリΧ）
,aXaTaLJ�.PUPSeT�EP�#SaTJl�-UEa.（ϒラδル）
IOEJa�,aXaTaLJ�.PUPST�1WU.�-UE.（Πンυ）
,aXaTaLJ�.PUPST�EOUeSQSJTe（TIaJlaOE）$P.�-UE.（タΠ）
1T.�,aXaTaLJ�.PUPS�IOEPOeTJa（ΠンυωγΞ）
,aXaTaLJ�.PUPST（1IJlT.）$PSQPSaUJPO（フィリϐン）
,aXaTaLJ�.PUPSeT�Ee�.exJDP�4.".�Ee�$.7.（ϝΩγί）
ৗभ川崎ޫཅൃಈػ༗࢘ެݶ（中ࠃ）�

事業ηάϝϯτผओཁʗ生産拠点
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川崎重工技報　第 1 8 4 号

禁 無 断 転 載

兵 庫 県 明 石 市 川 崎 町 1 番 1 号
川崎重工業株式会社 技術開発本部

技術開発本部長 　中　谷　　浩　

技術開発本部 技術企画推進センター長
加賀谷　博　昭

広島県広島市中区中島町 9 番 6 号
株式会社　秀巧堂

編集・発行

発行責任者

発　行　人

印　　　刷

2022 年 10 月１日

本誌に記載されている社名，商品名，サービス名などは，それぞれ各社が 
商標として使用している場合があります．

●

「KCONG」，「Successor」，「Successor-G」は，川崎重工業株式会社の
商標または登録商標です.

●
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東京本社
〒 105-8315�東京都港区海岸 1丁目 14 番 5 号
Tel. 03-3435-2111�/�Fax. 03-3436-3037

神戸本社
〒 650-8680�兵庫県神戸市中央区東川崎町 1丁目 1番 3号
（神戸クリスタルタワー）
Tel. 078-371-9530�/�Fax. 078-371-9568

技術開発本部
〒 673-8666�兵庫県明石市川崎町 1番 1号（明石工場内）
Tel. 078-921-1611�/�Fax. 078-921-1867

北海道支社
〒 060-0005�北海道札幌市中央区北 5条西 2丁目 5番�
（JR タワーオフィスプラザさっぽろ 14 階）
Tel. 011-281-3500�/�Fax. 011-281-3507

東北支社
〒980-0021�宮城県仙台市青葉区中央1丁目6番35号（東京建物仙台ビル16階）
Tel. 022-261-3611�/�Fax. 022-265-2736

中部支社
〒 450-6041�愛知県名古屋市中村区名駅 1丁目 1番 4号�
（JR セントラルタワーズ 41 階）
Tel. 052-388-2211�/�Fax. 052-388-2210

関西支社
〒 530-0057�大阪府大阪市北区曽根崎 2丁目 12 番 7 号（清和梅田ビル 16F）
Tel. 06-6484-9310�/�Fax. 06-6484-9330

中国支社
〒 730-0013�広島県広島市中区八丁堀 14 番 4 号（JEI 広島八丁堀ビル 6階）
Tel. 082-222-3668�/�Fax. 082-222-2229

九州支社
〒 812-0011�福岡県福岡市博多区博多駅前 1丁目 4番 1号�
（博多駅前第一生命ビル）
Tel. 092-432-9550�/�Fax. 092-432-9566

沖縄支社
〒 900-0015�沖縄県那覇市久茂地 3丁目 21 番 1 号（國場ビル）
Tel. 098-867-0252�/�Fax. 098-864-2606

岐阜工場
〒 504-8710�岐阜県各務原市川崎町 1番地
Tel. 058-382-5712�/�Fax. 058-382-2981

名古屋第一工場
〒 498-0066�愛知県弥富市楠 3丁目 20 番地 3
Tel. 0567-68-5117�/�Fax. 0567-68-5161

名古屋第二工場
〒 490-1445�愛知県海部郡飛島村金岡 7番地 4
Tel. 0567-68-5117�/�Fax. 0567-68-5161

神戸工場
〒 650-8670�兵庫県神戸市中央区東川崎町 3丁目 1番 1号
Tel. 078-682-5001�/�Fax. 078-682-5503

西神工場
〒 651-2271�兵庫県神戸市西区高塚台 2丁目 8番 1号
Tel. 078-992-1911�/�Fax. 078-992-1910

西神戸工場
〒 651-2239�兵庫県神戸市西区櫨谷町松本 234 番地
Tel. 078-991-1133�/�Fax. 078-991-3186

明石工場
〒 673-8666�兵庫県明石市川崎町 1番 1号
Tel. 078-921-1301�/�Fax. 078-924-8654

播磨工場
〒 675-0180�兵庫県加古郡播磨町新島 8番地
Tel. 079-435-2131�/�Fax. 079-435-2132

坂出工場
〒 762-8507�香川県坂出市川崎町 1番地
Tel. 0877-46-1111�/�Fax. 0877-46-7006

神戸本社
〒 652-0884�兵庫県神戸市兵庫区和田山通 2丁目 1番 18 号
Tel. 078-682-3111�/�Fax. 078-671-5784

東京本社
〒 105-8315�東京都港区海岸 1丁目 14 番 5 号
Tel. 03-3435-2111�/�Fax. 03-3436-3037

播磨工場
〒 675-0180�兵庫県加古郡播磨町新島 8番地
Tel. 079-435-2131�/�Fax. 079-435-2132

本社・本社工場
〒 673-8666�兵庫県明石市川崎町 1番 1号
Tel. 078-921-1301�/�Fax. 078-921-1420

加古川工場
〒 675-0112�兵庫県加古川市平岡町山之上向原 170 番地
Tel. 079-427-0743�/�Fax. 079-427-0745

東京事務所
〒 105-8315�東京都港区海岸 1丁目 14 番 5 号
Tel. 03-3435-2523�/�Fax. 03-3435-2033

台北事務所
台湾�台北市仁愛路二段 99 号�福記大樓 15 樓
Tel. +886-2-2322-1752�/�Fax. +886-2-2322-5009

川崎重工技報　第 1 8 4 号

禁 無 断 転 載

兵 庫 県 明 石 市 川 崎 町 1 番 1 号
川崎重工業株式会社 技術開発本部

技術開発本部長 　中　谷　　浩　

技術開発本部 技術企画推進センター長
加賀谷　博　昭

広島県広島市中区中島町 9 番 6 号
株式会社　秀巧堂

編集・発行

発行責任者

発　行　人

印　　　刷

2022 年 10 月１日

川 崎 重 工 株 式 会 社

川 崎 車 両 株 式 会 社

カ ワ サ キ モ ー タ ー ス 株 式 会 社

国 内 事 業 所 生 産 拠 点

海 外 事 務 所
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